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Serie 3200

1. Installation und Grundlagen der Bedienung

1.1 Gerat

Die Serie 3200 bietet Ihnen préazise Temperaturregelung fiir
industrielle Prozesse und steht Thnen in drei Standard DIN
GroBen zur Verfiigung:

. 1/16 DIN Modellnummer 3216

e  1/8 DIN Modellnummer 3208

e  1/8 DIN horizontal Modellnummer 32h8

e 1/4 DIN Modellnummer 3204

Den Universaleingang koénnen Sie fiir verschiedene
Thermoelemente, Widerstandsthermometer oder
Prozesseingénge verwenden. Bis zu drei (3216) oder vier
(3208, 32h8 und 3204) Ausginge konnen Sie fiir Regelung,
Alarm oder Riickfithrung konfigurieren. Optional stehen
Thnen digitale Kommunikation und Stromwandlereingang zur
Verfligung.

Sie konnen den Regler nur iiber den Hardware Code oder
mittels optionalem Quick Code vorkonfigurieren.

Der Geriteaufkleber auf der Seite des Gehéduses zeigt [hnen
den Bestellcode des Reglers bei der Auslieferung.

Die letzten beiden Positionen mit je fiinf Stellen bilden den
Quick Code.

Zeigt dieser Quick Code *****/***** ‘miissen Sie den
Regler beim ersten Einschalten noch konfigurieren.

Diese Bedienungsanleitung gibt Ihnen eine schrittweise
Einfiihrung fiir die Installation, Verdrahtung, Konfiguration
und Bedienung Thres Reglermodells.

1.2 Packungsinhalt

Uberpriifen Sie beim Auspacken des Reglers die Verpackung
auf folgenden Inhalt:

e  Regler im Gehéuse

e  Zwei Halteklammern und eine IP65 Dichtung am
Gehéuse

e  Eine Zubehdrpackung mit einem RC-Glied fiir jeden
Relaisausgang (Abschnitt 2.11) und einen 2,49Q
Widerstand fiir Stromeingang (Abschnitt 2.7)

e  Bedienungsanleitung, Bestellnummer HA028582GER.

1.3 Abmessungen

Unten sehen Sie eine Ubersicht aller Regler mit den
dazugehorigen Abmessungen.

3216 und 3116

Frontansicht Seitenansicht
1,25 mm

[« 48 mm —»| > |«

TUROTHERM

Ansicht von Oben

|
Halteklammern

3208, 32h8 und 3204
3208 3204

EUROTHERM T T LR

96 mm

AuRen-

E

==
o |

Frontansicht 48mm

ZomMI-0On

v

32h8

90 mm —|

Seitenansicht

Der Gerate-
aufkleber zeigt den

Bestellcode, die
| Seriennummer und

Halte- das Herstellungs-

datum
klammern

> IP65 Dichtung
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Serie 3200

1.4 Schritt 1: Installation

Dieses Gerit ist fiir den festen Einbau in eine elektrische
Schalttafel im Innenbereich vorgesehen.

Achten Sie bei der Auswahl des Einbauplatzes auf minimale
Vibration, eine Umgebungstemperatur zwischen 0 und 55 °C
und einer relativen Feuchte von 5 bis 95% RH, nicht
kondensierend.

Das Gerit konnen Sie in eine Schalttafel mit einer
maximalen Dicke von 15 mm einbauen.

Die Oberflache der Schalttafel sollte eben sein, damit die
Schutzarten IP65 und NEMA 4 gewihrleistet werden
koénnen.

Bitte lesen Sie vor Einbau des Reglers die
Sicherheitsinformationen in Kapitel 2.16. Weitere
Informationen finden Sie in der Broschiire EMV
Installationshinweise, Bestellnummer HA150976.

1.4.1 Reglereinbau
1. Bereiten Sie den Schalttafelausschnitt nach der

nebenstehenden Abbildung vor.

2. Wenn nétig, montieren Sie die IP65 Dichtung hinter den
Frontrahmen des Reglers.

Stecken Sie den Regler in den Tafelausschnitt.

4. Bringen Sie die Halteklammern an ihren Platz. Zum
Sichern des Reglers halten Sie das Gerit in Position und
schieben Sie beide Klammern gegen den
Schalttafelausschnitt.

5. Losen Sie die Schutzfolie von der Anzeige.

1.4.2 Schalttafelausschnitt

45 mm
Modell 3216 -00+06 Modell 32h8
—— ;= o
45 mm -0,0+ 06 92 mm -0,0+08
[—» f« N
ry ry
92 mm
Modell 3208 -00+08 Modell 3204

|«
|«
|«

<

1.4.3 Mindestabstdande zwischen den
Reglern

Die hier angegebenen Mindestwerte sind fiir alle
Reglermodelle gleich.

10 mm
> |+

38 mm

(Nicht mafstabsgerecht)

1.4.4 Reglerwechsel

Durch Auseinanderziehen der Aulenklammern und nach
vorne ziehen des Reglers kénnen Sie das Gerit aus dem
Gehduse entnehmen.

Wenn Sie das Gerit zuriick in das Gehéuse stecken,
versichern Sie sich, dass die Aulenklammern einrasten.
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Serie 3200

1.5 Bestellcodierung

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14
3216
3208
32h8
3204
1. Modell 4. Ausginge 1, 2 und 3 3208/H8/04 7. Frontfarbe/typ
1/16 DIN (48x48 mm)| 3216 OP1 OP2 OP3 Griin G
1/8 DIN (48x96 mm) 3208 X X X X Silber S
1/8 DIN horizontal 32h8 L R R X Abwaschbare Front w
@
(96x48 mm) R R R X
1/4 DIN (96x96 mm) 3204 L L R X '
8/9 Sprache Produkt/Anleitung
2. Funktion L R D X
Deutsch GER
Regler cC R R D X -
Englisch ENG
Programmgeber ") Ccp b D b X —
Franzosisch FRA
Schrittregler (" vC L L D X —
Italienisch ITA
VC Programmgeber | VP D R D X Soaniseh SPA
L T R X panisc
3. Versorgungsspannung T T R X 10. Erweiterte Garantie
24 Vac/de VL L T b X Standard XXXXX
100-240 Vac VH T T D X
11. Zertifikate
4. Ausginge 1 und2 3216 5. AA Relais (OP4) Keine XXXXX
OP1 oP2 Gesperrt X Konformitat CERT1
X X X X Relais (Form C) R Werkskalibrierung CERT2
L X X X
12. Kunden Label
L R X X 6. Optionen o prv—
eine
R R X X Nicht eingebaut XXX
L L X X .
L b N X RS485 & Digitaleingang A 4XL 13. Specials Nummer
b b X X RS232 & Digitaleingang A 2XL Kein XXXXXX
RS485, CT & Digitaleingang A 4CL 250 O : 0-5 Vdc OP RES250
D R X X >
RS232, CT & Digitaleingang A 2CL 5002 ; 0-10Vdc OP | RES500
L B X X Digitalei A XXL
igitaleingan;
T T X X £ gane
CT & Digitaleingang A XCL
Externer SP und Logikeingang RCL
Triac ist mit Option 4-Leiter RS485 Comms (nur 3216) 6XX

Kleinspannung nicht moglich.

L = Logik; R = Relais;
D=DC®; T = Triac

(1) Nicht fiir 3116.

(2) Nur fiir 1/16 und 1/8 DIN Regler moglich.
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Serie 3200

2. Schritt 2: Verdrahtung

A Achten Sie auf die richtige

Spannungsversorgung fiir [hren Regler
Uberpriifen Sie die Bestellcodierung des gelieferten
Gerdts.

2.1 Klemmenbelegung 3116

>
>

. +
Eingang/Ausgang 1 _IJ n
L i Ausgang 4 (AA Relais)

+

Ausgang 2 I

ld Lo
CICE B

Netzversorgung 100 bis 240Vac —
50/60Hz

PV Eingang

INENNN
FIEN= 0
™

+
| +
H
2+
(X3
)
|-

T/C Pt100 mA mV

2.2 Klemmenbelegung 3216

>
[
qQ

T
FEELLE

Eingang/Ausgangi{v_g J-L _/_ }
Ausgang 2 @ J:L —+/‘ }

Netzversorgung 100 bis 240 Vac 50/60Hz —
ODER
Niederspannung 20-29 Vac/dc

Ausgang 4 (AA Relais)

+
PV Eingan
+ + Bang, Ij v
> 2400 _[j Eingang
'II

":_l

T
<

E
SR
R

1

T/C Pt100 mA mV 0V

Spannungsteiler
Modul

Digitale Kommunikation
Best. Nr. SUB21/IV10

RS232, RS485 oder RS422 ™
oder

Externer Sollwerteingang
(Abschnitt 2.9)

(1) Option 6XX - RS422 digitale Kommunikation verwendet die Klemmen CT bis HF.
CT/LA Einginge stehen nicht zur Verfiigung (Abschnitt 2.15.1.1).

Im Diagramm verwendete Symbole

I Logikausgang (SSR gesteuert) —~o— Relaisausgang |£ Kontakteingang
va mA Analogausgang @ Triacausgang E Stromwandlereingang
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Serie 3200

2.3 Klemmenbelegung 32h8

A Achten Sie auf die richtige Eingang/
Spannungsversorgung fiir Ihren Regler Ausgang Ausgang 1
_|_
Uberpriifen Sie die Bestellcodierung des gelieferten 2
Gerats.
+
i B Ausgang Dig
24V Transmitterversorgung inB LJL. .JL.
Netzversorgung —_— ;-/;O +—/|:‘O é —/:\‘
100 bis 240 Vac 50/60Hz
obeR — [ r’ ‘1 r" ] r" ]
24 Vac/dc
32h8

0V Fithlereingang \? —l
Spannungsteiler Modul HW
Best.nr. SUB21/IV10
we L] Gellad T T 1

T & BOA®COM
Pt100 i :’é’ Digital Comms AA Relais
) |4::~| + g5 B Oder ©Fd
+ 2,490 w  Externer
10 V Eingang mA/mY 'g, 5 sollwerteingang
PV (Abschnitt 2.9)
Eingang

2.4 Klemmenbelegung 3208 und 3204
A Achten Sie auf die richtige
Spannungsversorgung fiir lhren Regler

Uberpriifen Sie die Bestellcodierung des gelieferten

Gerdts.
i
Eingang/Ausgan,
gang/Ausg g"q_ V_@ ﬂ- _/_ _3/ AB C Ausgang 4 (AA Relais)
A R V—é J:L _*/_ } [2A | [Ac]
usgang
- 28 | [HD]| com Digitale Kommunikation
Digitaleingang B ] o (s HE|| AM RS232 oder RS485
q B() oder
E Externer Sollwerteingang (Abschnitt 2.9)
* T
Ausgang 3 _/_ } i CT Ein
gang
C E
) |: I. Digitaleingang
+ - -3C LA u A
24 V Transducerversorgung 24}V + 10V
- |:V| PV Eingang Spannungsteiler
Netzversorgung 100 bis 240 Vac _ v+ + F'~_+ _+t 19 \% Modul
50/60Hz > 1 : 2,49Q Eingang Bestellnummer
ODER —{n | V- - 1— - - SUB21/IV10
Niederspannung 20 - 29 Vac/dc 1/C Pt100 mA mv
Im Diagramm verwendete Symbole
Logikausgang (SSR gesteuert) s Relaisausgang - Kontakteinagng
So— o
/| mA Analogausgang @ Triacausgang E Stromwandlereingang
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Serie 3200

2.5 KabelgroRen

Die Schraubklemmen auf der Regler Riickseite sind fiir
Kabelquerschnitte von 0,5 bis 1,5 mm? vorgesehen (16 bis
22AWG). Die Klemmenleisten sind jeweils mit einer
Kunststoffabdeckung zum Schutz vor Beriihrung versehen.
Achten Sie beim Anziehen der Schrauben darauf, dass das
Drehmoment 0,4 Nm nicht {ibersteigt.

2.6 VorsichtsmaRnahmen

Verlegen Sie die Eingangskabel nicht zusammen mit
Versorgungskabeln.

Verwenden Sie abgeschirmte Leitungen, erden Sie diese
nur an einem Ende.

Externe Komponenten (wie z. B. Zener Dioden)
zwischen Fiihler und Eingangsklemmen kénnen aufgrund
von erhéhtem und/oder unsymmetrischen
Leitungswiderstdnden oder Leckstromen Messfehler
verursachen.

Nicht von Logikausgingen und Digitaleingédngen isoliert.

Beachten Sie den Leitungswiderstand. Ein zu hoher
Leitungswiderstand kann Messfehler verursachen.

2.7 Fiihlereingang (Messeingang)

2.71 Thermoelementeingang
+
} Positiv
- Negativ

e Verwenden Sie die passende Ausgleichsleitung. Diese

sollte moglichst geschirmt sein

2.7.2 RTD Eingang

PRT
PRT

Leitungskompensation

e Der Widerstand aller drei Leitungen muss gleich sein. Ein

Leitungswiderstand grofer 22 Q kann Fehler verursachen.

2.7.3 Lineareingang (mA oder mV)

mA / mV Eingang

— Schirm

e  Verwenden Sie abgeschirmte Kabel, sollten diese nur an
einem Ende geerdet werden (Abbildung).

e Fiir mA Eingénge schlieBen Sie den mitgelieferten 2,49
Q) Widerstand iiber die Klemmen V+ und V- an.

e  Fiir einen 0-10 Vdc Eingang bendtigen Sie einen
externen Eingangsadapter (nicht im Lieferumfang
enthalten). Bestellnummer: SUB21/1V10.

+

100 kQ 0-10 V

806 Q Eingang

2.7.4 2-Leiter Wandlereingdnge

Mit interner 24 V Versorgung (nur 3208, 32h8 und 3204)

+
V+ * ® -
V- — 249 Q 2-Leiter
Wandler
+
3C ® *
3D I

Mit externer Versorgung

+

[V []2%e 2-Leiter

Wandler
-+ R +

Externe
Versorgung
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Serie 3200

2.8 Eingang/Ausgang 1 & Ausgang 2

Die Ausgénge konnen Logik (SSR gesteuert), Relais oder
mA DC sein. Zusitzlich kdnnen Sie den Logikausgang 1 als
SchlieBkontakteingang verwenden.

2.8.1 Relaisausgang (Form A, SchlieRer)

e [solierter Ausgang 240 Vac CAT II
OP1 oP2
Kontakt Nennwert: 2 A, 264 Vac

[ ]
} } ohm’sch
@ e Ausgangsfunktionen: Heizen,

Kiihlen, Alarm oder Schrittregler
6ffnen/schliefen

2.8.2 Logikausgang (SSR gesteuert)

OP1 OP2 e Nicht vom Fiihlereingang

+ + isoliert

| ﬂ— | ﬂ— e Ausgang EIN Status: 12 Vdc bei
- - 40 mA max

e  Ausgang AUS Status: <300 mV, <100 pA

e Ausgangsfunktionen: Heizen, Kiihlen, Alarm oder
Schrittregler 6ffnen/schlieflen

e  Stellen Sie die Schaltrate des Ausgangs so ein, dass
das verwendete Ausgangsbauteil nicht beschadigt
wird (Parameter 1.PLS oder 2.PLS in Abschnitt 5.3).

2.8.3 DC Ausgang
OP1 oP2

Y Y

- -

e Der Ausgang steht Thnen im 3116 nicht zur Verfiigung.
e Nicht vom Fiihlereingang isoliert.

e  Softwarekonfigurierbar: 0-20 mA oder 4-20 mA.

e  Max. Lastwiderstand: 500 Q

e  Kalibriergenauigkeit: +(<1 % der Anzeige + <100 pA).
e Ausgangsfunktionen: Heizen, Kiihlen, Riickfiihrung.

2.8.4 Triacausgang
e  I[solierter Ausgang 240 Vac CATIL

[
z_v e  Nennwerte: 0,75 Aeff, 30 bis 264 Vac

ohm’sch
2.8.5 Logik SchlieBkontakteingang (nur
oP1 E/A1)

| —% * Nicht vom Fiihlereingang isoliert.
| —" e Schalten: 12 Vde bei 40 mA max

e Kontakt offen > 500 Q;
Kontakt geschlossen < 150 Q2

e  Eingangsfunktionen: Siehe Liste des Quick Start Codes.

2.9 Externer Sollwerteingang

o Zwei Einginge sind mdoglich:

E Volt 4-20 mA und Spannung als

e | 420 mA Ersatz f“ur. dle. digitale
Kommunikation.

E Common

o Fiir den 4-20 mA Eingang ist kein
externer Widerstand notig.

o Ist der 4-20 mA externe Sollwert angeschlossen und liefert
einen giiltigen Wert (>3,5 mA; <22 mA), wird dieser als
Haupt-Sollwert verwendet. Ist der Wert ungiiltig oder der
Eingang nicht angeschlossen, fragt der Regler den
Spanungseingang ab. Spannungs Fiihlerbruch entsteht bei
<-1;>+11 V. Die Eingénge sind nicht voneinander
isoliert.

o Ist keiner der beiden Eingénge giiltig, verwendet der
Regler den internen Sollwert SP1 oder SP2 und schaltet
die Alarm Anzeige. Sie kdnnen den Alarm so
konfigurieren, dass ein Relais geschaltet wird (Abschnitt
12.1.1) oder der Alarm iiber die digitale Kommunikation
ausgelesen wird.

o Die Kalibrierung des externen Sollwerts finden Sie in
Abschnitt 16.3.5 beschrieben.

e In Ebene 3 steht Thnen ein lokaler SP Trimmwert zur
Verfiigung (Abschnitt 10.1).

2.10 Ausgang 3

Der Ausgang 3 (Relais oder mA) steht Thnen nur in den
Modellen 3208 und 3204 zur Verfiigung.

Relaisausgang (Form A, SchlieRer)

oP3 e [solierter Ausgang 240 Vac CAT IL.
| Kontakt Nennwert: 2 A 264 Vac ohm’sch.

Al
| J e Ausgangsfunktionen: Heizen, Kiihlen, Alarm
oder Schrittregler 6ffnen/schlie3en.

DC Ausgang

oP3 e [solierter Ausgang 240 Vac CAT II.

e Softwarekonfigurierbar: 0-20 mA oder

+
4-20 mA.
G- .

Max Lastwiderstand: 500 Q.
e Kalibriergenauigkeit: 0,5 %, +100 pA.
e Ausgangsfunktionen: Heizen, Kiihlen oder Riickfithrung.

2.11 Ausgang 4 (AA Relais)

Ausgang 4 ist immer ein Relais und optional in allen
Modellen verfiigbar.

Relaisausgang (Form C)

OP4 e JIsolierter Ausgang 240 Vac CAT II.
| — e Kontakt Nennwert: 2 A 264 Vac ohm’sch.

| } o Ausgangsfunktionen: Heizen, Kiihlen, Alarm
oder Schrittregler 6ffnen/schlieflen.
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Serie 3200

* Allgemeine Anmerkungen uber Relais und
induktive Lasten

Beim Schalten von induktiven Lasten, wie z. B. einigen
Kontaktgebern oder Magnetventilen, kann es zu Storspitzen
im Hochspannungsbereich kommen. Durch die internen
Kontakte kdnnen diese Spitzen Storungen verursachen, die
die Funktion des Gerits beeintrachtigen.

Fiir diese Lastart bendtigen Sie ein RC-Glied iiber dem

schaltenden Relaiskontakt. Dieses besteht aus einem 15 nF
Kondensator in Serie, mit einem 100 2 Widerstand. Dieses
RC-Glied erhoht aulerdem die Lebensdauer des Kontaktes.

Ebenso sollten Sie die Ausgangsklemmen eines
Triacausgangs mit einem RC-Glied iiberbriicken, um falsches
Triggern aufgrund von Leitungstransienten zu vermeiden.

WARNUNG

Bei gedffnetem Relaiskontakt mit angeschlossener Last
flieRen Uber den RC-Kreis 0,6 mA bei 110 Vac und 1,2
mA bei 240 VVac. Achten Sie darauf, dass dieser Strom
keine elektrischen Lasten anzieht. Arbeiten Sie mit
solchen Lasten, sollten Sie das RC-Glied nicht
installieren.

2.12 Digitaleingange A & B

Digitaleingang A ist ein optionaler Eingang in allen Reglern
der Serie 3200, auler im 3116. Der Digitaleingang B ist in
den Geriten 3208, 32h8 und 3204 immer vorhanden, in den
Geriten 3116 oder 3216 nicht verfligbar.

Dig in A Dig in B
- -

e Nicht vom Stromwandlereingang oder dem
Fiihlereingang isoliert.

e Schalten: 12 Vdc bei 40 mA max.
e Kontakt offen > 500 Q; Kontakt geschlossen <200 Q).
e Eingangsfunktionen: Siehe Liste des Quick Start Codes.

© Ist die RS422 digitale Kommunikation vorhanden (nur
3216), steht Thnen der Digitaleingang A nicht zur Verfligung.

2.13 Stromwandler

Der Stromwandlereingang ist eine Option fiir alle
ModellgroBen der Serie 3200. Im 3116 steht Thnen dieser
Eingang nicht zur Verfiigung.

© Istdie RS422 digitale Kommunikation vorhanden (nur
3216), steht Thnen der Stromwandlereingang nicht zur
Verfligung.

Sie konnen den Stromwandlereingang zur Uberwachung des
Strom Effektivwerts in einer elektrischen Last und zur
Lastdiagnose verwenden. Die folgenden Fehlerbedingungen
werden erkannt: SSR (Solid State Relais) Kurzschluss,
Heizelement Leerlauf und Teillastfehler. Diese Fehler sehen
Sie als Alarmmeldung auf der Regleranzeige.

CT Eingang
}
Anmerkung: Der CT Eingang und der Digitaleingang A

teilen sich einen gemeinsamen Common (C) und sind somit
nicht voneinander oder vom PV Eingang isoliert.

e CT Eingangsstrom: 0-50 mAeff (Sinuswelle, kalibriert)
50/60 Hz

e FEin 10 Q Biirdenwiderstand ist im Regler eingebaut.

e Fiir den Stromwandler bendtigen Sie ein
Bauteil zur Spannungsbegrenzung, um

zu vermeiden. Z. B. zwei back to back Zener ﬁl

Storspitzen bei nicht eingestecktem Regler
Dioden. Die Zener Spannung sollte zwischen 3 und 10 V
bei 50 mA liegen.

e CT Eingangsauflosung: 0,1 A fiir den Bereich bis 10 A,
1A fiir den Bereich 11 bis 100 A.

e Eingangsgenauigkeit: +4 % des Messwerts.

2.14 Transmitterversorgung

Die Transmitterversorgung steht Thnen fiir das Modell 3216
nicht zur Verfiigung. Bei den Modellen 3208 und 3204 ist sie
Standard.

Transmitterversorgung

:: 24 Vdc

e Isolierter Ausgang 240 Vac CAT II.
e Ausgang: 24 Vdc, +/- 10%; 28 mA max.
e Im Regler.
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2.15 Digitale Kommunikation

Optional. (Nicht im 3116)

Die digitale Kommunikation verwendet das Modbus
Protokoll. Die Schnittstelle konnen Sie als RS232 oder
RS485 (2-Leiter) bestellen. Als Option 6XX steht [hnen im
Modell 3216 RS422 (4-Leiter) zur Verfiigung.

© Die digitale Kommunikation ist zusammen mit dem
externen Sollwert nicht moglich.

© Der Kabelschirm sollte nur an einem Ende geerdet sein,
um Erdungsschleifen zu vermeiden.

e Isoliert 240 Vac CAT II.
RS232 Anschliisse

Schirm

Com /ﬁl_,\
I /) () [ HD | common

I HE || Rx A
| <o
Y N4 4 HF || Tx B()

Lokalé Erde

RS485 Anschliisse

* RS232/RS485 2-Leiter
Kommunikationsumsetzer,

= z. B. Typ KD485
—————— \
Rx [Tx Com
<«— Schirm
220Q
Abschlusswiderstand
am letzten Regler in
der Kette
Tx Rx Com v Verkettung zu
weiteren
* é:

Reglern

RxB/  RxA/

L
TxB  TxA Com L ;E
HH L= [HD ]| common
) () ST ]| re A

[

W~
V—w\—v HF || Tx B(-)
220 Q
Abschlusswiderstand Twisted pair

2.15.1.1 RS422 Anschliisse (nur 3216)

Com | Rx Tx

<— Schirm

RS232 auf RS422/RS485
4-Leiter
Kommunikationsumsetzer,
RxB Com TxA| z. B. Typ KD485

Com Tx Rx

RxA  TxB
= < 2200
Abschlusswiderstand 220 € Abschluss-
T ] widerstand am
- letzten Regler in
der Kette
B - /
- =y
T Twised N
pairs
Verkettung
le— Schirm > zu weiteren
/ Reglern

©

Keine Verbindung

>

]

Tx+

Tx-

Common

Rx+

[/
EIC]

Rx-

inr
H

Mit RS422 serieller Kommunuikation sind die Optionen

CT und Digitaleingang LA nicht mdglich, da RS422 die
gleichen Klemmen wie CT und LA benotigt.

© Verwenden Sie die Kommunikationsumsetzer 261 oder
KD485:

Als Schnittstelle zwischen 4-Leiter und 2-Leiter
Anschliissen.

Zum Puffern eines RS422/485 Netzwerks, wenn Sie
mehr als 32 Geriéte am selben Bus benétigen.

Zur Uberbriickung von 2-Leiter RS485 auf 4-Leiter
RS422.

14 Konfigurations Handbuch 3200, HA0O28651GER Ausgabe 3.0 August 06



Serie 3200

2.16 Regler Spannungsversorgung

1. Bevor Sie das Gerit an die Versorgungsspannung
anschlielen, iberpriifen Sie, dass die Netzspannung der
Geritespannung (siehe Geriteaufkleber) entspricht.

2. Verwenden Sie nur Kupferleitungen.
3. Bei 24 V ist die Polaritit unwichtig.

4. Der Eingang der Spannungsversorgung ist intern nicht
abgesichert. Bauen Sie eine externe Sicherung oder
einen Unterbrechungskontakt ein.

Versorgung

| — Phase oder 24 V
| — Neutral oder 24 V

e Spannungsversorgung: 100-240 Vac, -15 %, +10 %,
50/60 Hz

e Niederspannung: 24 Vac/dc, -15 %, +10 %

e Externe Sicherungen:
Fiir 24 Vac/dc, Sicherungstyp: T, 2A 250V.
Fiir 100-240 Vac, Sicherungstyp: T, 2A 250V.

2.17 Beispiel Heizen/Kiihlen
Anschlussdiagramm
In diesem Beispiel sehen Sie einen Heizen/Kiihlen

Temperaturregler, der zum Heizen ein SSR und zum Kiihlen
ein Relais verwendet.

L o
Heiz- I:I Regler Sicherung I:I Re}laisausgan
element gSicherung
Sicherun
Solid State [T snubbert
Relais ]
(z. B. TE10) Kuhlen oder
Alarmrelais
+
Heiz-
element 7 1rc

Sicherheitsanforderungen fiir permanent angeschlossene
Anlagenbauteile:

° Die Schaltschrankinstallation muss einen Schalter oder
Unterbrechungskontakt beinhalten.

e  Dieses Bauteil sollte in der Néhe der Anlage und in
direkter Reichweite des Bedieners sein.

° Kennzeichnen Sie dieses Bauteil als trennende Einheit.

©  Sie konnen einen Schalter oder Trennkontakt fiir
mehrere Gerite verwenden.

2.17.1  Beispiel CT Anschlussdiagramm
Dieses Beispiel zeigt die Verdrahtung eines CT Eingangs.

Stromwandler (CT) Heiz-

Heizelement Sold Stat
. olid State element
Sicherun
L _é_ Relais N
(z. B. TE10) A
T/C

den Stromwandler benétigen Sie ein Bauteil zur
Spannungsbegrenzung, z. B. zwei back to back Zener
Dioden. Die Zener Spannung sollte zwischen 3 und 10 V
bei 50 mA liegen.

Anmerkung: Die 10 Q Biirde ist im Regler montiert. Fiir éj
CT
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3. Sicherheit und EMV

Dieses Gerit ist fiir die Verwendung in industriellen
Temperatur- und Prozessregelanlagen vorgesehen und
entspricht den Anforderungen der Europédischen Richtlinien
fiir Sicherheit und EMV. Verwenden Sie das Gerit in
anderen Anwendungen oder beachten Sie die in dieser
Anleitung gegebenen Installationsanweisungen nicht, kann
die Sicherheit und die EMV beeintrachtigt werden. Sie sind
fiir die Einhaltung der Sicherheit und EMV in Threr Anlage
verantwortlich.

Sicherheit

Dieses Gerit entspricht der Europdischen
Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG, unter Anwendung
des Sicherheitsstandards EN 61010.

Elektromagnetische Vertrdglichkeit

Dieser Regler ist konform zu der EMV Richtlinie
89/336/EWG, und den erforderlichen Schutzanforderungen.
Die Konformitit ist durch eine Drittstelle gepriift und die
technischen Unterlagen sind dort abgelegt. Das Gerit
entspricht den allgemeinen Richtlinien fiir industrielle
Umgebung, definiert in EN 61326. Weitere Details in den
technischen Unterlagen.

ALLGEMEIN

Die Informationen in dieser Anleitung konnen ohne Hinweis
gedndert werden. Wir bemiihen uns um die Richtigkeit der
Angaben in dieser Anleitung. Der Lieferant kann nicht fiir in
der Anleitung enthaltenen Fehler verantwortlich gemacht
werden.

Auspacken und Lagerung

Die Verpackung sollte das Gerit im Gehduse, zwei
Halteklammern fiir die Schalttafelinstallation und die
Bedienungsanleitung enthalten. Bestimmte Bereiche
enthalten noch ein Eingangsadapter.

Ist bei der Auslieferung die Verpackung oder das Gerit
beschédigt, bauen Sie das Gerit nicht ein und wenden Sie
sich an den Lieferanten. Lagern Sie das Gerit vor dem
Einbau, schiitzen Sie es fiir Feuchtigkeit und Schmutz und
achten Sie auf eine Umgebungstemperatur zwischen —30 °C
und +75 °C.

SERVICE UND REPARATUR

Dieses Gerit ist wartungsfrei. Sollte das Gerét einen Fehler
aufweisen, kontaktieren Sie bitte die ndchste Eurotherm
Niederlassung.

Achtung: Geladene Kondensatoren

Bevor Sie den Regler aus dem Gehiuse entfernen, nehmen
Sie das Gerit vom Netz und warten Sie etwa 2 Minuten,
damit sich Kondensatoren entladen konnen. Halten Sie diese
Zeit nicht ein, konnen Kondensatoren mit geféhrlicher
Spannung geladen sein. Vermeiden Sie auf jeden Fall jede
Beriihrung der Elektronik, wenn Sie das Gerit aus dem
Gehéuse entfernen.

Elektrostatische Entladung

Haben Sie den Regler aus dem Gehéduse entfernt, konnen
einige der freiliegenden Bauteile durch elektrostatische
Entladungen beschidigt werden. Beachten Sie deshalb alle
VorsichtsmaBBnahmen beziiglich statischer Entladungen.

Reinigung

Verwenden Sie fiir die Reinigung der Gerateaufkleber kein
Wasser oder auf Wasser basierende Reinigungsmittel
sondern Isopropyl Alkohol. Die Oberflache der Geréte
konnen Sie mit einer milden Seifenldsung reinigen.

3.1 Installation Sicherheitsanforderungen

Sicherheits Symbole

Im Folgenden werden die auf dem Gerit angebrachten
Sicherheits-Symbole erklért:

Bauteile sind durch
IE' DOPPELTE ISOLIERUNG
geschitzt

Achtung, (siehe dazugehdrige
Dokumentation)

© Hilfreiche Tipps

Personal

Lassen Sie die Installation dieses Gerits nur von
qualifiziertem Personal anhand dieser Anleitung
durchfiihren.

Beriihrung

Bauen Sie das System zum Schutz vor Beriihrung in ein
Gehduse ein.

Achtung: Fiihler unter Spannung

Der Regler ist so konstruiert, dass der Temperaturfiihler
direkt mit einem elektrischen Heizelement verbunden werden
kann. Es liegt in Ihrer Verantwortung dafiir zu sorgen, dass
Servicepersonal nicht an unter Spannung stehende Elemente
gelangen kann. Ist der Fiihler mit dem Heizelement
verbunden, miissen alle Leitungen, Anschliisse und Schalter,
die mit dem Fiihler verbunden sind, fiir Netzspannung
ausgestattet sein.

Verdrahtung

Die Verdrahtung muss korrekt, entsprechend den Angaben in
dieser Bedienungsanleitung und den jeweils giiltigen
Vorschriften, erfolgen. Achten Sie besonders darauf, dass die
AC Spannungsversorgung nicht mit dem Sensoreingang oder
anderen Niederspannungsein- oder -ausgéngen verbunden
wird. Verwenden Sie Kupferleitung (aufer fiir
Thermoelementanschluss) und achten Sie darauf, dass alle
Zuleitungen und Anschlussklemmen fiir die entsprechende
Stromstérke dimensioniert sind. Weiterhin sind alle
Anschliisse nach den giiltigen VDE-Vorschriften bzw. den
jeweiligen Landesvorschriften vorzunehmen.

Isolation

Die Installation muss einen Trennschalter oder einen

Leistungsschalter beinhalten. Bauen Sie diesen Schalter in
der Néhe des Systems und gut erreichbar fiir den Bediener
ein. Kennzeichnen Sie den Schalter als trennende Einheit.

Uberstromschutz

Sichern Sie die DC Spannungsversorgung des Reglers mit
einer Sicherung. Das schiitzt die Regler-Platinen vor
Uberstrom.
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Maximalspannungen

Die maximal anliegende Spannung der folgenden Klemmen
muss weniger als 264 Vac betragen:

e  Relaisausgang zu Logik-, DC oder Fiihlerverbindungen;

e  jede Verbindung gegen Erde.

Schlieflen Sie den Regler nicht an Drehstromnetze ohne
geerdeten Mittelpunkt an. Im Falle eines Fehlers kann es bei
dieser Versorgung zu Spannungen iiber 264 Vac kommen.
Das Gerit kann dadurch zerstort werden.

Umgebung

Leitende Verschmutzungen diirfen nicht in den Schaltschrank
gelangen. Um eine geeignete Umgebungsluft zu erreichen,
bauen Sie einen Luftfilter in den Lufteintritt des
Schaltschranks ein. Sollte der Regler in kondensierender
Umgebung stehen (niedrige Temperaturen), bauen Sie eine
thermostatgeregelte Heizung in den Schaltschrank ein.

Dieses Produkt entspricht der Norm BSEN61010
Uberspannungskategorie 11, Verschmutzungsgrad 2. Diese
sind wie folgt definiert:

Uberspannungskategorie Il

Nennspannung: 230 V. Vorzugswerte von Steh-
StoBspannungen fiir Uberspannungskategorie 2: 2500 V.

Verschmutzungsgrad 2

Ubliche, nicht leitfihige Verschmutzung; gelegentlich muss
mit voriibergehender Leitfdhigkeit durch Betauung gerechnet
werden.

Erdung des Temperaturfiihlerschirms

In manchen Anwendungen wird der Sensor bei laufendem
System gewechselt. In diesem Fall sollten Sie als
zusétzlichen Schutz vor Stromschlag den Schirm des
Temperatursensors erden. Verbinden Sie den Schirm nicht
mit dem Maschinengehéuse.

Anlagen- und Personensicherheit

Beim Entwurf eines Regelsystems sollten Sie sich auch iiber
die Folgen bei Fehlfunktionen Gedanken machen. Bei einem
Temperatur-Regelsystem besteht die Gefahr einer stindig
laufenden Heizung. Das kann zu Personen- und
Anlagenschiden fiihren.

Griinde fiir eine fehlerhafte Heizung konnen sein:
e Beschidigung des Sensors durch den Prozess;

e Die Verdrahtung des Thermoelementes wird
kurzgeschlossen;

e Reglerausfall in der Heizperiode;

e Eine externe Klappe oder Schiitz ist in Heizposition
blockiert;

e Der Reglersollwert ist zu hoch.

Schiitzen Sie sich und die Anlage durch eine zusitzliche
Temperatur-Schutzeinheit. Diese sollte einen unabhédngigen
Temperaturfiihler und ein Schiitz besitzen, der den Heizkreis
abschalten kann.

Das Alarmrelais im Regler dient nicht zum Schutz der
Anlage, sondern nur zum Erkennen und Anzeigen der
Alarme.

EMV Installationshinweise

Um sicherzustellen, dass die EMV-Anforderungen
eingehalten werden, treffen Sie folgende MaBinahmen:

e Stellen Sie sicher, dass die Installation geméf den
"Eurotherm EMV-Installationshinweisen",
Bestellnummer HA 150 976, durchgefiihrt wird.

e Bei Relaisausgidngen miissen Sie eventuell einen
geeigneten Filter einsetzen, um die Stéraussendung zu
unterdriicken. Bei typischen Anwendungen empfehlen
wir Schaffner FN321 oder FN612. Bitte beachten Sie,
dass die Anforderungen an die Filter jedoch von der
verwendeten Lastart abhdngen.

e Verwenden Sie den Regler in einem Tischgehéuse, sind
unter Umsténden die Anforderungen der Fachgrundnorm
fiir den Wohn-, Geschéft- und Gewerbebereich giiltig.
Bauen Sie in diesem Fall einen passenden Filter in das
Gehéuse ein. Wir empfehlen Schaffner FN321 und
FN612.

Leitungsfiihrung

Um die Aufnahme von elektrischem Rauschen zu
minimieren, verlegen Sie die Leitungen von Logik- und
Stetigausgang und Sensoreingang weitab von
Netzspannungsleitungen. Ist dies nicht moglich, verwenden
Sie bitte abgeschirmte Kabel. Die Abschirmung muss an
einem Ende geerdet sein. Achten Sie darauf, die
Leitungslidnge so kurz wie mdglich zu halten.
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4.

Wie der Regler startet, ist von den in den Abschnitten 4.1,
4.2 und 4.3 beschriebenen Faktoren abhingig.

4.1

Haben Sie einen neuen, unkonfigurierten Regler, zeigt dieser
beim ersten Einschalten den ‘Quick Konfiguration” Code.
Mit dieser eingebauten Funktion kdnnen Sie Eingangsart und

Einschalten

Neuer Regler

Stellen Sie wie folgt ein:

1. Driicken Sie eine Taste. Das erste Zeichen wechselt auf
ein blinkendes ‘-

—bereich, die Ausgangsfunktionen und das Anzeigeformat

konfigurieren.

A Eine nicht korrekte Konfiguration kann zu

Beschéadigungen des Prozesses und zu Personenschéden

fuhren. Es liegt in der Verantwortung des Inbetrieb-
nehmers, fir eine korrekte Konfiguration zu sorgen.

4.

4.1.1 Quick Start Code

Der Quick Code besteht aus zwei ‘SETSs’ mit
je fiinf Zeichen. In der oberen Anzeige sehen
Sie den gewihlten Satz. Die untere Anzeige
besteht aus den fiinf Zeichen, die das Set
bezeichnen.

SEE

FERK

!

#*

Wihlen Sie mit @ oder ©) YES

Der Regler wechselt automatisch in die Bedienebene

YES

CwTT
enll

2. Andern Sie mit & oder O die blinkende Stelle, bis
der gewiinschte Code erscheint (siehe Quick Code
Tabelle unten). Anmerkung: # bedeutet, dass die Option
nicht eingebaut ist.

3. Mit rufen Sie die ndchste Stelle auf.

@) Solange die aktuelle Stelle konfiguriert wird, konnen Sie
nicht zur néchsten Stelle wechseln.

© Mit kommen Sie zuriick zum ersten Zeichen.

Haben Sie alle fiinf Zeichen konfiguriert, wechselt die
Anzeige auf Set 2.

Driicken Sie nach dem letzten Zeichen , erscheint

(Abschnitt 4.3).
SET 1
I [ | |
Eingangsart Bereich Eingang/Ausgang 1 H Ausgang 2 || Ausgang 4
Thermoelement Voller Bereich X Unkonfiguriert
B Typ B C oC H PID Heizen (Logik, Relais " oder 4-20 mA) oder Schrittregler Anmerkung (1)
offnen (nur VC und VP) O/P 4 nur Relais
J Typ ) F °F C PID Kiihlen (Logik, Relais ) oder 4-20 mA) oder Schrittregler
schlieBen (nur VC und VP)
K Typ K Celsius J EIN/AUS Heizen (Logik oder Relais M) oder PID 0-20 mA Heizen
L Typ L 0 0-100 K EiN/AUS Kiihlen (Logik oder Relaia ) oder PID 0-20 mA
Kiihlen
N Typ N 1 0-200 Alarm @: Im Alarmfall stromfiihrend Alarm®@: Im Alarmfall stromlos
R Typ R 2 0-400 0 Maximalalarm 5 Maximalalarm Anmerkung (2)
S Typ S 3 0-600 1 Minimalalarm 6 Minimalalarm OP1 = Alarm 1
T | TypT 4 0-800 2 Abweichung Hoch 7 Abweichung Hoch OP2 = Alarm 2
C | Kunden 5 0-1000 3 Abweichung Tief 8 Abweichung Tief OP3 = Alarm 3
RTD 6 0-1200 4 Abweichung Band 9 Abweichung Band OP4 = Alarm 4
P Pt100 7 0-1400 DC Signalausgang (nicht O/P4)
Linear 8 0-1600 D 4-20 mA Sollwert N 0-20 mA Sollwert
M 0-80 mV 9 0-1800 E 4-20 mA Temperatur Y 0-20 mA Temperatur
2 0-20 mA Fahrenheit F 4-20 mA Ausgang z 0-20 mA Ausgang
4 4-20 mA G 32-212 Logikeingang Funktionen (nur Eingang/Ausgang 1)
H 32-392 w Alarmbestatigung \% Rezept 2/1 Auswahl
J 32-752 M Hand Auswahl A Externe MEHR Taste
K 32-1112 R Timer/Programm Start B Externe WENIGER Taste
L 32-1472 L Tastensperre G Timer/Prog Start/Reset
M 32-1832 P Sollwert 2 Auswahl | Timer/Programm Hold
R 32-2912 N 32-2192 T Timer/Programm Reset Q Standby Auswahl
T 32-3272 P 32-2552 U Freigabe externer SP
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SET 2
Nicht fiir 3116
| ; , i |
Eingang CT Skalierung Digitaleingang Digitaleingang B Ausgang 3 @ Untere Anzeige
A
X | Unkonfiguriert X | Unkonfiguriert X | Unkonfiguriert Sollwert (Std)
1 10A W | Alarmbestatigung H PID Heizen oder Schrittregler 6ffnen @ Ausgang
2 25 A M Hand Auswahl C PID Kiihken oder Schrittreg. schlieRen @ Restzeit
5 50 A R Timer/Programm Start J EIN/AUS Heizen (nicht fiir VC oder VP) Vergangene Zeit
6 100 A L Tastensperre K EIN/AUS Kiihlen (nicht fiir VC oder VP) Alarmsollwert
P Sollwert 2 Auswahl Alarmausgdnge @ Laststrom
Anmerkung (2) T Timer/Programm Reset stromfiihrend stromlos Haltezeit/Rampe
OP1 = Alarm 1 (1/01) u Freigabe externer SP 0 Max Alarm 5 Max Alarm Zeit/Ziel
OP2 = Alarm 2 Vv Rezept 2/1 Auswahl 1 Min Alarm 6 Min Alarm Keine
OP3 = Alarm 3 A Externe MEHR Taste 2 Abw. Hoch 7 Abw. Hoch C Sollwert mit
OP4 = Alarm 4 (AA) B Externe WENIGER Taste 3 Abw. Tief 8 Abw. Tief Ausgangsmeter &
Anmerkung (3) G | Timer/Prog Start/Reset 4 | Abw.Band 9 Abw. Band M | Sollwert mit
Nur 3208 & 3204 - "
| Timer/Programm Hold DC Ausgdnge Amperemeter @
Anmerkung (4) Q | Standby Auswahl H | 4-20 mA Heizen
Nur VP, VC .
C 4-20 mA Kiihlen
J 0-20 mA Heizen
K 0-20 mA Kiihlen
Signalausgang
D 4-20 Sollwert
E 4-20 gemessene Temperatur
F | 4-20 mA Ausgang
N 0-20 Sollwert
Y 0-20 gemessene Temperatur
z 0-20 mA Ausgang
4.2 Erneutes Aufrufen des Quick Code 4.3 Vorkonfigurierte Regler oder weitere
Modus Starts
Die ‘Quick Konfiguration’ kdnnen Sie jederzeit aufrufen, Der Regler durchlduft beim Start einen kurzen Selbsttest, bei
indem Sie: dem die Softwareversion und der Quick Code gezeigt
Den Regler ausschalten. werden.
2. Das Gerit mit gedriickter Taste wieder einschalten. Der Regler startet sodann in Bedienebene 1.
3. Halten Sie die Taste gedriickt, bis COIE angezeigt wird. Die unten dargestellte Anzeige erscheint. Sie wird
4.  Geben Sie den Konfigurationscode ein (bei Hauptanzeige genannt.
Auslieferung ist dieser Code auf 4 eingestellt). Die ALM Anzeige SUROTHERM
5. Nun konnen Sie wie oben beschrieben den Quick Code leuchtet Rot, wenn . 2 Gemessene Temperatur
eingeben. ein Alarm aktiv ist. 8~ (oder Prozesswert ‘PV)
© Parameter kdnnen Sie auch in einer tieferen Ebene ) ) - Ziel Temp‘era}tur
einstellen. Dieses Vorgehen wird in einem spiteren Kapitel Die OP4 Anzeige (Sollwert '5P")
beschrieben. leuchtet, wenn
Ausgang 4 aktiv ist
© Starten Sie den Regler mit gedriicker Taste und der
Quick Code wird durch Punkte getrennt dargestellt (z. B.
J.C.X.X.X), bedeutet dies, dass die Konfiguration in einer
tieferen Ebene verdndert wurde und somit der Quick Code © Erscheint der Quick Code wihrend der Startphase nicht,
nicht mehr giiltig ist. Scrollen Sie den Quick Code durch bis wurde der Regler in einer tieferen Zugriffsebene neu
konfiguriert (Anmerkung in Abschnitt 4.2) und der Quick
, wird dieser wieder aktiviert. Code ist nicht mehr giiltig.
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4.4 Bedienoberflache

OP1 leuchtet, wenn Ausgang 1 EIN ist (z. B. Heizen) \
OP2 leuchtet, wenn Ausgang 2 EIN ist (z. B. Kiihlen)

OP3 leuchtet, wenn Ausgang 3 EIN ist

OP4 leuchtet, wenn das AA Relais EIN ist (z. B. Alarm)
SPX Alternativer Sollwert (SP2)

REM Externer digitaler Sollwert oder blinkt, wenn
Kommunikation aktiv ist

RUN Timer/Programmgeber l4uft

RUN (blinkt) Timer/Programmgeber angehalten
MAN Handbetrieb

Bedientasten:

= o g . . .
Mit dieser Taste kommen Sie aus jeder Ansicht )
zuriick in die Hauptanzeige.

@ Diese Taste dient der Auswahl eines Parameters.
Halten Sie die Taste gedriickt, laufen die Parameter durch.

@ Taste zum Andern/Erhdhen eines Werts.

@ Taste zum Andern/Verringern eines Werts.

4.4.2 Alarme

Bis zu vier Prozessalarme konnen Sie mit Hilfe des in
Abschnitt 4.1 beschriebenen Quick Start Codes
konfigurieren. Wéhlen Sie fiir jeden Alarm zwischen:

Der Alarm wird aktiv, wenn der Prozesswert unter
den eingestellten Alarmsollwert fallt.

Minimalalarm

Der Alarm wird aktiv, wenn der Prozesswert den
eingestellten Alarmsollwert Uibersteigt.

Maximalalarm

Abweichung Der Alarm wird aktiv, wenn der Prozesswert um

Tief den eingestellten Abweichungswert unter den
Sollwert fallt.

Abweichung Der Alarm wird aktiv, wenn der Prozesswert um

Hoch den eingestellten Abweichungswert tiber den
Sollwert steigt.

Abweichung Der Alarm wird aktiv, wenn der Prozesswert um

Band den eingestellten Abweichungswert tiber/unter

den Sollwert steigt/fallt.

Ein nicht konfigurierter Alarm erscheint nicht in der Liste
der Ebene 2 Parameter (Abschnitt 5.3).

Zusétzliche Alarmmeldungen, z. B.
REGELKREISBRUCH, kénnen angezeigt werden. Diese
tritt auf, wenn der Regler nach einer bestimmten Zeit nach
einer Anderung der Ausgangsanforderung keine Anderung
des Prozesswerts feststellt.

Die Alarmmeldung FUHLERBRUCH (F br )erscheint,
wenn die Verbindung zum Fiihler unterbrochen ist. Der
Ausgang geht auf den von Thnen in Ebene 2 eingestellten
‘SICHER’ Wert, Abschnitt 11.10.

EUROTHERM

Gemessene Temperatur
(oder Prozesswert ‘PV’)

AlM OPY OPY OPY OPA
*

BHAA
5888

W

SPK REM

Ziel Temperatur
(Sollwert ‘SP’)

Meter (nur 3208 und 3204) —konfigurierbar
fur:

- Aus

- Heiz- oder Kihlausgang

- Ausgang (Mitte = Null)

- Laststrom von CT

- Fehlersignal

4.41 Einstellen des Sollwerts (Ziel
Temperatur)

Von der Hauptanzeige:

Mit @ erh6hen Sie den Sollwert.

Mit @ verringern Sie den Sollwert.

Der neue Sollwert wird vom Gerét iibernommen, sobald Sie
die Taste loslassen. Ein kurzes Aufblinken zeigt Thnen, dass
der Wert jetzt aktuell ist.

4.4.3

Sobald ein Alarm auftritt, blinkt die rote ALM Anzeige und
eine durchlaufende Meldung beschreibt die Alarm Quelle.
Der dem Alarm zugewiesene Ausgang (normalerweise
Relais) wird geschaltet. Das Alarmrelais kénnen Sie iiber
den Quick Start Code als im Alarmfall stromlos oder
stromfiihrend konfigurieren. Sinnvoll ist stromlos, damit
auch bei Ausfall des Reglers ein Alarm angezeigt wird.

Alarmanzeige

Durch gleichzeitiges Driicken von @ und @ (ACK)
konnen sie den Alarm bestdtigen.

Steht der Alarm weiterhin an, leuchtet die Alarmanzeige
kontinuierlich weiter.

Das nachfolgende Verhalten ist vom konfigurierten
Alarmmodus abhingig:

Nicht Ein nicht gespeicherter Alarm wird

speichern  zurilickgesetzt, sobald die Alarmbedingung
erlischt.

Auto Der Alarm wird erst zuriickgesetzt, wenn

speichern  die Alarmbedingung nicht mehr ansteht
UND Sie den Alarm bestétigt haben. Sie
konnen den Alarm bestitigen, BEVOR die
Alarmbedingung erloschen ist.

Manuell Der Alarm wird erst zuriickgesetzt, wenn

speichern  die Alarmbedingung nicht mehr ansteht

UND Sie den Alarm bestétigt haben.
Sie koénnen den Alarm erst bestdtigen,
NACHDEM die Alarmbedingung erlischt.

Ab Werk sind alle Alarme als Nicht speichern und im
Alarmfall stromlos konfiguriert. Die Konfiguration
gespeicherter Alarme finden Sie in Abschnitt 12.3.1
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4.4.4 Auto, Hand und Aus Modus

Sie konnen fiir die Betriebsart des Reglers zwischen
Automatik, Hand und Aus wéhlen.

Der Automatikbetrieb ist der normale Betrieb mit
geschlossenem Regelkreis, bei dem der Ausgang
automatisch vom Regler als Antwort auf eine Anderung des
Eingangssignals geregelt wird.

Im Automatikbetrieb sind alle Alarme und speziellen
Funktionen (Selbstoptimierung, Soft Start, Timer und
Programmgeber) betriebsbereit.

Beim Handbetrieb kénnen Sie die Ausgangsleistung
manuell einstellen. Der Fiihler ist weiterhin angeschlossen
und liefert den Istwert, der Regelkreis ist aber offen.

Die MAN Anzeige leuchtet, Band und Abweichungsalarme
sind inaktiv, Timer und Programmgeber sind gesperrt.

Die Leistung konnen Sie kontinuierlich mit den Tasten @
oder @ einstellen.

PN Achten Sie im Handbetrieb darauf, dass die
eingestellte Ausgangsleistung den Prozess nicht
beschadigen kann. Bitte verwenden Sie einen separaten
‘Ubertemperatur’ Regler.

Beim Aus Modus sind Heiz- und Kiihlausgénge aus. Die
Alarmausgénge und die analogen Signalausgénge
(retransmission) sind weiterhin aktiv. Band und
Abweichungsalarme sind AUS.

4.4.5 Auswahl von Auto, Hand oder Aus

Halten Sie @ und @ (Mode) fiir mehr als 1s

gedriickt.

Sie kénnen nur von der Hauptanzeige auf den Modus
zugreifen.

1. Auko’ erscheint in der oberen
Anzeige. Nach 5 Sekunden lduft in der H UE o
unteren Anzeige die ldngere gLt
Beschreibung des Parameters durch, z.
B.’HRE!S MODUS —AUTD HANT
AUS”

2. Waihlen Sie mit @ ‘mAn’. Durch
erneutes Driicken erscheint ‘0OFF . PO
Dies wird in der oberen Anzeige
dargestellt.

3. Haben Sie den gewiinschten Modus
gewdhlt, driicken Sie keine weitere Taste. Nach 2 s
geht der Regler wieder in die Hauptanzeige.

4. Haben Sie OFF gewihlt, erscheint OFF in der unteren
Anzeige und die Heiz- und Kiihlausgénge sind
ausgeschaltet.

5. Haben Sie Handbetrieb gewihlt, leuchtet die MAN
Anzeige. Die obere Anzeige zeigt den Messwert, die
untere Anzeige die Ziel Ausgangsleistung.

© Der Ubergang von Auto zu Hand ist ‘stoBfrei’. Das
bedeutet, dass der Ausgang beim Ubergang den in
Handbetrieb den aktuellen Wert behélt. Ebenso bleibt
der Ausgangswert beim Ubergang von Hand zu Auto
zuerst bestehen. Dieser wechselt dann langsam auf den
vom Regler automatisch angeforderten Wert.

6. Mit @ oder @ konnen Sie die Leistung manuell
verandern. Der Ausgang wird kontinuierlich
aktualisiert, wihrend Sie diese Tasten driicken

7. Zuriick zum Automatikbetrieb kommen Sie, indem Sie
gleichzeitig ® und @ driicken. Wihlen Sie dann
mit @ ‘Auko’.
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4.4.6 Bedienparameter in Ebene 1

Die Bedienebene 1 steht Thnen fiir die alltdgliche Bedienung
zur Verfiigung. Die Parameter sind nicht durch ein Passwort
geschiitzt.

Mit rufen Sie nacheinander die einzelnen Parameter
auf. Die Parametermnemonik und nach 5 s die
durchlaufende Beschreibung sehen Sie in der unteren
Anzeige.

Der Parameterwert erscheint in der oberen Anzeige. Mit

@ oder ©O) konnen Sie den Wert dndern. Driicken Sie fiir
30 s keine Taste geht der Regler wieder in die
Hauptanzeige.

Die wirklich gezeigten Parameter sind abhingig von der
konfigurierten Funktion:

Parameter Durchlaufender Verfiigbarkeit
Mnemonik Text und
Beschreibung
WRK.OP ARBEITSAUSGANG R/O
Aktueller Ausgang Erscheint nur, wenn
der Regler im AUTO
oder OFF Modus.
Bei Schrittreglern
(Option VC oder VP)
ist dies die
‘abgeleitete’
Klappenposition
WKG.SP ARBEITSSOLLWERT R/0.
Aktiver Sollwert Nur, wenn der Regler
im Handbetrieb oder
AUS Modus.
SP1 SOLLWERT 1 Anderbar
SP2 SOLLWERT 2 Anderbar
T.REMN RESTLAUFZEIT R/O
TIMER Zeit bis zum | 0:00 bis 99.59 hh:mm
Ende der Periode oder mm:ss
DWELL TIMER LAUFZEIT Anderbar. Nur, wenn
Zeit einstellen Timer (nicht
Programmgeber)
konfiguriert.
AT.xxx ALARM 1 SOLLWERT | R/O. Nur, wenn der
A2.XXX ALARM 2 SOLLWERT Alarm konfiguriert ist.
A3 ALARM 3 SOLLWERT | Mit: xxx = Alarmart.
A4 XXX ALARM 3 SOLLWERT Hi = Ma.X|'malalarm,
LO = Minimalalarm
d.HI = Abweichung
Hoch; d.LO =
Abweichung Tief;
d.Bd = Abweichung
Band
LD.AMP LASTSTROM R/0O. Nur, wenn CT

Laststrom konfiguriert

5. Bedienebene 2

Ebene 2 bietet Thnen Zugriff auf weitere Parameter. Diese
Ebene ist durch ein Passwort geschiitzt.

5.1  Zugriff auf Ebene 2
1. Driicken und halten Sie .

2. Nach ein paar Sekunden erscheint:

3. Lassen Sie los.

(Driicken Sie fiir 45 Sekunden keine Taste, springt der
Regler wieder in die Hauptanzeige.)

e
Ann!

£J
-3
3

4. Wihlen Sie mit @ oder (D GOT8
LEu 2 (Ebene 2).
5.  Nach 2 s erscheint: ﬂ

6. Geben Sie mit @ oder & das
Passwort ein. Vorgabe = ‘2

e  Geben Sie ein falsches Passwort ein, r
geht die Anzeige wieder auf Ebene 1.

5.2 Zuriick zu Ebene 1

1. Driicken und halten Sie @

2. Wihlen Sie mit @ LEu ! (Ebene 1).
Der Regler springt auf die Ebene 1 Hauptanzeige.

Anmerkung: Sie benétigen kein Passwort, wenn Sie von
einer hoheren auf eine niedrigere Ebene wechseln.

5.3 Ebene 2 Parameter

Mit konnen sie nacheinander alle Parameter aufrufen.
Die Parametermnemonik erscheint in der unteren Anzeige,
nach 5 s gefolgt von der durchlaufenden Beschreibung des
Parameters.

Den Wert des Parameters sehen Sie in der oberen Anzeige.

Mit @ oder @ konnen Sie den Wert verdndern. Driicken
Sie fiir 30 Sekunden keine Taste, erscheint wieder die
Hauptanzeige.

In der Liste zuriickgehen konnen Sie, indem Sie @
driicken, wéihrend Sie halten.

Der folgenden Liste konnen Sie die in Ebene 2 verfiigbaren
Parameter entnehmen.
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Mnemonik
WKG.SP

WRK.OP

TSTAT

UNITS

SP.HI
SP.LO

TM.RES

THRES

END.T

SS.PWR

TSP.1
RMP.1

Durchlaufende Meldung und Beschreibung
ARBEITSSOLLWERT ist der aktuelle Zielsollwert und erscheint, wenn sich der Regler im
Handbetrieb befindet. Der Wert kann SP1 oder SP2 oder, wenn der Regler eine Rampe fahrt
(SP.RAT), der aktuelle Rampenwert sein.
ARBEITSAUSGANG ist der Ausgang des Reglers in Prozent des vollen Ausgangs. Erscheint
nur, wenn der Regler im Automatikbetrieb arbeitet.
Bei einem Schrittregler (Option VC oder VP) ist dies die ‘abgeleitete’ Position der Klappe.
Bei einem zeitproportionalen Ausgang sind bei 50 % die Zeiten fiir Ein und Aus eines Relais-
oder Logikausgangs gleich.
Bei EIN/AUS Regelung: AUS = <1%. EIN = >1%
TIMER STATUS wird nur gezeigt, wenn ein Timer konfiguriert ist. Der Timer kann gestartet,
gestoppt oder zuriickgesetzt werden.

ANZEIGE EINHEIT Temperatur Anzeigeeinheiten. ‘Prozent’ ist fiir Lineareingdnge.

OBERE SOLLWERTGRENZE obere Grenze fiir SP1 und SP2.
SOLLWERT UNTERE GRENZE untere Grenze fiir SP1 und SP2.

Bereich
SP.HI bis SP.LO

R/O
0 bis 100% fiir Heizen
0 bis —=100% fir Kiihlen

-100 (max Kiihlen) bis 100% (max
Heizen)

rES Reset

run Lauft

hol d Gestoppt (Hold)
End Timed out

o °C

oF of

o), oK

nonE Keine

PErc Prozent

Innerhalb der Grenzen anderbar

Werksseitig wird der externen Sollwert zwischen SP.HI und SP.LO skaliert. In Bedienebene 3 stehen Ihnen zwei weitere Parameter zur
Verfligung (REM.HI und REM.LO), die Sie zur Begrenzung des externen SP verwenden kdnnen. Abschnitt 10.1.

SOLLWERT 1 Wert fiir Sollwert 1.
SOLLWERT 2 Wert fiir Sollwert 2.
SOLLWERTRAMPE Einstellung der Anderungsrate fiir den Sollwert.

SP.HI bis SP.LO
SP.HI bis SP.LO
OFF bis 3000 Anzeigeeinheiten pro min

Der folgende Abschnitt bezieht sich nur auf den Timer (Abschnitt 5.4)

TIMER KONFIGURATION Konfiguriert die Timerart - Haltezeit, Verzégerung, Soft Start oder
Keine (nur in Reset).

Die Programmgeber Option wird nur gezeigt, wenn Sie die Programmgeber Option bestellt
haben.

TIMER AUFLOESUNG Auswahl zwischen Stunden oder Minuten (nur in Reset).

TIMER START SCHWELLWERT Der Timer startet erst, wenn der PV in den Bereich dieses
Parameterwerts kommt. Dadurch wird die Dauer der Haltezeit bei gewiinschter Temperatur
garantiert. Setzen Sie den Wert auf AUS, startet der Timer direkt.

Ist eine Sollwert Rampe eingestellt, wird die Rampe beendet, bevor der Timer startet.

TIMER ENDE Die Aktion, nachdem die Timerzeit abgelaufen ist: Den Parameter kdnnen Sie
bei laufendem Timer @ndern.

SOFT START LEISTUNGSGRENZE Erscheint nur, wenn der Timer auf SFS’I (Soft Start)
konfiguriert ist. Der Parameter setzt eine Leistungsbegrenzung, bis der Messwert den
Grenzwert (SS.SP) erreicht hat oder bis die eingestellte Zeit (DWELL) abgelaufen ist. Der
Timer startet automatisch beim Einschalten.

SOFT START SOLLWERT Erscheint nur, wenn der Timer auf SFS'Z (Soft Start) konfiguriert
ist. Unterhalb dieses Grenzwerts wird die Leistung begrenzt

TIMER LAUFZEIT Der Parameter erscheint nur bei Haltezeit Timern. Diesen Wert kdnnen Sie
bei laufendem Timer verdndern.

RESTLAUFZEIT Verbleibende Timerzeit. Diesen Wert kdnnen Sie bei laufendem Timer
verdndern.

nonE Keine

duEl Haltezeit

dELY Startverzégerung
SFSE Soft Start

Prals Programmgeber
Hour Stunden

m n Minuten

OFF oder 1 bis 3000

OFF Regel OP geht auf Null
dwElN Regelt weiter auf SP1

SPe Geht zu SP2

rES Programmgeber riicksetzen

-100 bis 100%

Zwischen SP.HI und SP.LO

0:00 bis 99.59 hh:mm: oder mm:ss

0:00 bis 99.59 hh:mm: oder mm:ss

Die folgenden Parameter sind verfiigbar, wenn Sie einen Programmgeber konfiguriert haben - Abschnitt 13.2

SERVO MODUS Legt den Startpunkt fiir den Rampen/Haltezeit Programmgeber und die
Aktion bei Netzausfall fest.

Abschnitt 5.8.1

ZIELSOLLWERT 1 Zielwert fiir den ersten Sollwert.
RAMPENSTEIGUNG 1 Erste Rampensteigung.

SP Sollwert
PU Prozesswert
SPrb Zuriick zu SP

PUrb Zuriick zu PV

AUS, 0:01 bis 3000 Einheiten pro min
oder Stunden, entsprechend TM.RES
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Mnemonik Durchlaufende Meldung und Beschreibung Bereich

DWEL.1 HALTEZEIT 1 Erste Haltezeit. AUS, 0:01 bis 99:59 Einheiten pro min
oder Stunden, entsprechend TM.RES

Die letzten drei Parameter werden fiir die folgenden drei Programmsegmente wiederholt, d. h. fir TSP.2 3 & 4), RMP.2 (3 & 4), DWEL.2 3 & 4).

Der folgende Abschnitt bezieht sich nur auf Alarme. Die Parameter erscheinen nur fiir konfigurierte Alarme

Al.--- - bis ALARM 1 (2, 3 oder 4) SOLLWERT Sollwert fiir die Alarmerkennung. Bis zu vier Alarme sind SP.HI bis SP.LO
Ad.-—- moglich. Diese werden nur gezeigt, wenn sie auch konfiguriert sind. Die letzten drei Zeichen
der Mnemonik beschreiben die Alarmart:

'

Lo Minimalalarm 3
m
o

=]

Abweichung Band H Abweichung Hoch

H Maximalalarm Abweichung Tief

Die folgenden Parameter erscheinen nur, wenn Sie einen Dreipunkt-Schrittregler bestellt haben.
MTR.T MOTOR TRAVEL TIME. Stellen Sie die Zeit ein, die der Motor benétigt, die Klappe von der 0.0 bis 9999 s
vollstdndig geschlossenen auf die vollstandig gedffnete Position zu fahren.

Anmerkung: In der Dreipunkt-Schrittregelung sind nur die Parameter PB und TI aktiv. Der
Parameter TD hat keinen Einfluss auf die Regelung.

Der folgende Abschnitt bezieht sich auf die Regelparameter. Weitere Erkldarungen finden Sie in Kapitel 11.

ATUNE FREIGABE SELBSTOPTIMIERUNG automatische Anpassung der Regelparameter an die OFF Gesperrt
Prozess Charakteristik. On Freigegeben

PB PROPORTIONALBAND setzt einen Ausgang, der proportional zur GroBe des Fehlersignals ist. 1 bis 9999 Anzeigeeinheiten
Einheit ist % oder Anzeigeeinheiten. Vorgabe: 20

Tl INTEGRALZEIT entfernt die bleibende Abweichung, indem er den Ausgang proportional zur OFF bis 9999 s
Amplitude und Dauer des Fehlersignals anhebt oder absenkt. Vorgabe: 360

TD DIFFERENTIALZEIT ist proportional zur Anderungsrate des Prozesswerts. OFF bis 9999 s
Der Differentialanteil verhindert Uber- und Unterschwinger bei schnellen Vorgabe: 60 fiir PID Regelung
Sollwertanderungen. Vorgabe: 0 bei Dreipunkt-

Schrittregelung

MR MANUAL RESET ist nur bei PD Reglern giiltig, wenn der Integralanteil (ti) ausgeschaltet ist. -100 bis 100%
Eingabe eines Werts zwischen +100% Heizen und -100% Kiihlen, um die Regelabweichung Vorgabe: 0
zwischen PV und SP auszugleichen.

R2G RELATIVE KUEHLVERSTARKUNG justiert das Kiihlen Proportionalband relativ zum Heizen 0.1 bis 10.0
Proportionalband. Notwendig, wenn die Anderungsraten von Heizen und Kiihlen sehr Vorgabe: 1.0
unterschiedlich sind. (nur Heizen/Kiihlen)

HYST.H HEIZ HYSTERESE Unterschied in PV Einheiten zwischen Ein- und Ausschalten von Ausgang 1. 0.1 bis 200.0 Anzeigeeinheiten
Nur, wenn Kanal 1 fiir Ein/Aus Regelung konfiguriert ist. Vorgabe: 1.0

HYST.C KUEHL HYSTERESE Unterschied in PV Einheiten zwischen Ein- und Ausschalten von Ausgang 2. 0.1 bis 200.0 Anzeigeeinheiten
Nur, wenn Kanal 2 fiir Ein/Aus Regelung konfiguriert ist. Vorgabe: 1.0

D.BAND KANAL 2 TOTBAND ist der Bereich zwischen Heizen und Kiihlen, wenn kein Ausgang OFF oder 0.1 bis 100.0% des Kiihlen
eingeschaltet ist. Proportionalbands

Aus = Kein Todband. 100 = Heizen und Kiihlen Aus.
Nur fiir Ein/Aus Regler.

OP.HI AUSGANG HOCH begrenzt die maximale Heizleistung oder die minimale Kihlleistung. +100% bis OP.LO

1.2,3 AUSGANG 1 (2, 3 oder 4) MINIMALE IMPULSZEIT Minimale Ein/Aus-Zeit fiir den Ausgang. Relaisausgdnge 0.1 bis 150.0 s

oder 4) ﬁ Vorgange: 5.0.

PLS. Stellen Sie sicher, dass Sie diesen Wert an das am Ausgang verwendete Logikausgznge Auto bis 150.0
Schaltbauteil anpassen. Verwenden Sie z. B. einen Logikausgang zum Schalten eines Vorgabe: Auto = 55ms

kleinen Relais, sollten Sie einen Wert von 5,0 s oder hoher einstellen, damit das Relais
nicht durch zu schnelles Schalten beschédigt wird.

Der folgende Abschnitt bezieht sich auf Stromwandler. Die Parameter erscheinen nur bei konfigurierter CT Option.

LD.AMP LAST EIN STROM ist der gemessene Laststrom bei Ausgang EIN. CT Bereich
LK. AMP GEMESSENER LECKSTROM ist der gemessene Laststrom bei Ausgang AUS. CT Bereich
LD.ALM SCHWELLE UNTERER LASTSTROM setzt den Minimalalarm Schaltpunkt fiir den Laststrom, CT Bereich
gemessen vom CT. Erkennt Teillastfehler.
LK.ALM OBERER LECKSTROM ALARM setzt den Maximalalarm Schaltpunkt fiir den Leckstrom, CT Bereich
gemessen vom CT.
HC.ALM UBERSTROM ALARM SCHWELLE setzt den Maximalalarm Schaltpunkt fiir Uberstrom. CT Bereich
Gemessen vom CT.
CADDR ADRESSE — Kommunikationsadresse des Reglers. 1bis254 1bis2s4
HOME HAUPTANZEIGE Definiert den Parameter in der unteren Anzeige der Hauptanzeige. Std  Standard
0P Ausgangsleistung
Er Verbleibende Zeit
ELRP Vergangene Zeit
AL Erster Alarmsollwert
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Mnemonik Durchlaufende Meldung und Beschreibung

ID KUNDEN ID ist eine Zahl zwischen 0 und 9999 als kundeneigene Identifikationsnummer fiir
den Regler.

REC.NO AKTUELLE REZEPTNUMMER Zeigt die Nummer des aktuellen Rezepts. Andern Sie diese

Nummer, werden die unter der neuen Rezeptnummer gespeicherten Parameterwerte
geladen. Weitere Informationen tiber Rezepte finden Sie im Konfigurations Handbuch.

STORE REZEPT SICHERN ALS Speichert die aktuellen Parameterwerte unter der gewahlten
Rezeptnummer. Bis zu 5 Repepte konnen Sie speichern.

© Mit @ kommen Sie immer wieder zuriick zur Hauptanzeige am Anfang der Liste.

© Halten Sie die Taste gedriickt, laufen die Parameter der Liste schneller durch.

Bereich

Ct Laststrom

CLr Leer

Emr Kombiniert Sollwert und
Zeitanzeige

0 bis 9999

nonE oder { bis 5 oder

FAy L, wenn kein Rezept gespeichert ist

nonE oder {bis &

donE wenn gespeichert
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5.4 Timer

Den internen Timer konnen Sie fiir vier unterschiedliche Betriebsarten konfigurieren. Diese legen Sie in Ebene 2 mit dem
Parameter “TM.CFG’ fest. Die einzelnen Timer Modi finden Sie auf den folgenden Seiten erklart.

Operation

Aktion

Anzeige

Timer starten

Kurz ® + @ driicken

Anzeige -- RUN = Ein
Durchlaufende Meldung - TIMER LAEUFT

Timer stoppen
(Hold)

Kurz ® + @ driicken

Anzeige -- RUN = Blinkt
Durchlaufende Meldung - TIMER HOLD

Timer riicksetzen
(Reset)

® + @ driicken und

flir mind. 1 s halten

Anzeige -- RUN = Aus

Ein Haltezeit Timer, der zum Ausschalten der Leistung nach Ablaufen der Zeit
konfiguriert ist, zeigt AUS an.

Timer ist abgelaufen
(ENDE Status)

Anzeige -- RUN = Aus SPX = Ein, wenn End.T = SP2
Durchlaufende Meldung - TIMER ENDE.

Anmerkung: Es ist nicht nétig, den Timer nach Erreichen des Ende Status
zuriickzusetzen.

Sie kdnnen den Timer auch iiber den Parameter ‘T.STAT’ (Timer Status) starten, stoppen oder zuriicksetzen. Wenn konfiguriert,
haben Sie auch die Mdglichkeit, den Timer {iber Digitaleingénge zu bedienen.

26
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5.5 Haltezeit Timer

Der Haltezeit Timer (T1.CFG = DWELL) wird verwendet,
um einen Prozess fir eine bestimmte Zeit auf einer festen
Temperatur zu regeln.

Die Aktion nach Ablauf der Timerzeit ist abhidngig von der
Konfiguration des Parameters END.T.

Léauft der Timer, ist Heizen oder Kiihlen aktiv. Der Timer
startet erst, wenn sich der Istwert innerhalb des
Schwellwerts ‘THRES’ des Sollwerts befindet. Haben Sie
fiir den Schwellwert AUS gewihlt, startet der Timer direkt.

Eine freigegebene Sollwertrampe wird erst beendet, bevor
der Timer startet.

Im ENDE Status wird das Verhalten des Timers durch den
Parameter ‘END. T’ bestimmt:

OFF: Heizen und Kiihlen ist ausgeschaltet (Auf Off
zurlicksegestzt)

Dwell:  Regelt auf Sollwert 1 (Riicksetzen auf Sollwert 1)
SP2 Regelt auf Sollwert 2 (Riicksetzen auf Sollwert 1)

Anmerkung: Die Haltezeit konnen Sie bei laufendem Timer
dndern.

Ende Status ENI.T =

Durchlaufende Meldung

Temp
\1/ OFF | 5P2 IdwEH
SP1 _:::F:,___________._______THREs=1n ' :,_
e e INC TR :
A I A !
| I Abwarts I |
| I i :
| 73hlen :
I | | -
| | g
OFF I TIMER LAEUFT

[\

1
RESET Digitaleingang I

RUN Digital O/P = Esrun |

END Digital O/P = EEnd

|
|
I
} Zeit
TIMER ENDE | AUS
AUS |
)
i
|

—

5.6 Verzogerungs Timer

‘TM.CFG’ = ‘dELY". Verwenden Sie diesen Timer, um
den Regelausgang nach Ablauf einer eingestellten Zeit
einzuschalten. Der Timer startet direkt nach dem
Einschalten oder wenn Sie ihn manuell starten.

Die Regelausgénge bleiben ausgeschaltet, solange die Zeit
lauft. Nachdem die Timerzeit abgelaufen ist, regelt das
Gerit am Zielsollwert.

Temperatur

A

|
SP1 (70)  |—— — — — — — | | — —
|
|
|
|
I > Zeit
[
Durchlaufende > TIMER LAEUFT TIMER ENDE >
Meldung
7y A
Start Reset

RESET Digitaleingang |

RUN Digital O/P = Esrun I

END Digital O/P = EEnd
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5.7 Soft Start Timer
‘“TM.CFG’ = ‘G55k".

Ein Soft Start Timer startet automatisch beim Einschalten des Reglers. Der Timer schaltet dem Ausgang eine
Leistungsbegrenzung (‘SS.PWR?’) auf, bis die Temperatur den Schwellwert (‘SS.SP”) erreicht hat oder die Timerzeit (‘DWEII")
abgelaufen ist. Diesen Timer konnen Sie bei Heiztrocknern in Hei3kanal Regelsystemen verwenden.

Temp

Sollwert (70 °C)

Soft Start Sollwert 55.5F (50 °C)

|
: » Zeit
Obere Grenze Ausgangsleistund !
]
Timer Soft Start Leistungsbegrenzung 55P4WF (40% : » Zeit
Durchlaufende Meldung > | TIMER LAEUFT I TIMER ENDE | >
|
RESET Digitaleingang  _ ___ __ : |I
I |
RUN Digital O/P = Erun ] | I
| |
END Digital O/P = EEnd — f ]
i ! 4
Start I Reset

5.8 Programmgeber

‘TM.CFG’ = ‘ProG’. Der Funktionscode CP bietet Ihnen einen Programmgeber mit vier Segmenten. Jedes Segment besteht aus
einer Rampe mit konfigurierbarer Steigung und einer Haltezeit. Die Werte fiir Rampe und Haltezeit konnen Sie selbst bestimmen.
Im nachstehenden Diagramm sehen Sie das Programmprofil.

| Ende Typ |
Temp I o |
A | P2 (Servo von PV) |
sP2(700) @ r——————————————— S et +-—T—F————- 1
: DWEL1 | DWEL.2 : DWEL3 : DWEL4 | o : Dwell :
| [ ' |
I I I I ----------------- ]----
| | f I |
| Rampe zu | Rampe zu TSP2 | | * "“ | |
Start am | TsPimit | mitRMP2 | Rampe zu TSP3 mit | Rampe zu TSP4 mit Il | |
aktuellen WSP _+ RMP1 : : RMP3 : RMP4 | Reset I[ I
s bb———— L TPRVIFITI (e LRRPPPPPPPL )
! | F I “ [
> >l | | Time
Aus : Programm LAEUFT | : |
| |
RESET l | I |
' | |
] |
RUN Digital O/P = Erun II I
{ |_
END Digital O/P = EEnd
Anmerkungen: 3. TIMER ENDE - Ist Ende Typ = SP2, wird TIMER

ENDE erst aktiv, wenn die Rampe beendet oder SP2
erreicht ist. DWELL (Vorgabe) oder RESET als Ende
Typ werden eher verwendet.

1. Fiir einen Temperatursprung, setzen Sie die
Rampensteigung im Segment auf ‘OFF’.

2. Benotigen Sie ein Rampen/Haltezeit Paar nicht, setzen
Sie die Rampensteigung auf ‘OFF’ und den TSP auf
denselben Wert wie im vorangegangenen Segment.

Zusitzlich steht Thnen ein Programm Ereignisausgang zur
Verfiigung. Weitere Informationen im Konfigurations
Handbuch.
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5.8.1 Programmgeber Servo Modus und Netzausfall

Mit dem Parameter SERVO MODE bestimmen Sie den Start des Programms, wenn Sie ‘Run’ wéhlen oder nach einem Aus- und
Einschalten des Gerits:

SERVO MODUS
Sp Das Programm startet vom aktuellen Sollwert.
Nach einem Netzausfall wird es zurlickgesetzt und muss manuell gestartet werden. Der Arbeitssollwert geht zurlick auf SP1
oder SP2 (je nach vorheriger Auswahl) und das gesamte Programm wird wiederholt.
PV Das Programm startet vom aktuellen Istwert.
Nach einem Netzausfall wird es zurlickgesetzt und muss manuell gestartet werden. Das Programm startet am aktuellen Istwert.
SP.rb Nach einem Netzausfall startet das Programm am Originalsollwert (SP1 oder SP2) und fahrt mit der zuletzt verwendeten
Rampensteigung auf den Programmsollwert bei Netzausfall, um das Programm dann weiterzufiihren (siehe Abbildung).
PV.rb Das Programm startet vom aktuellen Istwert.
Nach einem Netzausfall startet das Programm am Istwert und lduft mit der letzten Rampensteigung zum programmierten
Sollwert.

Das Verhalten des Programmgebers nach einem Netzausfall sehen Sie unten fiir SERVO = SP.rb und PV .rb dargestellt:

Netz aus

PV

RMP.1

-
|

RMP.2

Netz ein

SP (und PV) steigen
mit der zuletzt
verwendeten

~<— Rampensteigung

RMP.2

5.8.2 Bedienung des Programmgebers

Der Programmgeber wird wie der Timer bedient.

Operation

Programm starten
Run

Programm anhalten
Hold

Programm riicksetzen
Reset

Aktion

Kurz @ + @ driicken
Kurz ® + @ driicken

® + @ driicken und fiir mind. 1's
halten

Programm beendet

Netz aus Netz
PV ein

|
: \V\ SP (und PV) steigen mit der
|
|

I zuletzt verwendeten
| Rampensteigung und wiederholen
die gesamte Haltezeit

Anzeige
Anzeige -- RUN = Ein
Durchlaufende Meldung - TIMER LAEUFT
Anzeige -- RUN = Blinkt
Durchlaufende Meldung - TIMER HOLD
Anzeige -- RUN = Aus
Wenn End.T = Off, wird OFF am Ende des Programms angezeigt
Anzeige -- RUN = Aus SPX = Ein, wenn End.T = SP2
Durchlaufende Meldung - TIMER ENDE

Mit dem oben genannten Vorgehen kdnnen Sie das Programm erneut starten
(Anmerkung: es ist nicht nétig, das Programm nach Erreichen des Ende Status zuriickzusetzen.)

Das Programm konnen Sie auch iiber den Parameter T.STAT in der Ebene 2 Parameterliste bedienen.
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5.8.3
Gehen Sie in die Bedienebene 2 (Abschnitt 4).

Konfiguration des Programmgebers

Bedienung Aktion Anzeige Anmerkungen
Timer als 1. Gehen Sie mit © auf “TM.CFG".
Programmgeber
konfigurieren 2. Waibhlen Sie mit ® oder @
‘Proli.
Auflésung 3. Gehen Sie mit © auf ‘TM.RES’. In diesem Beispiel wurde fiir die
(Zeitbasis) = Rampensteigung und die Haltezeit
einstellen 4.  Waibhlen Sie mit ® oder ) I WL S Stunden als Einheit gewdhlt
‘Hour oder ‘m n’.
Schwellwert 5. Gehen Sie mit @ auf ‘THRES’. In diesem Beispiel startet die Haltezeit
setzen erst, wenn der PV maximal 5 Einheiten
6. Geben Sie mit @ oder @ den vom Sollwert entfernt ist.
Wert ein.
Ende Aktion 7 Gehen Sie mit © auf ‘END.T’. In diesem Beispiel regelt das Gerit
einstellen ® @ weiter auf dem letzen Sollwert.
8. }g;l:hg?n Sie I‘Ig’t: a. Odef duElt OFF schaltet den Ausgang ab.
. Odef oder ‘OwC Bei SP2 regelt das Gerit am Sollwert 2
oder ‘r 5k Bei Reset wird am gewiahlten Sollwert
geregelt.
Servo Modus 9. Gehen Sie mit © auf ‘SERVO’. In diesem Beispiel startet das
einstellen Programm vom aktuellen Istwert.
10. Wiihlen Sie mit @ oder @ Abschnitt 5.4.1.
PU, GP- 5P rb, oder Plirh’
Ersten Ziel 11. Rufen Sie mit “TSP.1° auf. In diesem Beispiel lauft der Sollwert
Sollwert festlegen o vom Istwert aus auf den ersten
12. Stellen Sie mit ® oder O) den Zielsollwert, 100.
Wert ein
Erste 13. Gehen Sie mit © auf ‘RMP.1". In diesem Beispiel lduft die Rampe mit
Rampensteigung einer Steigung von 8,0 Einheiten pro
einstellen 14. Stellen Sie mit Q) oder @ den Stunde.
Wert ein.
Erste Haltezeit 15. Gehen Sie mit © auf ‘DWEL.1". In diesem Beispiel wird der Sollwert
festlegen fiir 2 Stunden und 11 Minuten gehalten.
16. Stellen Sie mit ® oder ) den
Wert ein.
Wiederholen Sie die oben genannten Schritte fiir alle Segmente
Anmerkungen:

e In einer hoheren Ebene konnen Sie Ereignisausgidnge und Programmgeber Zyklen einstellen. Beschreibungen in Abschnitt
13.2.3 und 13.1.

e  ‘Ereignisausgénge’ stehen hnen ab Softwareversion 2 zur Verfiigung. Fiir jedes Segment des Programms kdnnen Sie ein
digitales Ereignis konfigurieren. Dieses konnen Sie zum Ansteuern eines Digitalausgangs verwenden.

e  ‘Programmgeber Zyklen’ stehen Ihnen ab Softwareversion 2.09 (PID Regler) und 2.29 (Dreipunkt-Schrittregler) zur
Verfiigung. Dieser Parameter bietet [hnen die Mdglichkeit, das eingestellte Programm biss zu 100 mal zu wiederholen.
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6. Zugriff auf weitere Parameter

Parameter stehen Thnen unter verschiedenen
Sicherheitsebenen zur Verfiigung. Die einzelenen Ebenen
sind mit Ebene 1 (LE) !), Ebene 2 (LEV' ), Ebene 3 (LEV )
und Konfigurationsebene (CONF) bezeichnet.

Fiir Ebene 1 benétigen Sie kein Passwort, da diese nur die
fiir die tégliche Bedienung wichtigsten Parameter enthilt.

In Ebene 2 kénnen Sie die fiir die Inbetriebnahme oder
einen Chargen/Produktwechsel wichtigen Parameter
einstellen.

Die Bedienung der Ebenen 1 und 2 wurden in den
vorangegangenen Kapiteln beschrieben.

Auf die Parameter der Ebene 3 und der Konfigurationsebene
konnen Sie wie folgt zugreifen:

6.1.1 Ebene 3

In Ebene 3 konnen Sie auf alle Bedienparameter zugreifen
und diese auch dndern. Diese Ebene verwenden Sie zur
Inbetriebnahme des Gerits.

Beispiele von Parameter in Ebene 3 sind:

Bereichsgrenzen, Einstellung der Alarmsollwerte,
Kommunikations Adresse.

In den Ebenen 1, 2 und 3 regelt das Gerdt normal weiter.

6.1.2 Konfigurationsebene

In dieser Ebene stehen Thnen sowohl die Konfigurations- als
auch die Bedienparameter zur Verfiigung, so dass Sie nicht
zwischen den Ebenen umschalten miissen. Diese Ebene gibt
Thnen die Moglichkeit, die grundlegende Charakteristik des
Gerits an den Prozess anzupassen.

Beispiele sind:

Eingang (Thermoelementart); Alarmart; Art der
Kommunikation.

WARNUNG

In der Konfigurationsebene haben Sie Zugriff auf alle
Parameter, die den Regler an den Prozess anpassen.
Eine falsche Konfigurationkann zu Beschadigung der
Anlage und Verletzungsgefahr von Personen fiihren. Es
liegt in Ihrer Verantwortlichkeit als Inbetriebnehmer
sicherzustellen, dass die Konfiguration korrekt ist.

Waéhrend sich der Regler in der Konfigurationsebene
befindet, sind weder Regelung noch AlarmeFehler!
Textmarke nicht definiert. aktiv. Rufen Sie deshalb die
Konfiguration nicht bei laufendem Prozess auf.

Bedien- Home | Volle Konfiguration | Regelung
ebene Bedienung

Ebene 1 v Ja

Ebene 2 v Ja

Ebene 3 v v Ja

Konf v v v Nein
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6.1.3 Auswahl von Ebene 3 oder Konfigurationsebene

Vorgehen | Anzeige

| Anmerkungen

Auswahl Ebene 3

1.  Driicken und halten Sie fur
mehr als 5 Sekunden.

2.  Geben Sie mit @ oder @ das

Passwort fiir Ebene 3 ein.

Auswahl Konfigurationsebene
3. Wirdin LEUT die GOTD angezeigt,
driicken Sie wie In Schritt 1

beschrieben @ und wahlen Sie
LonF’

4.  Geben Sie mit @ oder @ das

Passwort fiir die
Konfigurationsebene ein.

5. Driicken und halten Sie fur
mehr als 3 Sekunden.

6.  Wihlen Sie mit @ die gewiinschte
Ebene, z. B. LEV !

© Konfigurieren Sie ein Passwort mit ‘0’, ist diese Ebene
immer freigegeben und muss nicht mehr durch Eingabe des
Passworts freigeschaltet werden.

© Befindet sich der Regler in der Konfigurationsebene,
konnen Sie das ACESS Menii immer aufrufen, indem Sie
fiir mehr als 3 Sekunden gedriickt halten. Driicken Sie
dann erneut und wihlen Sie ‘ACCES’.

Die Anzeige wechselt von der aktuellen Bedienebene z. B.
LEu !aufLEu 3, wenn Sie die Taste gedriickt halen.

(Driicken Sie weiterhin fiir 50 s keine Taste, kehrt die Anzeige
zur Hauptanzeige zuriick.)

Vorgabe fiir das Passwort ist 3:
Haben Sie ein falsches Passwort eingegeben, geht die Anzeige
wieder auf ‘GOT T .

Bei richtiger Passworteingabe geht der Regler in die
Hauptanzeige von Ebene 3

Anmerkung: Driicken Sie @ bevor der Regler das Passwort
fir Ebene 3 abfragt.

Vorgabe fiir das Passwort ist 4:

Haben Sie ein falsches Passwort eingegeben, geht die Anzeige
wiederauf G 0 7T 0"

Haben Sie das richtige Passwort eingegeben, zeigt der Regler

LonF

Wabhlen Sie zwischen:

LEL | Ebene 1
LELU 2  Ebene?2
LEL 3 Ebene3
LonF Konfiguration

Bei dem Wechsel in eine tiefere Ebene miissen Sie kein
Passwort eingeben.

Alternativ kdnnen Sie driicken bis das ACCES @

Menii erscheint und dort mit die Ebene wahlen.

Auf der Anzeige blinkt ‘LonF’ fiir ein paar Sekunden, bevor
der Regler die Startsequenz durchlduft. Am Ende erscheint
die Hauptanzeige der gewdhlten Ebene.

Schalten Sie den Regler nicht ab, solange LanF blinkt. Wird
der Regler wihrend dieser Zeit vom Netz genommen,
erscheint eine Fehlermeldung (Kapitel 12.4, ‘Diagnose
Alarme’.
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6.2 Parametermeniis

Die Parameter sind in einfachen Meniis zusammengefasst.
Der Meniiiiberschrift kénnen Sie die generelle Funktion der
Parameter entnehmen. Zum Beispiel enthdlt das Menii
‘ALARM’ alle Parameter, die Sie fiir die Alarmeinstellung
bendtigen.

6.2.1 Auswahl einer Meniiiiberschrift
Driicken Sie . Bei jedem Druck dieser Taste wird eine
neue Mentiiiberschrift aufgerufen.

Die Meniiiiberschrift erscheint in der unteren Anzeige,
gefolgt von einer ldngeren Beschreibung des Namens.

Im folgenden Beispiel sehen Sie die Auswahl der ersten
beiden Meniiiiberschriften dargestellt. (Ansicht 3216).

Durchlaufender Parametername

Konfiguration

| |

L&, L&, Las

gedriickt halten, damit die Menii-
tiberschriften schnell durchlaufen.

6.2.2 Parameter aufrufen

Wibhlen Sie das gewiinschte Menii und driicken Sie .
Bei jedem Druck dieser Taste wird ein neuer Parameter
aufgerufen. Im folgenden Beispiel sehen Sie, wie Sie die
ersten beiden Parameter im ALARM Menii aufrufen. Sie

konnen alle Parameter in allen Meniis in gleicher Weise
aufrufen. (Ansicht 3216).

ELROTHERM

Alarm Meniiiiberschrift

Parameter ‘Wert’, in diesem Fall
Maximalalarm.

Parametermnemonik ‘H .7V’
gefolgt von der durchlaufenden
Meldung ‘HLHRM | RRT>

Parameter ‘Wert’. In diesem Fall ein
‘numerischer’ Wert, eingestellt auf
‘112’

Parametermnemonik ‘A [.H !’ gefolgt

von der durchlaufenden Meldung
CALARM | SOLLWERT .

© wMit @ kommen Sie zur
Meniiiiberschrift zuriick.

Weitere
Parameter

6.2.3 Anzeige von Parametern

Wie schon vorher gezeigt, wird jeder Parameter durch ein
Kiirzel (Mnemonik) mit vier oder fiinf Zeichen dargestellt,
z.B.HITVP,

Nach ein paar Sekunden wird diese Mnemonik durch eine
durchlaufende Meldung ersetzt, die [hnen die Bedeutung des
Parameters erklért. In diesem Beispiel ‘A LTVF> = ‘HLARM |
ART’. Die durchlaufende Meldung erscheint nur einmal,
nachdem Sie den Parameter ausgewahlt haben. (Ansicht
3216).

Eine Meniiiliberschrift wird in gleicher Weise angezeigt.

SURGTHERM In der oberen Anzeige
sehen Sie den Wert des
Parameters.

Die untere Anzeige zeigt
die Parametermnemonik,
gefolgt von dem
Parameternamen.

6.2.4 Andern eines Parameterwerts

Bei einem ausgewihlten Parameter konnen Sie mit @ den
Wert erhéhen und mit den Wert verringern. Halten Sie
eine der beiden Tasten gedriickt, &ndert sich ein analoger
Wert mit steigender Geschwindigkeit.

Nachdem Sie die Taste losgelassen haben blinkt die Anzeige
kurz auf und zeigt somit, dass der Regler den Wert
tibernommen hat. Die einzige Ausnahme stellt die Ausgangs
‘Leistung’ im Handbetrieb dar, die kontinuierlich
tibernommen wird.

In der oberen Anzeige sehen Sie den Parameterwert, in der
unteren Anzeige den Parameternamen.

6.2.5 Zuriick zur Hauptanzeige

Driicken Sie gleichzeitig @+ .

Sobald Sie die Taste loslassen, kehrt der Regler in die
Hauptanzeige zuriick. Die aktuelle Bedienebene bleibt
unverédndert.

6.2.6 Time Out

Ein Time out ist bei ‘Go To’ und ‘Control Mode’
Parametern moglich. Registriert der Regler bei diesen
Parametern fiir 5 Sekunden keinen Tastendruck, erscheint
wieder die Hauptanzeige.

© Mit gedriickter Taste wird das Parametermenii
vorwérts durchlaufen. Halten Sie die gedriickt und

driicken Sie dann @, wird die Liste rickwérts
durchlaufen.
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6.3 Navigationsdiagramm

Im nachfolgenden Diagramm sehen Sie alle Meniiiiberschriften, die Thnen in der Konfigurationsebene des 3216 zur Verfiigung
stehen.

Die Parameter dieser Meniis finden Sie in Tabellen auf den nachfolgenden Seiten erklrt.

Konfiguration

v v v
Ebene 2 Fihlereingang Ausgang 1 Ausgang 2 AA Relais Digitaleingang CT Eingang
Parameter Parameter oder Eingang 1 Parameter (Ausgang 4) Parameter Parameter
Abschnitt 4.2 Kapitel 8 Parameter Kapitel 9 Parameter Kapitel 9 Kapitel 9
C) Kapitel 9 Kapitel 9
ZUGRIFFS KALIBRIER TINMER RLARM
MENUE MENUE MENUE MENUE

. . }H

H | |
} STCT STOTO
! !

Zugriff Kalibrier Kommunikations Rezept Timer Alarm Regelkreis Sollwert
Parameter Parameter Parameter Parameter Parameter Parameter Parameter Parameter
Kapitel 6.4 Kapitel 16 Kapitel 15 Kapitel 14 Kapitel 13 Kapitel 12 Kapitel 11 Kapitel 10

Im 3116 stehen Thnen nicht alle Meniis zur Verfiigung. Zum Beispiel entfallen: Logikeingang, CT Eingang, Timer, Digitale
Kommunikation, AA Relais und Ausgang 3.

Die Regler 3208 und 3204 bieten Ihnen zusétzlich die Meniis Ausgang 3 und Logikeingang B.
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6.4 Zugriff Parameter

Die folgende Tabelle enthélt alle Parameter, die Sie unter ACCESS aufrufen konnen.

A In der Konfigurationsebene konnen Sie das Access Menii jederzeit aufrufen, indem Sie die @ Taste fiir 3 Sekunden
halten und mit gedriickter Taste @ oder @ driicken.

ZUGRIFF MENU ‘ACLS’
Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Méogliche Werte Vorgabe Zugriff
Meldung
LoTo AUSWAHL Anderung der Zugriffsebene. Ein Passwort | LEu.{ | Bedienebene 1 LEu.d Konf
ZUGRIFFSEBENE verhindert unautorisierten Zugriff LEuZ Bedienebene 2
LEud Bedienebene 3
LonF Konfigurationsebene
Levep EBENE 2 PASSWORT | Passwort fiir Ebene 2 0-9999 c Konf
LEV3P | EBENE 3 PASSWORT | Passwort fiir Ebene 3 U = kein Passwort bendtigt 3 Konf
Conep CONFIG PASSWORT Passwort fiir die Konfigurationsebene 4 Konf
'3 CUSTOMER ID Identifikationsnummer des Reglers 0-9399 Konf
HEOME HAUPTANZEIGE ™ Parameter, der in der unteren Zeile der Std Sollwert Skd Konf
Hauptanzeige dargestellt wird 0P Ausgang
kr Restlaufzeit
ELAP Vergangene Zeit
AL Alarm 1 Sollwert
Ck Stromwandler
Cir Kein Parameter
Emr Verbleibende Zeit
ESP Ziel Sollwert
noPU | PV wird nicht angezeigt
SkbY PV wird nicht angezeigt,
wenn der Regler in Standby
H.LOC TASTENSPERRE Tastensperre: Begrenzt die Bedienbarkeit nonE Tasten freigegeben nonE Konf
Uber die Front in den Bedienebenen. ALL Alle Tasten gesperrt
© Haben sie ALL gewshlt, kénnen Sie Ed t Anderungstasten gesperrt @
die Tasten wieder freigeben, indem Sie mod Modustasten gesperrt ¢
den Regler mit gedriickter @ Taste mAn Hand Taste gesperrt

st'arten und das Kgnflgurat|9ns"Passwort SkbY Mit @ und @ swischen
eingeben (Abschnitt 3.2). Dies 6ffnet den Normalbetrieb und Standby
Quick Code Modus. Gehen Sie mit wechseln

auf £:17 und wiahlen Sie YES. Damit sind
die Fronttasten freigegeben und kénnen
normal bedient werden.

Emr Sperrt Auto/Hand/Aus.
Timer kann mit @ und
@ bedient werden

CoLl KALTSTART Mit Vorsicht verwenden. Mo Gesperrt Mo Konf
FREIGABE/SPERREN Werksseitig gesetzte Werte werden beim YES Freigegeben
ndchsten Start aktiv
STEY.T | STANDBY TYP In Standby werden ALLE Ausginge RLSA Absolutalarme bleiben aktiv RLSA Konf
abgesc.:haltet. Verwendung, wenn OFF Alle Alarme in Standby aus
Ereignisse den Prozess unterbrechen
sollen.
PRSS5.C FEATURE PASSCODE Zur Auswahl kostenpflichtiger Funktionen Kontaktieren Sie Eurotherm. Konf
FAS5.2 | FEATURE PASSCODE Zur Auswahl kostenpflichtiger Funktionen Anmerkung 5 Konf
METER | METER Konfiguration des Analogmeters zur OFF Meter nicht konfiguriert Konf
KONFIGURATION @ | Anzeige eines der nebenstehenden HERE Heizausgang
Parameter. CO0L Kiihlausgang
Nur fiir 3208 und 3204 WSP Arbeitssollwert
PU Prozesswert
0P Heizausgang
CoP Kihlausgang
Err Fehler (SP — PV)
RAmPS Ausgangsstrom
Llur Laststrom von CT
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Anmerkung 1

Konfiguration der Hauptanzeige

Die obere Anzeige zeigt den PV, die untere Anzeige kdnnen
Sie konfigurieren.

SEd  Im Automatikbetrieb wird unten der Sollwert
gezeigt. Im Handbetrieb erscheint die Ausgangsleistung.
OP Die Ausgangsleistung wird in beiden Betriebsarten
gezeigt.

Er  Verbleibende Timerzeit.

ELRP Vergangene Timerzeit.

RL{  Erster konfigurierter Alarmsollwert.

Lt Stromwandler (CT) Strom

CLr Leere Anzeige

Emr  Die Anzeige zeigt den Sollwert bei ausgeschaltetem
Timer und die verbleibende Timerzeit, wenn der Timer
aktiv ist.

ESP Die Anzeige zeigt den Ziel Sollwert, so dass dann
anstelle des aktuellen Arbeitssollwerts der Zielwert einer
Rampe dargestellt wird.

noPu Die obere Anzeige ist leer.

SEbY Im Standby Modus ist die obere Anzeige leer.
Anmerkunge 2

Anderungstasten gesperrt. Parameter kénnen nur
angesehen, aber nicht verdndert werden. Trotzdem kdnnen

Timer gestartet, angehalten und zuriickgesetzt und Alarme
bestétigt werden.

Anmerkung 3

Modustasten gesperrt. Das Starten, Stoppen und
Riicksetzen des Timers, sowie Auto/Hand kann NICHT tiber
die Modustaste durchgefiihrt werden.

In den folgenden Abschnitten finden Sie die Parameter jedes
Meniis erkldrt. Die Abschnitte sind so aufgebaut, dass nach
einer allgemeinen Erklarung des Meniis die Tabelle mit
allen moglichen Parametern folgt. Den Abschluss bildet ein
Beispiel fiir die Konfiguration oder Einstellung der
Parameter.

Anmerkung 4
Meter Konfiguration

HERE Das Analogmeter stellt den Heizausgang dar, der
der Last durch den Regelkreis zugefiihrt wird. Die Anzeige
ist auf 0 bis 100 % des vollen Ausschlags skaliert.

OP Das Analogmeter zeigt den aktuellen Regelausgang.
Die Anzeige ist zwischen den konfigurierten Grenzen fiir
die Ausgangsleistung skaliert. Bei einem Dreipunkt-
Schrittregler (Option VC oder VP) ist dies die ‘abgeleitete’
Position der Klappe.

CO0L Das Analogmeter stellt den Kiihlausgang dar, der
der Last durch den Regelkreis zugefiihrt wird. Die Anzeige
ist auf 0 bis 100 % des vollen Ausschlags skaliert.

COP Das Analogmeter stellt die aktuelle Ausgangsleistung
zwischen -100 und 100% dar, so dass Null in der Mitte der
Anzeige liegt. Der Anzeige konnen Sie entnehmen, ob der
Regler zur Zeit heizt oder kiihlt.

w5P Das Analogmeter zeigt den aktuellen Arbeitssollwert
auf einer Skala, die auf die Sollwertgrenzen skaliert ist.
Verwenden Sie diese Einstellung wenn Sie wissen mochten,
in welchem Sollwertbereich der Regler arbeitet.

PU  Das Analogmeter stellt den Prozesswert dar. Die
Skala wird durch die Werte fiir Bereich Hoch (range high)
und Bereich Tief (range low) bestimmt. Bietet eine
Darstellung der aktuellen Temperatur relativ zum Bereich
des Prozesses.

Err  Das Analogmeter zeigt den Prozessfehler (Differenz
zwischen aktueller Temperatur und Sollwert). Die Skala
liegt zwischen -10 und +10 Grad. Dies ist eine visuelle
Anzeige der Regelgenauigkeit.

RAmPS  Das Analogmeter stellt den Momentanstrom durch
eine Last dar, die durch den Stromwandler iberwacht wird.
Die Skala liegt zwischen 0 A und dem konfigurierten
Bereich des Stromwandlers. Uber diese Anzeige konnen Sie
den Zustand der Heizelemente kontrollieren. Im
Normalbetrieb zeigt das Analogmeter bei ausgeschaltetem
Heizelement einen niedrigen Wert, bei eingeschaltetem
Heizelement einen hohen Wert. Geht die Anzeige nicht
wieder auf einen niedrigen Wert, leitet wahrscheinlich das
SSR, auch wenn kein Logiksignal anliegt. Steigt die
Anzeige nicht bis zum erwarteten Wert, ist wahrscheinlich
mindestens ein Heizelement defekt.

Lcur  Das Analogmeter stellt den Ein-Strom einer Last
dar, die durch die Stromwandler Option iiberwacht wird. Im
Normalbetrieb bleibt die Anzeige statisch und bietet [hnen
eine zur 'Amps' Option alternative Uberwachung der
Heizelemente.

Anmerkung 5

Feature Passcodes Diese Parameter stehen Thnen in
Reglern ab Softwareversion 2.09 (PID Regler) und 2.29 (VP
Regler) zur Verfiigung. Sie geben Thnen die Moglichkeit,
TIhren Regler vor Ort mit kostenpflichtigen Funktionen zu
aktualisieren. Setzen Sie sich mit Eurotherm in Verbindung
und geben Sie die vorhanden Feature Codes durch. ‘Pass2’
ist schreibgeschiitzt und zeigt Eurotherm die aktuellen
Features des Reglers. Sie erhalten einen neuen numerischen
Code, den Sie als ‘PassC’ Parameter eingeben.
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7. Regler Blockdiagramm

Im Blockdiagramm sehen Sie den einfachen Blockaufbau des Reglers. Jeder Block enthilt eine Reihe von Parametern, die unter
einer Uberschrift zusammengefasst sind. Z. B. enthélt das ‘Istwert Menii’ die Parameter, mit denen Sie die Eingangsart festlegen.

Der Quick Start Code stellt die Parameter automatisch ein, damit sie der Hardware entsprechen.

Eingdnge . Regel- . Ausgdnge
Istwerteingang I prozesse I Eingang/Ausgang 1
Istwert Menii . . Z. B. Heizen
> (Kapitel 8 I Regelkreis I ’ {EA-  Menii *\
) apite _
Fihler : > | CTRL Menii : (Kapitel 9)
z.B. | PID/Ein-Aus/ —t
Thermoelement . »| Optimierung/Auto-Man . Ausgang 2
Sollwert . . .
| — | (Kapitel 11) | || Z B Kihlen
SP Menii : . 0P-2 Menii —
(Kapitel 10) I I (Kapitel 9)
' Zu
Digitaleingang A I I Ausgang 3 —> Weiteren
Alarm(e) Z. B. Kiihlen Anlagen-
LA Menii : o T i
‘ : | ALARM Menii — 0P-3 Menii > bauteilen
(Kapitel 9) | ) | )
. (Kapitel 12) . |_(Kapitel9) |
Digitaleingang B
lgltateingang I I Ausgang 4 (AA
L} Menii : Timer . Relais)
(Kapitel 9) I | TI MER Menii I » | Z B Alarm
: (Kapitel 13) : AR Mend
I I (Kapitel 9)
Stromwandler- ' .
eingang I CT Alarmeinstellung I
LT Menii 0 »| LT Menii —>
(Kapitel 9) I (Kapitel 9) I
! Digitale ! RS232
. Kommunikations . g
» oder
| COMHS Menii I
: (Kapitel 15) : R5485
Der Istwert (PV) wird vom Fiihler gemessen und mit dem Die Gerite 3216 besitzen keinen Ausgang 3 und keinen
von Thnen eingestellten Sollwert (SP) verglichen. Logikeingang B.

Die Gerite der Serie 3116 stellen Thnen folgende Meniis
nicht zur Verfiigung: Logikeingang, CT Eingang, Timer,
Digitale Kommunikation, AA Relais und Ausgang 3.

Der Regelblock dient dazu, die Differenz zwischen Ist- und
Sollwert (Fehlersignal) auf Null zu bringen. Dazu liefert
dieser Block einen Kompensationsausgang, der iiber die
Ausgangsblocke der Anlage zugefiihrt wird.

Die Timer und Alarm Blocke kdnnen Sie auf verschiedene
Parameter im Regler anwenden. Die digitale
Kommunikation bietet Ihnen die Schnittstelle fiir
Datensammlung und Uberwachung.

Wie ein Block arbeitet, wird mit den internen Parametern
festgelegt. Auf einige dieser Parameter haben Sie Zugriff,
um diese an die Anforderungen Ihres Prozesses anzupassen.

Diese Parameter finden Sie in Meniis, deren
Meniiiiberschrift den Namen der Blocke in obigem
Diagramm entsprechen.

Das obige Blockdiagramm ist fiir die Geréte der Serien 3208
und 3204 giiltig.
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8. Temperatur (oder Istwert) Eingang

Mit den Parametern im Istwert Menii konfigurieren Sie den Eingang passend fiir Ihren Prozess. Die Parameter bieten Thnen

folgende Funktionen:

Eingangsart und Thermoelement (TC) und 3-Leiter Widerstandsthermometer (RTD). Lineareingang (-10 bis +80 mV)

Linearisierung iiber externen Shunt oder Spannungsteiler, mA benétigt externen 2,49 Q Shunt.
Der Tabelle in Abschnitt 8.1.1 kénnen Sie die verfiigbaren Eingangsarten entnehmen.

Anzeigeeinheiten und  Die Anderung von Anzeigeeinheit und Aufldsung andert alle mit dem Istwert verkniipften Parameter.

Aufldsung

Eingangsfilter Filter erster Ordnung zur Dampfung des Eingangssignals. Dieser Filter kann nétig sein, um die Effekte
starken Prozessrauschens vom Istwert zu entfernen, damit keine Fehler auftreten. Typische Verwendung
bei Lineareingéngen.

Fehlererkennung Fiihlerbruch wird durch eine ‘Sbr’ Alarmmeldung angezeigt. Bei Thermoelementen wird Fiihlerbruch
erkannt, wenn die Impedanz iiber einem festgelegten Wert liegt; bei Widerstandsthermometern wird
Fiihlerbruch erkannt, wenn der Widerstand unter 12 Q liegt.

Anpassung Entweder durch einen einfachen Offset oder durch Neigung und Verstérkung. (Abschnitt 8.2).

Ober/Unterbreich Liegt das Eingangssignal um mehr als 5 % auflerhalb des Eingangsbereichs, blinkt der PV und zeigt
somit eine Bereichsiiber-/unterschreitung an. Ist der Wert so grof3 oder klein, dass er in der Anzeige
nicht mehr angezeigt werden, blinkt ‘HHHH’ oder ‘LLLL’. Die gleiche Anzeige erscheint, wenn der PV
nicht angezeigt werden kann, wenn z. B. der PV groBer 999,9 °C mit einer Dezimalstelle ist.

8.1 Istwert Parameter

EINGANGS MENU I NPUT
Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Wert Vorgabe Zugriff
Meldung
INTYP EINGANGSART Auswahl der Linearisierung und des In Abschnitt 8.1.1 sind alle verfiigbaren Konf
Bereichs Eingangslinearisierungen aufgefiihrt Ebene 3 R/O
UNiTh ANZEIGE EINHEIT | Anzeigeeinheiten des Gerats nonE Keine Einheit — nur fiir Kundenlin. of Ebene 3
L Celsius
oF Fahrenheit
o Kelvin
PErc %
Iece DEZIMALSTELLEN Dezimalpunkt Position nnnn Kein Dezimalpunkt nnnn Konf
alzlaly] Eine Dezimalstelle Ebene 3 R/O
nnnn Zwei Dezimalstellen
MY H LINEAREINGANG | Obere Grenze fiir mV (mA) Eingsnge | -10,00 bis +80,00 mV BOOG Konf
HOCH
ML LINEAREINGANG Untere Grenze fiir mV (mA) Eingdnge | -10,00 bis +80,00 mV - 1000 Konf
TIEF
RNGHI OBERE Obere Grenze fiir Thermoelement, Obere Grenze des gewdhlten Eingangs bis zu Konf
BEREICHSGRENZE RTD und mV Eingdnge ‘Low Range Limit’ minus 1 Anzeigeeinheit Ebene 3 R/O
RNGLD UNTERE Untere Grenze fiir Thermoelement, Untere Grenze des gewdhlten Eingangs bis zu Konf
BEREICHSGRENZE RTD und mV Eingdnge ‘High Range Limit’ minus 1 Anzeigeeinheit Ebene 3 R/O
Py EFS PV OFFSET Einfacher Offset auf alle Werte Generell eine Dezimalstelle mehr als PV Ebene 3
Abschnitt 8.2.
FaLrT FILTERZEIT Eingangsfilterzeit OFF bis 100.0 s B Ebene 3
CJ.TYP | CJCART Konfiguration der CJC Art Auko Automatisch Auko Konf und
0-C Fest bei 0 °C fir T/C
S0-r Fest bei 50 °C Ebene 3 R/O
SETVP FUEHLERBRUCHART| Definiert die Aktion des ofF Keine Fihlerbrucherkennung on Konf
Regelausgangs bei Fiihlerbruch on Fuhlerbruch wird erkannt Ebene 3 R/O
(Leerlauf). Abschnitt 8.1.2 LAE Speichern
CJC.i N | CJCTEMPERATUR | An den riickseitigen Klemmen Schreibgeschiitzt Konf
gemessene Temperatur fir die CJC Ebene 3 R/O
Berechnung und fir T/C
Py N PV EINGANGSWERT | Aktueller Messwert der Min bis Max Anzeigebereich Konf
Prozessvariablen Ebene 3 R/O
M N MILLIVOLT Millivolt Messungen den riickseitigen | xx.xx mV - schreibgeschiitzt Konf
EINGANGSWERT Klemmen Ebene 3 R/O
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8.1.1 Eingangsarten und Bereiche
Eingangsart Min Bereich Max Bereich Einheit Min Bereich Max Bereich Einheit
Jkc Thermoelement Typ | -210 1200 oC -238 2192 °F
frEc | Thermoelement Typ K -200 1372 oC -238 2498 oF
LEc | Thermoelement Typ L -200 900 oC -238 1652 oF
rkc | Thermoelement Typ R -50 1700 oC -58 3124 °F
bEc | Thermoelement Typ B 0 1820 oC -32 3308 oF
nkc | Thermoelement Typ N -200 1300 oC -238 2372 oF
Ekc | Thermoelement Typ T -200 400 oC -238 752 oF
SEc | Thermoelement Typ S -50 1768 oC -58 3214 oF
Tkd | Pt100 Widerstandsthermometer -200 850 °C -238 1562 °F
mu mV oder mA Lineareingang -10.00 80.00
m§ Uber digitale Kommunikation
empfangener Wert (Modbus Adresse
203).
Dieser Wert muss alle 5 s aktualisiert
werden oder der Regler zeigt
Fuhlerbruch
8.1.2 Fiihlerbruch Funktionsarten
Fiir die Fiihlerbruch Art konnen Sie drei verschiedene Modi wihlen:
1. Aus
2.  Ein
3. Speichern
SB.TYP = Aus
Art des Ausgangs Ausgang in Fiihlerbruch Alarm Status

Firr Heizen + Kiihlen kann OP.HI und OP.LO
zwischen +100 % eingestellt werden

OP.HI (100%)
Sicherer Wert hat keinen Einfluss

Fir nur Heizen kann OP.HI und OP.LO zwischen
0,0 % und +100 % eingestellt werden

OP.HI (100%)
Sicherer Wert hat keinen Einfluss

Fiir nur Kiihlen kann OP.HI und OP.LO zwischen
-100,0 % und 0 % eingestellt werden

OP.HI (0%)
Sicherer Wert hat keinen Einfluss

Es erscheint keine Alarm Anzeige

SB.TYP =Ein

Art des Ausgangs

Ausgang in Fiihlerbruch

Alarm Status

Firr Heizen + Kiihlen kann OP.HI und OP.LO
zwischen +100 % eingestellt werden

Fiir nur Heizen kann OP.HI und OP.LO zwischen
0,0 % und +100 % eingestellt werden

Fiir nur Kiihlen kann OP.HI und OP.LO zwischen
-100,0 % und 0 % eingestellt werden

‘SAFE’ Wert, wenn dieser nicht auRerhalb der
Ausgangsgrenzen liegt, ansonsten wird OP.HI

libernommen

ALM Anzeige blinkt, sobald ein Alarm auftritt. Das
Ausgang Alarmrelais wird aktiviert. ACK hat keinen
Einfluss.

Steht die Fiihlerbruch Bedingung nicht mehr an,
werden Alarm Anzeige und Ausgang deaktiviert.

SB.TYP = Lat (Alarm latching)

Art des Ausgangs

Ausgang in Fiihlerbruch

Alarm Status

Fir Heizen + Kiihlen kann OP.HI und OP.LO
zwischen +100 % eingestellt werden

Fir nur Heizen kann OP.HI und OP.LO zwischen
0,0 % und +100 % eingestellt werden

Fir nur Kiihlen kann OP.HI und OP.LO zwischen
-100,0 % und 0 % eingestellt werden

‘SAFE’ Wert, wenn dieser nicht auRerhalb der

Ausgangsgrenzen liegt.
d. h. gleich mit Sbrk = Ein

ALM Anzeige blinkt, sobald ein Alarm auftritt. Das
Ausgang Alarmrelais wird aktiviert. ACK hat keinen
Einfluss.

Steht die Fiihlerbruch Bedingung nicht mehr an,
muss zum Deaktivieren des Alarms ACK betétigt
werden.

Anmerkung: Liegt der SAFE Ausgangswert aullerhalb der fiir OP.LO und OP.HI eingestellten Grenzen, wird erauf die
entsprechende Grenze beschnitten und der Regler verwendet dann diesen Wert (d. h. die Einstellung der Werte fiir OP.LO oder
OP.HI verdndert den SAFE Wert so, dass er innerhalb der Grenzen liegt).

Dabei wird je nach Anderung der Genzwerte entweder der obere oder der untere Grenzwert verwendet.
Beispiel: Setzen Sie SAFE = 0 und édndern Sie OP.LO auf 10, wird SAFE ebenso auf 10 gesetzt. Setzen Sie SAFE = 50 und éndern
Sie OP.HI auf 40, wird SAFE auf 40 gesetzt.
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8.2 PV Offset

Alle Reglerbereiche wurden gegen nachvollziehbare
Referenzstandards kalibriert. Das bedeutet, dass bei einem
Wechsel der Eingangsart keine neue Kalibrierung benétigt
wird. Bei manchen Anwendungen ist es jedoch nétig, der
Kalibrierung einen Offset aufzuschalten, um bekannte Fehler
innerhalb des Prozesses zu eliminieren (z. B. bekannte
Fiihlerfehler). In diesem Fall miissen Sie nicht die (Werks-)
Kalibrierung des Gerits dndern, sondern nur einen Offset
aufschalten.

Mit dem PV Offset schalten Sie einen einzelnen Offset iiber
den gesamten Anzeigebereich auf. Die Einstellung erfolgt in
Ebene 3. Damit wird die gesamte Kurve angehoben oder
abgesenkt:

Anzeige 4

Fester Offset
(z.B.2) 7 \
\l/ Werks-

kalibrierung

Elektrischer Elngang
8.2.1 Beispiel: Aufschalten eines Offsets:

Verbinden Sie den Eingang mit der Quelle auf die Sie
kalibrieren mochten.

Stellen Sie die Quelle auf den gewiinschten Kalibrierwert
ein.

Der Regler zeigt den aktuellen Messwert .

Ist der Wert korrekt, ist der Regler richtig kalibriert und Sie
miissen nichts weiter tun. Mochten Sie den Wert dndern:

Vorgehen | Anzeige Anmerkungen

1. Wabhlen Sie Durchlaufende

Ebene 3 oder Konf, Meldung
wie in Kapitel 2 FOTWERT
beschrieben. Wahlen MENUE”

Sie mit INPUT

2. Gehen Sie mit Durchlaufende

auf P /OFS. Meldung PV

OFFSET’
3. Geben Sie mit
@ oder @ den

bendtigten Offset ein.

In diesem Fall wird
ein Offset von 2,0
Einheiten eingestellt.

Ebenso konnen Sie eine Anpassung (2-Punkt-Offset)
vornehmen, bei der der untere und der obere Punkt der Kurve
eingestellt werden. Diese Anpassung fiihren Sie in Ebene 3
im CAL Menii durch. Das Vorgehen wird in Kapitel 16
beschrieben.

8.3 PV Eingangsskalierung

Die PV Eingangsskalierung kdnnen Sie nur bei linearen mV
Eingéngen verwenden. Dazu konfigurieren Sie den Parameter
INPUT TYPE fiir mV mit dem Bereich —10 bis 80 mV.
Bendtigen Sie einen 4-20 mA Eingang, verbinden Sie einen
externen 2,49 Q Widerstand mit den Klemmen. Bei der
Eingangsskalierung wird die Anzeige an das elektrische
Eingangssignal vom Fiihler angepasst. Die PV
Eingangsskalierung konnen Sie nur in der Konfigurations-
ebene durchfiihren. Fiir Thermoelement und Widerstands-
thermometer steht IThnen diese Funktion nicht zur Verfiigung.

Die folgende Abbildung zeigt ein Beispiel einer
Eingangsskalierung, wobei 2,0 angezeigt werden soll, wenn
das Eingangssignal 4 mV betrigt. Bei einem Eingangssignal
von 20 mV soll 500,0 angezeigt werden.

Uberschreitet der Eingang um 5 % die mV.Lo oder mV . Hi
Einstellung, wird Fiihlerbruch angezeigt.

Anzeige
4 Fiir mA Einginge
4-20 mA = 9,96-49,8 mV mit
RNG.HI 2,49 O Widerstand
z.B. 5000 0-20 mA = 0-49,8 mV mit
2,49 O Widerstand
mA Eingang erkennt Fiihler-
bruch, wenn mA <3 mA
Mit Stromquelle Fehler des
ARNG.LO
Shunt entfernen.
z.B.2.0
My LDz My H Elektrischer Eingang
B.4 mV z.B.20 mV
8.3.1 Beispiel: Skalieren eines Lineareingangs

Gehen Sie in die Konfigurationsebene (Kapitel 2), dann:

Vorgehen | Anzeige | Anmerkungen

Durchlaufende
Meldung
TWERT

15T
MENUE”

1. Rufen Sie mit

INPUT auf.

Durchlaufende

2. Gehen Sie mit

auf IN.TYP. Meldung
3 Wihlen Si . CINGANGS -
. dhlen Sie mit aRT

@ oder @ mlJ.
4. Gehen Sie mit

auf M H I

5. Stellen Sie mit @
oder D 2000 ein.

6. Gehen Sie mit

Durchlaufende
Meldung
‘CINERR -

auf Mir.LO. !\/Ieldu;gp
LN -
7. GebenSiemit@ CINGANG TIEF

oder @ 400 ein.
8. Gehen Sie mit

auf RNG.H T,

In der Bedienebene
zeigt der Regler 500,0
bei einem mV

9.  Stellen Sie mit @ Eingang von 20,00.

oder @ 5000 ein.

10.  Gehen Sie mit In der Bedienebene

WUFRNG.LO. zeigt der Regler 2,0
bei einem mV

11.  Stellen Sie mit @ Eingang von 4,00.

oder @ 20 ein.
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9. Eingang/Ausgang
Dieser Anschnitt behandelt:

e Digitaleingénge

e Stromwandlereinginge

e Relais/Logikausginge.

Folgender Tabelle kdnnen Sie die Verfiigbarkeit dieser Ein-/Ausgénge entnehmen:

Name Verfiigbarkeit Ausgang = Eingang = Ausgangsfunktion E/A Anzeige Klemmen
Richtung (leuchtet,
wenn aktiv)

3116 3216 3208 3204

&
32h8
1/0-1 v v v v v v Heizen Normal OP1 1A, 1B
Kiihlen Invertiert
Alarm
Signalausgang
(Sollwert,
Temperatur,
Ausgang)
OP-2 v v v v v Heizen Normal OP2 2A, 2B
Kiihlen Invertiert
Alarm
Signalausgang
(Sollwert,
Temperatur,
Ausgang)
OP-3 v v v Heizen Normal OP3 3A, 3B
Kiihlen Invertiert
Alarm
Signalausgang
(Sollwert,
Temperatur,
Ausgang)
OP4 v v v v Heizen Normal OP4 AA, AB, AC
(AA Kiihlen Invertiert
Relay) Alarm
LA v v v v Normal G LA
Invertiert
LB v v v Normal LB, LC
Invertiert
cT v v v v C,CT
Digital 4 v v HD, HE, HF
Comms
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9.1 Eingang/Ausgang Parameter
9.1.1 Eingang/Ausgang 1 Menii (10-1)

Kann fiir einen Digitaleingang von einem externen Schaltkontakt oder als Relais-, Logik- oder DC Ausgang konfiguriert werden.
Angeschlossen werden die Klemmen 1A und 1B. Die OP1 Anzeige wird vom EA-1 Kanal gesteuert, wenn Sie diesen als Ausgang
konfiguriert haben.

EINGANG/AUSGANG MENU 1 “t 0 -1

Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Wert Vorgabe Zugriff
Meldung
[P E/A 1 TYP Hardwareart des EA Kanal | nonE Kein E/A Wie R/O
1, definiert durch die JC0P DC Ausgang (Anmerkung 1) bestellt

eingebaute Hardware
TELY Relaisausgang

Lo Logikeingang/-ausgang
58I Triacausgang
IFUNE E/A 1 FUNKTION Funktion E/A Kanal. nonE Gesperrt. Wenn gesperrt, sind keine HERE Konf

Ist das Gerit als weiteren Parameter verfligbar

Schrittregler (VC oder VP) | douk Digitalausgang

bestellt, sind nur nonE, upP Klappe 6ffnen. Nur VC und VP
douk, UP oder dwn dwn Klappe schlieBen. Nur VC und VP
verfugbar.

HERE Heizausgang
Anmerkung: Ist Ausgang | [ gl Kihlausgang

1=LP, stellen sie din Digitaleingang, wenn * Li I’ =
sicher, dass der zweite 4, P
Schrllttregelausgang = WSP Arbeitssollwert Ri]ckfi]hrung Wird gezeigt wenn E/A1
dwn ist und umgekehrt. r
PU PV Riickfiihrung TYPE = dc (P
oP Ausgangsleistung Riickfiihrung Signalausgang
15RCA AUSGANG 1 Diese Parameter nonE Kein Ereignis verkniipft nonE Konf
QUELLE A erscheinen nur, wenn
ISRED AUSGANG 1 1.FUNC = dlut. AL Alarm 1
QUELLE B i ALe Alarm 2
Srcr Auswahl eines A3
i AUSGANG 1 Ereignisstatus, der mit Alarm 3
QUELLE C dem Ausgangskanal ALY Alarm 4
ISRCT verbunden wird. ALLA Alle Alarme
A nwAL Jeder neue Alarm
Der Ausgangsstatus ist das "rLRL CT Alarm, Last, Leck & Uberstrom
Ergebnis einer ODER b -
Verkniipfung von Src A, r Regelkreisbruchalarm
Src B, Src C, und Src D Sbr Fihlerbruchalarm
EEnd Timer Ende Status
Bis zu vier Ereignisse Erun Timer Liuft Status
koénnen den Ausgang mAn Hand Status
steuern. -
) rmkF Extern Fehler - Abschnitt 9.1.2.
Abschnitt 9.1.4.
Pur F Netzausfall
PrGE Programmgeber Ereignis - Abschnitt
13.2.3
LD N DIGITALEINGANG Dieser Parameter gilt nur nonE Eingang nicht verwendet Rc AL Konf
FUNKTION fir RcAL Alarmbestitigung
EA 1 und erscheint nur, =R A h Soll 3
wenn 1.FUNC =ds n uswahl Sollwert
Nur eine Funktion kann Loch Fronttasten gesperrt (Tastensperre)
durch den physikalischen EFES Timer/Programmgeber riicksetzen
Eingang aktiviert werden Erun Timer/Programmgeber starten

ErrS Timer/Programmgeber Start/Reset.
Ein = Start, Aus = Reset

EHLd | Timer/Programmgeber Hold
mAn Hand Status

SbY Standby Modus. In diesem Modus
gehen die Regelausgdnge auf Null

rmk Auswahl externer digitaler Sollwert
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EINGANG/AUSGANG MENU 1 ‘1 0 -1’

Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Wert Vorgabe Zugriff
Meldung
rEc Rezeptauswahl durch EA 1
Digitaleingang
UP Externe Taste ‘Mehr’
dwn Externe Taste ‘Weniger’
LPLS AUSGANG 1 Minimale Ein/Aus Zeit fir | 0.0 bis | Auto oder 1.0 bis 150.0 s 5.0 s fiir Konf
MINIMALE Ausgang. 500 | Auto=110ms Relais.
IMPULSZEIT Nur fiir zeitproportionale Auto fir
Ausgange. Verhindert das Logik
zu schnelle Schalten bei
Relais
L5ENS 1/0 1 SENSE Konfiguriert die Polaritit nor Normal nor Konf
des Ein- oder ! nu Invertiert
Ausgangskanals
Abschnitt 9.1.3.
RN DC Zur Konfiguration des 020 0-20 mA Ausgang Ebene 3
AUSGANGSBEREIC | 0-20 mA oder 4-20mA yeo 4-20 mA Ausgang
H Ausgang
Erscheint nur, wenn ein
DC Ausgang vorhanden ist
Anmerkung 1:
Ein DC Ausgang bendtigt eventuell eine Kalibrierung. Diese finden Sie in Kapitel 16 beschrieben.
43
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9.1.2 Auswahl externer digitaler Sollwert
und externer Fehler

Diese Parameter wurden in Version 1.11 hinzugefiigt und
beziehen sich auf die Ubertragung eines externen Sollwerts
iiber Master Comms (Abschnitt 15.2.1). Mit ‘r mk> kénnen
Sie den externen Sollwert iiber einen Digitaleingang
auswihlen. Das ‘rmk F> Flag wird gesetzt, wenn beim
Schreiben zum externen Sollwert fiir 5 Sekunden keine
Comms Aktivitdt erkannt wird. Das Flag wird zuriickgesetzt,
wenn wieder zum externen Sollwert geschrieben wird.

9.1.3 Polaritat

Haben Sie ein Ausgangsmodul, bedeutet ‘normal’, dass ein
Relaisausgang fiir 100 % PID Anforderung stromfiihrend ist.
Setzen Sie den Parameter fiir einen Heiz- oder Kiihlausgang
auf ‘nor’.

‘Invertiert’ bedeutet, dass der Relaisausgang bei 0 % PID
Anforderung stromfiihrend ist.

Setzen Sie diesen Parameter fiir einen Alarmausgang auf
4 nu’, damit der Ausgang im Alarmfall stromlos ist.

Bei einem Eingangsmodul bedeutet ‘normal’, dass die
Funktion aktiviert ist, wenn der Eingangskontakt geschlossen
ist. ‘Invertiert’ bedeutet, dass die Funktion aktiviert ist, wenn
der Eingangskontakt offen ist.

9.1.4 Quelle

Die vier Parameter QUELLE A, QUELLE B, QUELLE C
und QUELLE D stehen Thnen zur Verfiigung, wenn Sie einen
Digitalausgang (*-FUNC® = ‘dDut! ) konfiguriert haben.
Sie bieten Thnen die Mdglichkeit, bis zu vier Alarme oder
Ereignisse zur Steuerung eines Ausgangs (normalerweise als
Relais konfiguriert) zu verbinden. Wird eines der Ereignisse
WAHR, wird der Relaisausgang geschaltet.

SRCA —*
SRC.B >

\ ;
OR >
SRC.C / t Ausgang
SRC.D 5EnS (Relais)
! nu

9.1.5 Netzausfall

or

Einen als Digitalausgang konfigurierten Ausgang, kdnnen Sie
so konfigurieren, dass er als Folge eines Netzausfalls
geschaltet wird. Dieser ruft keine Alarmmeldung hervor, Sie
konnen ihn aber wie einen Alarm bestéitigen.

9.1.6 Beispiel: EA-1 Relais als Ausgang fiir
Alarm 1 und Alarm 2 konfigurieren

Vorgehen | Anzeige | Anmerkungen
1. Driicken Sie Durchlaufende
@ vis10-1 Meldung € A - |
erscheint. MENUE
2. Gehen Sie mit Dies ist die

Identifikation der
eingebauten Hard-
ware und kann nicht
verandert werden.

auf L1 J. I-EL_I."

3. Gehen Sie mit

auf LFUNLC.

Der Ausgang ist als
Digitalausgang
konfiguriert.

4. Wiahlen Sie mit

@ oder @
douk’

Durchlaufende
Meldung ‘€ R |
FUNKTION

5. Offnen Sie mit

LSREC.A.

Der Ausgang wird
aktiv, wenn entweder
Alarm 1 oder Alarm 2
aktiv wird.

6. Wabhlen Sie mit

@ oder @ das

Ereignis, das den
Ausgang steuern soll,

zB. AL

Durchlaufende
Meldung € A
GUELLE A’

Durchlaufende
Meldung ‘€ R |
QUELLE B’

7. Bendtigen Sie
zum Schalten des
Ausgangs ein zweites
Ereignis, wahlen Sie mit

LSRC.3.

Sie kdnnen bis zu vier
Ereignisse auswdhlen,
indem Sie noch
ISRC.C und
I.SRC.D verwenden.

8. Wahlen Sie mit

@ oder @ das

zweite Ereignis, z. B.

ALZ.

9. Gehen Sie mit

auf LSENS.

‘Invertiert’ bedeutet,
dass der
Relaisausgang fiir 0%
PID Anforderung
stromfiihrend ist

10. Wadhlen Sie mit
@ oder @ M

‘Normal’ bedeutet,
dass der Relais-
ausgang fiir 100% PID
Anforderung
stromfiihrend ist.

Durchlaufende
Meldung ‘€ER !
POLARITAET
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9.1.7 Ausgang 2 Menii (OP-2)

Ein optionales Relais (SchlieBer) oder ein Logikausgang stehen Thnen an den Klemmen 2A und 2B zur Verfiigung. Die
Arbeitsweise des Ausgangs bestimmen Sie durch die Parameter im OP- 2 Menii. Die OP2 Anzeige wird durch diesen
Ausgangskanal geschaltet.

AUSGANG MENU 2 OP-2’

Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Wert Vorgabe Zugriff
Meldung
R AUSGANG 2 TYP Hardwareart des EA Kanal 2, | nonE Kein E/A Wie R/O
definiert durch die bestellt

eingebaute Hardware rELy Relaisausgang

LOP Logikausgang (nur 3200)
dCoP 0-20 mA Ausgang. Anmerkung 1

55 Triacausgang

2FUNC FUNKTION Funktion E/A Kanal 2 nonE Gesperrt. Wenn gesperrt, sind keine | douk Konf

Ist das Gerit als Schrittregler weiteren Parameter verfiigbar

(VC oder VP) bestellt, sind dout Digitalausgang

nur nonE, douk, UP oder | P Klappe &ffnen. Nur VC und VP
dun verfugbar. dwn Klappe schlieBen. Nur VC und VP
Anmerkung: Ist Ausgang 2 HERE
= UP, stellen Sie sicher,
dass der zweite

Heizausgang
Lool Kiihlausgang

Schrittregelausgang = dun | w.3P Arbeitssollwert Riickfiihrung Erscheint, wenn E/A 2 TYP
ist und umgekehrt. PU PV Riickfiihrung = dc [P signalausgang
0P Ausgangsleistung Riickfiihrung
25RCA EA 2 QUELLE A Diese Parameter erscheinen nonE Kein Ereignis verkniipft nonE Konf
nur, wenn 2.FUNC = dJut. AL Alarm 1 *
35RC3 EA 2 QUELLE B ) o ALS Alarm 2 *
Auswabhl eines Ereignisstatus,
. AL3 Alarm 3 *
der mit dem Ausgangskanal
25RCL EA 2 QUELLE C verbunden wird. ALY Alarm 4 *
ALLA Alle Alarme
25RCT EA 2 QUELLE D Der Ausgangsstatus ist das nw AL Jeder neue Alarm
Ergebnis einer ODER CEAL CT Alarm, Last, Leck & Uberstrom

Verkniipfung von Src A, Src Lbr

B, Src C. und Src D Regelkreisbruchalarm

Sbr Fuihlerbruchalarm
Bis zu vier Ereignisse kdnnen EEnd Timer Ende Status
den Ausgang steuern. Erun Timer Start Status
Abschnitt 9.1.4. mAn Hand Status

rmkF Externer Fehler - Abschnitt 9.1.2.
Puwr F Netzausfall
PrGE Programmgeber Ereignis - Abschnitt

13.5
2PLs AUSGANG 2 Minimale Ein/Aus Zeit fiir 00 bis | Auto oder 1.0 bis 150.0 s 5.0 s fir | Konf
MINIMALE Ausgang. 500 | Auto=110ms Relais
IMPULSZEIT Nur fiir zeitproportionale Auto
Ausgdnge. Verhindert das zu fur
schnelle Schalten bei Relais Logik
25ENS AUSGANG 2 Konfiguriert die Polaritit des | nor Normal nor Konf
POLARITAT Ausgangskanals 2. ! nu Invertiert
Abschnitt 9.1.3
2.RNG DC Zur Konfiguration des 020 0-20 mA Ausgang Ebene 3
AUSGANGSBEREIC | 0-20 mA oder 4-20mA yao 4-20 mA Ausgang
H Ausgang

Erscheint nur, wenn ein DC
Ausgang vorhanden ist.

* Die Mnemonik fiir die Alarme ist abhingig von der Alarmkonfiguration.
Anmerkung 1:

Ein DC Ausgang bendtigt eventuell eine Kalibrierung. Diese finden Sie in Kapitel 16 beschrieben.
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9.1.8

Ausgang 3 Menii (OP-3)

Ausgang 3 ist ein fiir die Gerdte 3208 und 3204 optionales Relais (Schlieer) oder 0-20 mA Ausgang an den Klemmen 3A und 3B.
Die Arbeitsweise des Ausgangs bestimmen Sie durch die Parameter im OP- 3 Menii. Die OP3 Anzeige wird durch diesen

Ausgangskanal geschaltet.

AUSGANG MENU 3 OP-3

Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Wert Vorgabe Zugriff
Meldung
343 AUSGANG 3 TYP Hardwareart des EA Kanal 3, | ngnE | Kein E/A Wie R/O
definiert durch die Relaisausgang bestellt
eingebaute Hardware rELY
rOP 0-20 mA Ausgang. Anmerkung 1
IFUNT FUNKTION Funktion E/A Kanal 3 nonE Gesperrt. Wenn gesperrt, sind keine douk Konf
Ist das Gerit als Schrittregler weiteren Parameter verfiigbar
(VC oder VP) bestellt, sind upP Klappe &ffnen. Nur VC und VP
nur nonE, douk, UP oder | dun Klappe schlieBen. Nur VC und VP
dwn verfigbar. HERE Heizausgang
Anmerkung: Ist Ausgang 1 Cool Kiihlausgang
= UP, stellen Sie sicher, cp Arbeitssollwert Riickfih .
dass der zweite u.l.l r eissonwer tickfiihrung ErSChegt'g’;nn E/A 3
Schrittregelausgang = dwn PU PV Riickfiihrung TYP = ocd
ist und umgekehrt. oP Ausgangsleistung Riickfiihrung Signalausgang
J5RCA EA 3 QUELLE A Diese Parameter erscheinen nonE Kein Ereignis verkniipft nonE Konf
nur, wenn 3.FUNC =d0uk. | AL | Alarm 1 *
35RCH EA 3 QUELLE B ) o ALe Alarm 2 *
Auswahl eines Ereignisstatus, n
. RL3 Alarm 3 *
der mit dem Ausgangskanal ;
35RCE EA 3 QUELLE C verbunden wird. AL4 Alarm 4 *
RLLA Alle Alarme
JSRCD EA 3 QUELLE D Der Ausgangsstatus ist das nwAL Jeder neue Alarm
Ergebnis einer ODER CERAL CT Alarm, Last, Leck & Uberstrom
Verkniipfung von Src A, Lbr Rezelkreisbruchal
Src B, Src C, und Src D cgelkreisbruchalarm
Sbr Flhlerbruchalarm
Bis zu vier Ereignisse kdnnen EEnd Timer Ende Status
den Ausgang steuern. Erun Timer Start Status
Abschnitt 9.1.4. mAn Hand Status
rmkF Externer Fehler - Abschnitt 9.1.2.
Pur F Netzausfall
P-GE Programmgeber Ereignis - Abschnitt
135
3PLS AUSGANG 3 Minimale Ein/Aus Zeit fiir O0to | Auto oder 1.0 bis 150.0's 5.0 s fur Konf
MINIMALE Ausgang. 500 | Auto=110ms Relais
IMPULSZEIT Nur fiir zeitproportionale Auto fiir
Ausgdnge. Verhindert das zu Logik
schnelle Schalten bei Relais
J5ENS AUSGANG 3 Konfiguriert die Polaritit des | nor Normal nor Konf
POLARITAT Ausgangskanals 3. ! nu Invertiert
Abschnitt 9.1.3.
IRNG DC DC Ausgang Kalibrierung. 4eo 4-20 mA 420
AUSGANGSBEREIC | Erscheint nur, filr 020 0-20 mA Konf
H 3.1 1 =dCOP
Anmerkung 1:
Ein DC Ausgang benotigt eventuell eine Kalibrierung. Diese finden Sie in Kapitel 16 beschrieben.
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9.1.9 AA Relais (AA) (Ausgang 4)

Dieses Relais (Wechsler) steht Thnen als Standard im 3116 und in den Geréten der Serie 3200 optional zur Verfiigung.
Angeschlossen wird es iiber die Klemmen AA, AB und AC. Die Arbeitsweise des Ausgangs bestimmen Sie durch die Parameter
im AA Menii. Die OP4 Anzeige wird durch diesen Ausgangskanal geschaltet.

AA RELAIS ‘AR’

Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Wert Vorgabe Zugriff
Meldung
HTVPE AUSGANG 4 TYP Hardwareart des EA Kanal 4, | rELY Relaisausgang rELY R/O

definiert durch die
eingebaute Hardware

HFUNC FUNCTION Funktion E/A Kanal 4 nonE Gesperrt dbuE Konf
Ist das Gerit als Schrittregler | d.0UE Digitalausgang
(VC oder VP) bestellt, sind upP Klappe &ffnen. Nur VC und VP

nur nonE, douk, UP oder
dwn verfugbar.
Anmerkung: Ist Ausgang 1 HERE Heizausgang
=P, stellen Sie sicher, Cool Kihlausgang
dass der zweite

Schrittregelausgang = dun

ist und umgekehrt.

dwn Klappe schlieRen. Nur VC und VP

HSRCA EA 4 QUELLE A Diese Parameter erscheinen nonE Kein Ereignis verkniipft nonE Konf
nur, wenn 4FUNC =dfuk. | AL | Alarm 1 *
4GRCE EA 4 QUELLE B , o AL2 Alarm 2 *
Auswahl eines Ereignisstatus, A3 Alarm 3 *
der mit dem Ausgangskanal
HSRCL EA 4 QUELLE C verbunden wird. ALY Alarm 4 *
ALLA Alle Alarme
YSRCD EA 4 QUELLE D Der Ausgangsstatus ist das nwAL Jeder neue Alarm
Ergebrl'is einer ODER CEAL CT Alarm, Last, Leck & Uberstrom
\slfcrksrj L;'::ug gu\:znsichA, Lbr Regelkreisbruchalarm
Sbr Fihlerbruchalarm
Bis zu vier Ereignisse kdnnen EEnd Timer Ende Status
den Ausgang steuern. Erun Timer Start Status
Abschnitt 9.1.4. mAn Hand Status

rmkF Externer Fehler - Abschnitt 9.1.2.
Pur F Netzausfall
PrGE Programmgeber Ereignis - Abschnitt

13.5
4PLS AUSGANG 4 Minimale Ein/Aus Zeit fiir 00 bis | 0bis150s 50 Konf
MINIMALE Ausgang. 500
IMPULSZEIT Nur fir zeitproportionale
Ausgdnge. Verhindert das zu
schnelle Schalten bei Relais
HSENS AUSGANG 4 Konfiguriert die Polaritit des | nor Normal nor Konf
POLARITAT Ausgangskanals 4. ! Invertiert

Abschnitt 9.1.3.

* Die Mnemonik fiir die Alarme ist abhingig von der Alarmkonfiguration.
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9.1.10

Digitaleingang Parameter

Digitaleingang A. Dies ist ein optionaler Digitaleingang an den Klemmen C und LA (nicht fiir 3116). Der Eingang kommt
normalerweise von einem spannungsfreien Kontakt, der eine Anzahl unterschiedlicher Funktionen steuern kann. Diese legen Sie
iiber die Parameter im LA Menii fest.

© 3216 Regler konnen Sie mit einer optionalen RS422 digitalen Kommunikation ausstatten. In diesem Fall steht Thnen der
Digitaleingang nicht zur Verfiigung.

Anmerkung: Klemmen C wird auch fiir den CT Eingang verwendet und ist somit nicht vom Stromwandler isoliert.

Digitaleingang B. Dieser Digitaleingang steht Thnen in den Gerdten 3208 und 3204 an den Klemmen LB und LC zur Verfligung.

Die Parametermeniis sind bei beiden Eingdngen identisch:

LOGIKEINGANG MENU LA’/ LF

Name

Durchlaufende
Meldung

LOGIKEINGANG
TYP

Kanalart

FUNKTION

LOGIKEINGANG Digitaleingangs

POLARITAET

LOGIKEINGANG Eingangskanals

Parameterbeschreibung

LIP

Konfiguriert die Funktion des nonE

Re AL
SP2

Loch
ErES

Erun

ErrS

EHLd
mAn

SkY

FI’IE

rEc
UpP

dwn

Konfiguriert die Polaritdt des nor

! nu

420

Wert Vorgabe
Logikeingang Wie
bestellt
Eingang nicht verwendet Rc AL
Alarmbestatigung

Auswahl Sollwert 2

Fronttasten sperren
Timer/Programmgeber riicksetzen
Timer/Programmgeber Start

Timer/Programmgeber Start/Reset.
Ein = Start, Aus = Reset

Timer/Programmer Hold
Hand Status

Standby Modus. In diesem Modus
werden alle Regelausgange Null

Ein externer Sollwert kann durch
den Digitaleingang LA ausgewdhlt
werden.

Rezeptauswahl durch Digitaleingang
Externe Taste ‘Mehr’

Externe Taste ‘Weniger’

Normal nor
Invertiert

4-20 mA Ausgang

Zugriff

Konf
R/O
Konf

Konf
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9.2 Stromwandlereingang Parameter

Mit diesem fiir die Serie 3200 optionalen Eingang kénnen Sie den Strom, der durch eine elektrische Last flief3t, tiber einen
externen Stromwandler messen. Die Messung erfolgt sowohl im EIN Status des Heizausgangs (Laststrom), als auch im AUS Status
des Heizausgangs (Leckstrom).

© 3216 Regler konnen Sie mit einer optionalen RS422 digitalen Kommunikation ausstatten. In diesem Fall steht Thnen der
Stromwandlereingang nicht zur Verfiigung.

Alarm Liegt der Laststrom unterhalb des Grenzwerts oder der Leckstrom oberhalb des Grenzwerts, wird ein
Alarm getriggert. Die Hysterese ist fiir beide Alarme auf 2 % des Stromwandlerbereichs festgelegt.

Vollbereichswert ~ Wahlbar zwischen 10 bis 1000 A

STROMWANDLER MENU CT- I NP’

Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Wert Vorgabe Zugriff
Meldung
CTil MODULART CT Modulart CEln CT Eingangskreis Wie bestellt | Konf R/O
vorhanden
CT5RC WANDLER QUELLE Auswahl des Ausgangs, der den nonE Keine
vom CT Eingang gemessenen Strom 10- 1 Eingang/Ausgang 1
regelt. op-2 Ausgang 2
Die Quelle kanr? nur ein Heiz- oder AR AA Relais
Kiihlausgang sein.
CTRNG WANDLER BEREICH | CT Eingangsbereich 0 bis CT Vollbereichswert (1000) Wie bestellt | Konf
CTLAT WANDLER ALARM Konfiguriert die Speicherart fiir den | nonE Nicht speichern no Konf, wenn
SPEICHERN TYP CT Eingangsalarm. Aukto Speichern mit CT'Alarm
Eine Beschreibung der automatischem freigegeben
Speicherarten finden Sie im Alarm Riicksetzen
Kapitel mAn Speichern mit manuellem
Riicksetzen
LIALM LASTSTROM Schwellwert fiir Last Leerlauf Alarm | OFF b1 § CT Vollbereichswert R/O
SCHWELLE — Min Alarm (einstellbar auf 3000)
LH.ALM SCHWELLE Schwellwert fiir Leckstrom im AUS OFF b 5 cT Vollbereichswert R/O
LECKSTROM Status — Max Alarm (einstellbar auf 3000)
HCALM SCHWELLE Schwelle Uberstrom — Max Alarm OFF b 5 cT vollbereichswert
UEBERSTROM (einstellbar auf 3000)
LBAMP LASTSTROM Gemessener Laststrom Ebene 3,
wenn CT
Eingang
freigegeben
LKAMP LECKSTROM Leckstrom des CT Eingangs Ebene 3,
wenn CT
Eingang
freigegeben
CTMIR CT METER BEREICH | Bereich des Amperemeters. 0 bis 1000 Ebene 3

Nur 3208 und 3204

9.2.1 Analoge Darstellung der Stromalarme

Leckstrom

Das Amperemeter steht Thnen nur in den Geréten 3208 und
3204 zur Verfligung.
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10. Sollwert Generator

Der Sollwert Generator liefert den Zielwert, auf den der
Prozess geregelt werden soll. Dies sehen Sie im
Blockdiagramm in Kapitel 7. Folgende Funktionen stehen

zur Verfiigung:

Sie konnen z. B. SP1 fiir den Normalbetrieb
und SP2 fiir einen abgesenkten Nachtbetrieb

Anzahl der  Zwei, SP1 und SP2.
Sollwerte

verwenden.
Sollwert
Grenzen

sind

Jeder kann durch einen eigenen Parameter
ausgewdhlt oder extern liber einen passend
konfigurierten (Abschnitt 9.1.10)
Digitaleingang geschaltet werden.

Legen Sie die obere und untere Grenze fiir
den Sollwert fest, um Einstellungen zu
vermeiden, die fiir den Prozess nicht tragbar

10.1 Sollwert Parameter

SOLLWERT MENU ‘5P’

Name Durchlaufende

Meldung
SOLLWERT
AUSWAHL

SF.SEL

! SOLLWERT 1
e SOLLWERT 2

OBERE
SOLLWERTGRENZE

[Ex N E ]

[Ea]
x

SOLLWERT UNTERE
GRENZE

EXTERNER
SOLLWERT

AUSWAHL
WECHSEL
SOLLWERT

SOLLWERTRAMPE

RAMPENSTEIGUNG
EINHEIT

T LOKALER
SOLLWERTTRIM

EXTERNER
EINGANG OBERER
SKALAR

EXTERNER
EINGANG UNTERER
SKALAR

Parameterbeschreibung

Auswahl des ersten oder zweiten
Sollwerts Uber die Fronttasten
Erster Sollwert

Zweiter oder Standby Sollwert

Maximal méglicher Sollwert

Minimal méglicher Sollwert

Liest den aktuellen externen Sollwert,
wenn Externer Sollwert gewahlt ist

Auswahl des Sollwerts lber die
digitale Kommunikation

Begrenzt die Anderungsrate des
Sollwerts. Ist fiir SP1 und SP2 giiltig

Einheit fiir die Sollwertrampe

Aufschalten eines festen Offsets auf
den verwendeten Sollwert

Einstellung der oberen Skalengrenze
flir den externen Sollwert

Einstellung der unteren Skalengrenze
flir den externen Sollwert

Sollwert
Rampe
steigen soll.

Direkter
Sollwert
Zugriff

betitigen

Wert
GP{ Sollwert 1 gewahlt

SP2

Min und Max Sollwertgrenzen

Sollwert 2 gewahlt

Min und Max Sollwertgrenzen

Untere Sollwertgrenze (SP.LO) bis
obere Sollwertgrenze. Ebenso durch
RNGHI und RNG.LD begrenzt

Untere Sollwertgrenze bis obere
Sollwertgrenze (SP.HI). Ebenso durch
RNGHI und RNG.LD begrenzt

Mo Nicht gewdhlt
YES Gewshlt

sprung @FF) oder 0. ! bis 3000

Anzeigeeinheiten pro Minute

Auflésung: Eine Dezimalstelle mehr als
PV

m n Minuten
Hour Stunden
SEC Sekunden

-199.9 bis 300.0

Zwischen Bereich untere Grenze und
Bereich obere Grenze

indem Sie die Mehr/Weniger Tasten

Vorgabe

Bereich obere
Grenze

Bereich untere
Grenze

no

OFF

o4

Geben Sie die Steigung vor, mit der der
Sollwert von einem zum néchsten Wert

Auf den gewihlten Sollwert kénnen Sie
direkt iiber die Hauptanzeige zugreifen,

Zugriff

Ebene 3

Ebene 3
Ebene 3
Ebene 3

Ebene 3

R/0

Konf

Ebene 3

Ebene 3

Ebene 3

Ebene 3
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10.2 Beispiel: Einstellen einer Sollwertrampe

Die Parameter finden Sie in Ebene 3.

Vorgehen I Anzeige | Anmerkungen

1. Driicken Sie bis SOLLWERT
MENUE erscheint.

Wiederholen Sie diesen Schritt fiir den unteren Sollwert

cor
‘GRLD.

2. Gehen Sie mit auf GP 1.

3. Stellen Sie mit @ oder @

Sollwert 1 ein.

4.  Gehen Sie mit auf GP2.

5.  Stellen Sie mit @ oder @

Sollwert 2 ein.

Sobald der Sollwert geandert wird, steigt/fallt der
Sollwert von seinem aktuellen Wert auf den neuen Wert
CORAT mit der eingegebenen Steigung. Die Einheit der Steigung
- legen Sie mit dem Parameter ‘RAMPU’ fest.

6. Rufen Sie mit & SPRAT auf.

7.  Geben Sie mit @ oder @ die

Steigung fir die Sollwertrampe ein. Die gleiche Steigung wird verwendet, wenn Sie von SP2

auf SP1 umschalten (nicht bei der Umschaltung von SP1
auf SP2).

Die Sollwertrampe hat eine Dezimalstelle mehr als die
SP/PV Auflésung.
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11. Regelung

Mit den Parametern in diesem Kapitel konnen Sie den

Regelkreis fiir Ihre Anwendung optimieren. Unten sehen Sie

ein Beispiel fiir einenTemperatur Regelkreis:

Regelausgang
Regel- o Leistungs-
methode regelung
Regel-
Fehler kreis
Sollwert
Y
py |Gemessene Temperatur .
Heiz-
element

Die aktuell am Prozess gemessene Temperatur (PV) wird
auf den Eingang des Reglers gegeben. Diese wird mit dem

Sollwert (SP) verglichen. Besteht zwischen Soll- und Istwert

eine Abweichung (Fehler), berechnet der Regler einen
Ausgangwert fiir Heizen oder Kiihlen. Die Berechnung ist

abhéngig von dem geregelten Prozess, ist aber meist ein PID
Algorithmus. Die Regelausginge sind mit Anlagenbauteilen

verbunden, die je nach Anforderung Heizen oder Kiihlen.

Die so entstehende

Temperaturdnderung wird wiederum

vom Fiihler gemessen und auf den Reglereingang gegeben.
Diese Anordnung wird als geschlossener Regelkreis

bezeichnet.

11.1 PID Regelung

Der PID Regler besteht aus den folgenden Parametern:

Parameter

Proportionalband

Integralzeit
(Nachstellzeit)

Differentialzeit

(Vorhaltzeit)

Cutback Hoch

Cutback Tief

Relative
Kihlverstarkung

Bedeutung oder Funktion

Der Proportionalanteil (in % oder
Anzeigeeinheiten) liefert einen Ausgang
proportional zur GroRe des Fehlersignals.

Der Integralanteil entfernt die bleibende
Abweichung, indem er den Ausgang
proportional zur Amplitude und Dauer des
Fehlersignals anhebt oder absenkt.

Der Differentialanteil ist proportional zur
Anderungsrate des Prozesswerts. Er verhindert
Uber- und Unterschwinger am Sollwert und
verbessert die PV Erholungszeit bei schnellen
Temperaturdanderungen.

Die Anzahl der Anzeigeeinheiten oberhalb des
Sollwerts, bei denen der Regler die
Ausgangsleistung erhoht, um Unterschwinger
zu vermeiden.

Die Anzahl der Anzeigeeinheiten unterhalb des
Sollwerts, bei denen der Regler die
Ausgangsleistung verringert, um
Uberschwinger zu vermeiden.

Nur, wenn Kiihlung konfiguriert. Einstellung
des Kiihlen Proportionalbands = Heizen
Proportionalband dividiert durch den Wert der
Kihlverstarkung.

11.2 Optimierung

Optimierung bedeutet die Einstellung der Regelparameter,
damit eine gute Regelung moglich ist. Gute Regelung
bedeutet:

Stabile, ‘geradeaus’ Regelung des Prozesswerts (z. B
Temperatur) ohne Schwankungen.

Keine Uber- oder Unterschwinger am Sollwert beim
Anfahren.

Schnelles Reagieren auf externe Einfliisse, d. h. schnelle
Wiederherstellung des Prozesswerts auf den Sollwert.

Die Optimierung fiihren Sie normalerweise durch, indem
Sie den Parameter ‘FREIGABE SELBSTOPTIMIERUNG’
auf ‘Ein’ setzen.

11.2.1  Selbstoptimierung

Der One-shot Tuner des Reglers stellt automatisch die
Parameter der vorangegangenen Tabelle ein.

Der One-shot Tuner schaltet die Stellgroe an und aus und
erzeugt somit eine Oszillation des Messwerts. Der Regler
errechnet die Parameterwerte fiir den aktiven Parametersatz
des aktiven Regelkreises aus Amplitude und
Schwingungsdauer der Oszillation.

Nach der Optimierung passt der Regler die Regelparameter
der Charakteristik der Last an. Nach Starten der
Optimierung haben Sie eine Minute Zeit, den Regel
Sollwert zu verdndern.

Achten Sie darauf, dass die Schwingung des Prozesswerts
keinen Schaden am Prozess selbst hervorrufen kann.
Wihlen Sie einen Optimierungssollwert, der mdglichst nahe
am Betriebssollwert liegt.

Besteht bei voller Heiz- oder Kiihlleistung Gefahr fiir Ihren
Prozess, konnen Sie die Grenzen dieser Leistungen fiir die
Optimierung verdndern. Passen Sie die Grenzen der
Ausgangsleistung Threm Prozess an (‘OF.H ! und
‘OP.L0). Der Messwert muss schwingen, damit der Regler
die Werte bestimmen kann.

Aktivieren Sie die Selbstoptimierung einmal bei
Inbetriebnahme eines Prozesses. Sollte die Regelung instabil
werden, kdnnen Sie jederzeit eine neue Selbstoptimierung
starten.

Starten Sie die Selbstoptimierung bei Umgebungstemperatur
des Prozesses, damit der Tuner die Cutbackwerte bestimmen
kann. Wahlen Sie einen Zielsollwert, der nahe beim
Arbeitssollwert Ihres Prozesses liegt.

11.2.2  Optimierung durchfiihren

1. Setzen Sie den Sollwert auf den normalen
Betriebswert.

2. Waibhlen Sie im ‘CTRL’ Menii den Parameter
‘ATUNE’ und stellen Sie ihn auf ‘Ein’.

3. Driicken Sie gleichzeitig die Parameter und die
Bild Taste, um die Hauptseite aufzurufen. Das auf
der Anzeige blinkende ‘bunk> zeigt an, dass die
Optimierung aktiv ist.

4. Der Regler erzeugt eine Oszillation der Stellgrofle,
indem er den Heizausgang ein- und ausschaltet.
Der erste Zyklus ist erst vollstdndig, wenn der
Messwert den bendtigten Sollwert erreicht hat.
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5. Nach zwei Oszillationszyklen ist die Optimierung
beendet und die Optimierung schaltet sich ab.

6. Der Regler berechnet dann die
Optimierungsparameter und kehrt zur normalen
Regelung zuriick.

Arbeiten Sie mit ‘Proportional’, ‘PD’ oder ‘PI’ Regelung,
setzen Sie die Parameter ‘TI’ und/oder ‘TD’ auf AUS, bevor
Sie die Optimierung starten. Fiir diese Parameter werden
dann keine Werte berechnet.

Typischer Optimierungszyklus

PV Die Selbstoptimierung startet 1
A Sollwert Minute nachdem Sie die Werte
orwer flir die Optimierung eingestellt

haben.
Die Optimierung wird
normalerweise bei einem

Die Leistung wird automatisch
ein- und ausgeschaltet, um die
Schwingung zu erzeugen.

> Die Werte aus der Tabelle
Zeit werden berechnet.

11.2.3  Berechnung der Cutbackwerte

Mit Hilfe der Parameter Low Cutback und High Cutback
werden Uber- bzw. Unterschwinger bei groBen
Sollwertdnderungen vermieden.

Haben Sie einen Cutback-Parameter auf Auto gesetzt,
werden die Werte auf das Dreifache des Proportionalbands
eingestellt. Diese Werte werden dann wéhrend der
Selbstoptimierung nicht mehr geédndert.

Sollen die Werte optimiert werden, stellen Sie sie auf einen
Wert ein und fiihren Sie die Selbstoptimierung durch.

PV = Sollwert x 0,7 durchgefiihrt.

11.2.4 Manuelle Optimierung

Sollte die Selbstoptimierung kein zufriedenstellendes
Ergebnis liefern, kénnen Sie eine manuelle Optimierung
durchfiihren. In diesem Abschnitt wird die Optimierung
nach dem Ziegler-Nichols-Verfahren beschrieben.

Der Prozess befindet sich auf Arbeitstemperatur:
Setzen Sie Nachstellzeit (ti) und Vorhaltzeit (td) auf AUS.

Setzen Sie die Parameter High Cutback und Low Cutback
auf Auto.

Der Prozesswert weicht um den Wert der P-Abweichung
vom Sollwert ab.

Sobald sich der Prozesswert stabilisiert hat, reduzieren Sie
den Wert des Proportionalbands, bis der Prozesswert
gleichmiBig anfangt zu schwingen. Schwingt der
Prozesswert bereits, erh6hen Sie den Wert des
Proportionalbands solange, bis der PV aufhort zu
schwingen. Nehmen Sie sich fiir die Einstellungen viel Zeit.
Notieren Sie sich den Wert des Proportionalbands ‘B’ und
die Periodendauer ‘T’.

Berechnen Sie die Werte fiir Proportionalband, Differential-
und Integralzeit nach folgender Tabelle:

Regelart Proportional- Integralzeit Differentialzeit
band (P) (1) Sekunden (D) Sekunden
Proportional 2xB AUS AUS
P+1 2,2xB 0,8xT AUS
P+1+D 1,7xB 0,5xT 0,12xT

11.2.5 Einstellen der Cutbackwerte

Haben Sie die Parameter wie oben beschrieben eingestellt,
ist der Regler fiir eine Geradeausregelung optimiert. Treten
wihrend der Startphase oder bei grofleren Sollwertspriingen
inakzeptable Uber- oder Unterschwinger auf, sollten Sie die
Cutbackparameter dndern.

Setzen Sie die Parameter Low und High Cutback auf das
Dreifache des Proportionalbands (CE.H! =L B.LD =3 x
P1).

Notieren Sie sich die Werte der Uber- bzw. Unterschwinger
flir einen Temperatursprung (siche unten).

In Beispiel (a) erhohen Sie den Parameter Low Cutback um
den Wert des Uberschwingers. In Beispiel (b) verringern
Sie den Parameter Low Cutback um den Wert des
Unterschwingers.

Beispiel (a) Beispiel (b)
PV
Yo
=== =7~
Zeit Zeit

Nébhert sich der Prozesswert dem Sollwert von oben, konnen
Sie High Cutback nach dem gleichen Verfahren berechnen.
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11.3 Nachstellzeit und manueller Reset

In einem PID-Regler regelt die Nachstellzeit (ti) die
bleibende Regelabweichung aus. Arbeiten Sie mit einem P-
oder PD-Regler, ist der Parameter Nachstellzeit (ti) auf
‘OFF’ gesetzt und es bleibt eine Abweichung zwischen Soll-
und Prozesswert.

In diesem Fall erscheint auf der Regelkreis-Seite der
Parameter fiir den manuellen Reset. (MF). Mit diesem
Parameter konnen Sie die Ausgangsleistung so verdndern,
dass die Regelabweichung zu Null wird. Geben Sie diesen
Parameterwert manuell ein.

11.4 Relative Kiihlverstirkung

Mit dem Proportionalband Parameter ‘PB’ bestimmen Sie
das Proportionalband fiir den Heizausgang. Die relative
Kiihlverstirkung legt das Proportionalband fiir den
Kiihlausgang relativ zum Heizen Proportionalband fest.
Weisen die benétigten Energiemengen fiir Heizen und
Kiihlen groB3e Unterschiede auf, sollten Sie die relative
Kiihlverstidrkung manuell nachstellen, um eine optimale
Regelung zu erhalten.

(Dieser Parameter wird bei der Selbstoptimierung
automatisch eingestellt). Ein Nennwert von etwa 4 ist fiir die
meisten Anwendungen iiblich.

11.5 Regelaktion

Haben Sie Revers (RE)) gewdhlt, steigt der Ausgang, wenn
der Istwert unterhalb des Sollwerts ist. Wéhlen Sie diese
Einstellung fiir Heizen.

Zum Kiihlen stellen Sie Direkt (I! R) ein.
11.6 Ein/Aus Regelung

Bei der Ein/Aus Regelung wird der Heizausgang
eingeschaltet, wenn die Temperatur unter den Sollwert fllt.
Steigt die Temperatur iiber den Sollwert, wird der
Heizausgang ausgeschaltet. Verwenden Sie den
Kiihlausgang, wird dieser eingeschaltet, wenn die
Temperatur {iber den Sollwert steigt und ausgeschaltet,
wenn die Temperatur unter den Sollwert féllt. Die Ausgédnge
eines Ein/Aus Reglers werden normalerweise mit Relais
verbunden. Stellen Sie eine Hysterese ein, um das standige
Schalten dieser Relais oder eine Verzdgerung in der
Regelausgangsaktion zu verhindern. Die Hysterese wird im
Alarm Kapitel beschrieben.

11.7 Dreipunkt-Schrittregelung

In den Programmgebern/Reglern der Serie 3200 kdnnen Sie
zwei Relais oder Logikausgénge zur Steuerung einer Klappe
konfigurieren. Dabei wéhlen Sie fiir einen Ausgang die
Funktion Offnen (UP ), fiir den anderen Ausgang Schlieflen
(d wn). Diese Regelung benotigt zur Bestimmung der
Klappenposition kein Riickfithr-Potentiometer. Als Antwort
auf das Regelsignal wird entweder ein Offnen Impuls, ein
SchlieBen Impuls oder kein Impuls auf die Relais- oder
Logikausgénge gesendet.

11.8 Regelkreisiiberwachung

Der Regelkreis ist unterbrochen, wenn der PV nicht auf eine
Anderung des Ausgangs reagiert. Da die Zeit, die der PV
zum Reagieren bendtigt vom Prozess abhingig ist, kdnnen
Sie mit der Regelkreistiberwachungszeit festlegen, welche
Zeit vergehen darf, bis ein Regelkreisbruch angezeigt wird.
Unter diesen Umstidnden geht die Ausgangsleistung auf
ihren maximalen oder minimalen Grenzwert. Andert sich
bei einem PID Regler der PV innerhalb der
Regelkreisiiberwachungszeit um weniger als 0,5 x Pb, liegt
ein Regelkreisbruch vor. Die Regelkreisiiberwachungszeit
wird bei der Selbstoptimierung eingestellt (typisch 12 x Td).
Bei einem Ein/Aus Regler wird dieser Parameter nicht
gezeigt und der Regelkreisbruchalarm wird unterdriickt.

11.9 Kiihlalgorithmen
Die Methode der Kiihlung ist von der Applikation abhédngig.

Zum Beispiel kann eine Extruder Spritzdiise durch
Druckluft oder durch zirkulierendes Wasser oder durch Ol
gekiihlt werden. Die verschiedenen Methoden weisen auch
unterschiedliche Effekte auf.

Setzen Sie den Kiihlalgorithmus auf Linear, wenn der
Reglerausgang sich linear mit dem PID Anforderungssignal
andert. Wihlen Sie Wasser, Ol oder Luft, wenn die
Ausgangsénderungen sich nicht linear zur PID Anforderung
verhilt. Der Algorithmus bietet dann die optimalen
Einstellungen fiir diese Kiihlmethoden.
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11.10 Regelparameter

In der folgenden Tabelle sehen Sie die verfiigbaren Parameter.
REGELKREIS MENU ‘CTRL

Name Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
(Durchlaufende Meldung)
CTRLH KN1 REGELART P d PID Wie Konf
Auswahl des Regelalgorithmus fiir oFF Heizen aus bestellt
Kanal 1. Fur die Kan%ile 1 und 2 onoF Ein/Aus
konnen unterschiedliche Algorithmen E -
gewadhlt werden. Bei mer Schrittregelung
Temperaturanwendungen ist Kanal 1
normalerweise der Heizausgang,
Kanal 2 der Kiihlausgang.
CTRLL KN2 REGELART oFF Kiihlen aus Wie Konf
Auswahl des Regelalgorithmus fiir P d PID bestellt
Kanal 1. Fiir die Kandle 1 und 2 anaF Ein/Aus
koénnen unterschiedliche Algorithmen
gewahlt werden
Nicht flir Schrittregler.
CTRLA REGELAKTION rEu Umgekehrte Aktion. Ausgang steigt, | rEu Konf
Auswahl der Regelrichtung. wenn PV fillt
dr Direkte Aktion. Ausgang steigt,
wenn PV steigt
PRUNT PROPORTIONALBAND EINHEIT Enl In technischen Einheiten
PErc In Prozent
RTUNE FREIGABE SELBSTOPTIMIERUNG OFF Selbstoptimierung aus OFF Ebene 3
On Start der Selbstoptimierung
P3 PROPORTIONALBAND 0.1 bis 9999 Anzeigeeinheiten oder ci Ebene 3
1 bis 999.9%, wenn Proportionalband in %
T INTEGRALZEIT OFF bis 9999 s 360 s Ebene 3
T3 DIFFERENTIALZEIT OFF bis 9999 s 60 s Ebene 3
T bei Schrittregelung auf OFF
REG RELATIVE KUEHLVERSTAERKUNG 0.1 bis 10.0 1.0 Ebene 3
Abschnitt 11.4
CBHI CUTBACK HOCH Auto oder 1bis 3000 Anzeigeeinheiten Auto = | Ebene 3
Abschnitt 11.2.5. 3xPb
C3Lo CUTBACK TIEF Auto oder 1 bis 3000 Anzeigeeinheiten Ruko = | Ebene3
Abschnitt 11.2.5. 3XPb
MR MANUAL RESET 0.0 bis 100.0% (nur Heizen) 0.0% Ebene 3
-100.0 bis 100.0% (Heizen/Kiihlen)
LT REGELKREISUEBERWACHUNGSZEIT OFF OFF sperrt den Regelkreisalarm OFF Ebene 3
Dieser Alarm Uberpriift den 1 bis 9999 min
Regelkreis, indem der Regelausgang,
der Prozesswert und dessen
Anderungsrate stindig kontrolliert
werden.
Die Regelkreisiiberwachung arbeitet
mit allen Regelalgorithmen: PID, VP
und EIN/AUS.
Anmerkung: Nicht zu verwechseln mit
Last- und Teillastfehler.
Op.HI AUSGANG HOCH +100.0% 100.0% Ebene 3
Begrenzung der maximalen
Heizleistung fiir den Prozess
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GP.Lo AUSGANG TIEF +100.0% 0.0 (nur | Ebene 3
Begrenzung der maximalen Heizen)
Kuhlleistung fiir den Prozess oder -100
Aufschalten einer Minimalen (Kiihlen)
Heizleistung

MIRT MOTOR LAUFZEIT 00 bis 9939 s 0.0 Ebene 3
Einstellen der Zeit, die der Motor von | Anmerkung: Bei einer Schrittregelung sind nur
der geschlossenen bis zur offenen die Parameter PB und Tl aktiv. Der TD
Position bendtigt. Parameter hat keinen Einfluss auf die Regelung.

I.3ANT KANAL 2 TODBAND OFF oder 0.1 bis 100.0% des Kiihlen OFF Ebene 3
Die Zeit, in der weder Kanal 1 noch Proportionalbands
Kanal 2 aktiv ist, damit nicht beide
Ausgdnge gleichzeitig EIN sind

HYST.H HEIZ HYSTERESE -199.9 bis 200.0 Anzeigeeinheiten 1 Ebene 3

HY&T.0 KUEHL HYSTERESE -199.9 bis 200.0 Anzeigeeinheiten 1 Nur

Ein/Aus

SAFE SICHERER AUSGANGSWERT -100.0 bis 100.0%, begrenzt durch OP.HI und 0.0% Ebene 3
Ausgangsleistung bei Fiihlerbruch OP.LO

F.Mo3 FORCED MANUAL OUTPUT MODE nonE Ubergang stoRfrei nonE Ebene 3
Auswahl des Regelkreisverhaltens bei | SEEP | Der Ausgang geht auf einen zuvor
der Umschaltung von Auto auf Hand eingestellten Wert (F.OP)
Mod.tjls. LASE | Der Ausgang geht auf den zuvor
Der Ubergang von Hand zu Auto ist eingestellten Hand Wert.
immer stoRfrei.

fooLr NICHT-LINEARE KUEHLART Lin Linear Wie Konf
Fiir die Kiihlart passender oL Olkiihlung bestellt
Algorithmus. H2D Wasserkiihlung
Typisch fiir Extruder. FAn | Kihlung mit Druckluft

F.op FORCED OUTPUT -100.0 bis 100.0%, begrenzt durch OP.HI und 0.0 Ebene 3
Vorgabewert fiir Hand Ausgang, wenn | OP.LO
F.MOD = STEP

A= KREIS MODUS — AUTO HAND AUS Auka Automatikbetrieb Ebene 3
Abschnitt 3.4.3. mAn Handbetrieb

OFF Regelausginge gesperrt
LR REGELKREISBRUCH STATUS Mo Aktueller Status des Regelkreisbruchs R/O
YES
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11.11 Beispiel: Heizen und Kiihlen konfigurieren

Offnen Sie wie beschrieben die Konfigurationsebene.

Vorgehen | Anzeige Anmerkungen

1. Driicken Sie , bis CTRL erscheint.

Wihlen Si ischen:
2. Gehen Sie mit zuLTRLH. anien S zwischen

P d PID Regelung

3. Wihlen Sie mit @ oder @ die
Heizart.

on.ofF Ein/Aus Regelung

oFF Kein Heizausgang konfiguriert

4. Gehen Sie mit auf CTRL.C. Wihlen Sie zwischen:

ofF Kein Kiihlausgang konfiguriert

5.  Waihlen Sie mit @ oder @ die Pl 4
Kiihlart. PID Regelung

onoF  Ein/Aus Regelung

6. Offnen sie mit O CTRL.A. Fir die Regelaktion wihlen Sie zwischen:

rEu Umgekehrt - Heizen
7. Wadhlen Sie mit @ oder @ rEu. . .
dr Direkt - nur Kiihlen

Proportionalband Einheiten:
Enl technische Einheiten
PErc  Prozent

8. Gehen Sie mit & auf PR.UNT.

9.  Wabhlen Sie mit @ oder @ die
Einheit.

Haben Sie PID Regelung gewahlt, kdnnen Sie hiermit

10. Rufen Sie mit weitere Parameter die Ausgangsleistung begrenzen.

auf, z. B. OP.HI.
‘OPLD konnen Sie in gleicher Weise einstellen.
1. Mit @ oder @ konnen Sie die Haben Sie Ein/Aus Regelung gewihlt, erscheinen diese
Werte verandern. Parameter nicht. Stattdessen erscheinen ‘HYST.H’ und

‘HYST.L’. Mit diesen Parametern kénnen Sie die
Differenz zwischen Ein- und Ausschalten des Ausgangs
einstellen.
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11.11.1

Auswirkung von Regelaktion, Hysterese und Todband

Bei Temperaturregelung wird ‘CONTROL ACTION’ auf ‘rEwu’ gesetzt. Bei einem PID Regler bedeutet das, dass die Heizleistung
fallt, wenn der Istwert steigt. Bei einem Ein/Aus Regler ist der Ausgang 1 (meist Heizen) eingeschaltet (100%), wenn der Istwert
unterhalb des Sollwerts ist und Ausgang 2 (meist Kiihlen) ist eingeschaltet, wenn der Istwert oberhalb des Sollwerts ist.

Hysterese wird nur bei Ein/Aus Reglern angewendet. Sie definiert den Temperaturunterschied zwischen Ausschalten und
erneutem Einschalten des Ausgangs. Im Beispiel unten sehen Sie die Auswirkungen auf den Ein/Aus Regler.

Todband kann bei Ein/Aus und PID Regler verwendet werden. Es verldngert die Periode, wenn weder Heizen noch Kiihlen aktiv
sind. Bei der PID Regelung wird dieser Effekt durch Integral- und Differentialzeit beeinflusst. Sie konnen das Todband bei einer
PID Regelung verwenden, wenn z. B. ein Stellglied eine gewisse Zeit zum Beenden der Zykluszeit benétigt. Das Todband stellt
sicher, dass der Zyklus beendet ist und nicht Heizen und Kiihlen gleichzeitig aktiv werden. Meistens wird das Todband nur fiir

Ein/Aus Regler angewendet. Beim zweiten Beispiel ist dem ersten ein Todband von 20 hinzugefiigt.

Haben Sie einen Ein/Aus Regler mit REGELAKTION = rev, ist OP2 EIN, wenn der PV unterhalb des Sollwerts ist und OP1 EIN,

wenn der PV oberhalb des Sollwerts ist.

Todband AUS

HYST.C

SP 300 °C

OP1 Ein Heizen

SP — HYST.H
(292 °0)

100 %

KeinOP —————— o —
OP2 Ein Kiihlen
10°0% T T T TT ™

Heizen aus Kiihlen ein bei  Kihlen aus
bei SP SP + HYST.C bei SP
(300 °C) (310 °0) (300 °C)
Todband EIN

HYST.C

D.BAND

SP 300 °C

HYST.H

Heizen ein bei

OP1 Ein Heizen
100%

Kein OP

OP2 Ein Kiihlen
100%

t

> -
Leistung Todband

f

Heizen aus Kihlen ein bei Kihlen aus Heizen ein bei
bei SP SP + HYST.C bei D.BAND SP — HYST.H
(300 °C) (310 °C) (305 °C) (292 °Q)

Heizen und Kiihlen beide EIN/AUS

Sollwert = 300 °C
Regelaktion = reverse
Heiz Hysterese = 8°C
Kihl Hysterese = 10°C

Todband = OFF

Heizen und Kiihlen beide EIN/AUS

Sollwert = 300 °C

Regelaktion = reverse

Heiz Hysterese = 8°C

Kihl Hysterese = 10°C

Todband 50% der Kiihl Hysterese = 5°C
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12. Alarme

Alarme warnen das System, wenn ein voreingestellter Wert
erreicht ist. Sobald ein Alarm auftritt, blinkt die rote ALM
Anzeige und eine durchlaufende Meldung erscheint auf der
Anzeige. Sie konnen den Alarm auf einen Ausgang
(normalerweise Relais) legen (Abschnitt 12.1.1), um im
Alarmfall ein externes Bauteil zu aktivieren. Die Alarme
stehen Thnen nur zur Verfiigung, wenn Sie diese bestellt und
konfiguriert haben.

Sie konnen bis zu 8 verschiedene Alarme einstellen:

e Alarm 1: konfigurierbar als Vollbereichsmaximal- oder
—minimalalarm, Abweichungsbandalarm,
Abweichungsalarm Ubersollwert oder Untersollwert

e Alarm 2: konfigurierbar als Vollbereichsmaximal- oder
—minimalalarm, Abweichungsbandalarm,
Abweichungsalarm Ubersollwert oder Untersollwert

e Alarm 3: konfigurierbar als Vollbereichsmaximal- oder
—minimalalarm, Abweichungsbandalarm,
Abweichungsalarm Ubersollwert oder Untersollwert

e Alarm 4: konfigurierbar als Vollbereichsmaximal- oder
—minimalalarm, Abweichungsbandalarm,
Abweichungsalarm Ubersollwert oder Untersollwert

e  Fihlerbruchalarm. Die Alarm Meldung — EINGANG
FUHLERBRUCH (5br ) erscheint, wenn der Fiihler
oder die Verbindung zwischen Regler und Fiihler
unterbrochen wird. Der Ausgang geht auf den ‘SAFE’
Wert, den Sie in Bedienebene 2 einstellen kénnen
(Abschnitt 11.10).

e  Bei einem PRT Eingang wird Fiithlerbruch angezeigt,
wenn mindestens einer der drei Leiter unterbrochen
wird.

Bei mA Eingéngen wird kein Fiihlerbruch erkannt, da
die Eingangsklemmen {iber einen Lastwiderstand
iiberbriickt sind.

Bei Spannungseingéngen kann Fiihlerbruch nicht
erkannt werden, wenn die Klemmen mit einem
Potentialteiler tiberbriickt werden.

e  Regelkreisbruchalarm. Wird als REGELKREISBRUCH
angezeigt. Dieser Alarm wird aktiv, wenn der Regler
innerhalb einer bestimmten Zeit keine Reaktion des
Prozesswerts auf eine Sollwertéinderung erkennt.

° Stromwandleralarme — Leck, Lastfehler, Uberstrom
(Abschnitt 9.2)

e  Externer Fehler. Dieser Alarm bezieht sich auf den
externen Sollwerteingang. Wird nach einer Periode von
5 s kein Wert empfangen, wird der externe Alarm
gezeigt.
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12.1 Alarmarten

In diesem Abschnitt finden Sie die verschiedenen Alarmarten graphisch erklart. Im Graph ist der PV iiber der Zeit dargestellt.
(Hysterese ist Null).

Alarmarten

Max Alarm

Abweichung Uber

Sollwert (SP)

Abweichung Unter

Min Alarm

Ausgangsstatus

Min Alarm

Abweichung Unter

Abweichung Uber

Abweichungsband

Max Alarm

Hysterese Ist die Differenz zwischen dem Punkt, an dem der Alarm ‘EIN’ schaltet und dem Punkt, an dem der Alarm
wieder ‘AUS’ schaltet. Durch die Hysterese wird eine eindeutigere Alarmanzeige erzielt und sie verhindert
das stindige Schalten eines Relais.

Alarm- Wird verwendet, um die Alarmbedingung zu erhalten, wenn ein Alarm aufgetreten ist. Die Alarmspeicherung
speicherung kann konfiguriert werden als:
nonE  Nicht Wird verwendet, um die Alarmbedingung zu erhalten, wenn ein Alarm
speichern aufgetreten ist.

Auko  Automatisch Ein Alarm mit automatischer Speicherung benétigt eine Bestitigung, bevor er
zuriickgesetzt wird. Die Bestétigung kann VOR erloschen der Alarmbedingung
stattfinden.

mAn Hand Der Alarm bleibt solange aktiv, bis sowohl die Alarmbedingung erloschen UND
der Alarm bestitigt ist. Der Alarm kann erst bestétigt werden, NACHDEM die
Alarmbedingung erloschen ist.

Euk Ereignis ALM leuchtet nicht. Ein dem Ereignis zugewiesener Ausgang wird aktiv und eine
iiber iTools konfigurierte Meldung (Abschnitt 17.4) erscheint auf der Anzeige.

Alarm- Die Alarmunterdriickung verhindert, dass ein Alarm in der Startphase aktiv wird. Erst wenn der Istwert den
unterdriickung  sicheren Bereich erreicht hat, wird der Alarm freigegeben. Die Alarmunterdriickung wird bei jeder
Sollwertinderung wieder aktiv.

In Abschnitt 12.2 finden Sie eine Erklérung der Alarmunterdriickung unter verschiedenen Bedingungen.
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12.1.1  Alarm Relaisausgang

Alarme konnen einen bestimmten Ausgang (meist Relais)
ansteuern. Sie kdnnen einen Alarm einen Ausgang ansteuern
lassen oder mehrere Alarme (bis zu 4) auf einem Ausgang
zusammenfassen. Diese Zuweisung konnen Sie in der
Bestellcodierung* angeben oder selbst in der
Konfigurationsebene festlegen.

* Bei vorkonfigurierten Alarmen gilt immer:
EA1 ist immer AL1

OP2 ist immer AL2

OP3 ist immer AL3

OP4 (AA) ist immer AL4

Jede Quelle kann
gewadhlt warden
aus:

Alarm 1 SRC.A
Alarm 2 SRC.B
Alarm 3 SRC.C
Alarm 4 SRC.D
Alle Alarme
Jeder neue Alarm
Nor
CT Alarm, Last, 1—*

'

Leck & Uberstrom
Regelkreisbruch
Externer Fehler

5En5\0—> Ausgang
_>
: ! nu

12.1.2  Alarmanzeige

e  ALM Anzeige blinkt Rot = neuer Alarm (unbestétigt).

e Gleichzeitig lduft auf der Anzeige eine Meldung durch,
die die Alarmquelle und die Alarmart zeigt, z. B.
‘ALARM 1 MAX ALARM’.

e Mit der Eurotherm Konfigurationssoftware iTools
konnen Sie eine eigene Alarmmeldung erstellen, z. B.
‘PROZESS ZU HEISS’.

. Sind mehrere Alarme aktiv, laufen die Meldungen
hintereinander durch. Die Alarmanzeige wird
fortgefiihrt, solange noch ein unbestitigter Alarm
ansteht.

e  ALM Anzeige leuchtet stetig = Alarm wurde bestétigt.

12.1.3  Alarmbestdtigung

Dricken Sie gleichzeitig und @

Die nun folgende Aktion ist abhéngig von der Art der
Speicherung.

Nicht gespeicherte Alarme
Die Alarmbedingung steht an und der Alarm ist bestitigt.
e  ALM Anzeige leuchtet stetig.

e Die Alarmmeldung lduft weiterhin durch.

Dieser Zustand bleibt bestehen, solange die Alarmbedingung
noch aktiv ist. Entfdllt die Alarmbedingung, erléschen die
genannten Anzeigen.

Haben Sie dem Alarm einen Relaisausgang zugewiesen, ist
dieser im Alarmfall stromlos. Er bleibt in diesem Zustand, bis
Sie entweder den Alarm bestétigt haben oder die
Alarmbedingung entfillt.

Erlischt die Alarmbedingung bevor Sie den Alarm bestitigt
haben, wird der Alarm sofort zuriickgesetzt.

Gespeicherte Alarme
Die Beschreibung finden Sie in Abschnitt 12.1.
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12.2 Alarmverhalten nach Netzausfall

Die Antwort eines Alarm nach einem Netzausfall ist
abhidngig von der konfigurierten Alarmspeicherung, der
Unterdriickung und des Bestétigungs Status des Alarms.

Das Verhalten eines aktiven Alarms nach einem Netzausfall
ist wie folgt:

Haben Sie bei einem nicht gespeicherten Alarm oder einem
Ereignis die Alarmunterdriickung konfiguriert, wird diese
wieder aktiv. Ohne Unterdriickung bleibt ein aktiver Alarm
weiterhin aktiv. Erlischt wahrend des Ausfalls die
Alarmbedingung, wird der Alarm inaktiv.

Bei der Speicherung mit automatischem Riicksetzen wird
eine konfigurierte Unterdriickung wieder aktiv, wenn Sie den
Alarm vor dem Netzausfall bestétigt haben. Haben Sie keine
Unterdriickung konfiguriert oder den Alarm noch nicht
bestitigt, bleibt ein aktiver Alarm weiterhin aktiv. Erlischt
wihrend des Ausfalls die Alarmbedingung, wird der Alarm
inaktiv, wenn Sie ihn zuvor bestétigt haben. Ansonsten wird
zwar der Alarmausgang zuriickgesetzt, Sie miissen den
Alarm aber noch bestétigen. War der Alarm schon vor dem
Netzausfall sicher aber nicht bestétigt, bleibt dieser Zustand
bestehen.

Bei einem Alarm mit manuellem Riicksetzen wird die
konfigurierte Unterdriickung nicht aktiv und ein aktiver
Alarm bleibt aktiv. Erlischt wihrend des Ausfalls die
Alarmbedingung, geht der Alarm in den sicheren Zustand,
muss aber noch bestitigt werden. War der Alarm schon vor
dem Netzausfall sicher aber nicht bestitigt, bleibt dieser
Zustand bestehen.

In den folgenden Beispielen sehen Sie die graphische
Darstellung des unterschiedlichen Verhaltens:

12.2.1 Beispiel 1
Minimalalarm; Alarmunterdriickung: Keine Speicherung
Netz Netz Netz

PV ein aus/ein aus/ein

Alarm
SP

Alarm
EIN
Alarm
AUS

12.2.2 Beispiel 2

Minimalalarm; Alarmunterdriickung: Speichern mit
manuellem Riicksetzen.

A Netz Netz Netz
ein aus/ein aus/ein
|
Best. Best. Best.
PV

Aarm L 4\ _} - . N PR

SP
Alarm |
EIN | L
Alarm !
AUS

Anmerkung: Der Alarm erlischt nur, wenn die
Alarmbedingung nicht mehr ansteht UND der Alarm
bestatigt ist.

12.2.3  Beispiel 3

Minimalalarm; Alarmunterdriickung: Speicherung mit
automatischem Riicksetzen.

A Netz Netz Netz
ein aus/ein aus/ein
PV Best. 1 Best. 2 . Best.3, Best. 4

Alarm
SP

Alarm __
EiN
Alarm Best. 2 — Alarmt-
AUS o
ausgang bleibt in
Alarmzustand
aber ALM
Anzeige leuchtet
stetig
Best. 3 — Alarmausgang
bleibt aktiv, bis
Alarmbedingung erlischt
Alarm _ ' _
EiN I | I |_
Alarm /
AUS

Best. 4 -
Alarmausgang bleibt
bis zur Bestdtigung

62 Konfigurations Handbuch 3200, HA0O28651GER Ausgabe 3.0 August 06



Serie 3200

12.3 Alarm Parameter

Vier Alarme stehen Thnen zur Verfiigung. Die Parameter erscheinen nicht, wenn Sie fiir Alarmart = None gewahlt haben. Der
folgenden Tabelle kénnen Sie die fiir die Alarmkonfiguration nétigen Parameter entnehmen.

ALARM MENU ‘ALARM’
Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Meldung
RiTYP ALARM 1 ART Auswahl der Alarmart nonE | Alarm nicht Wie Konf
konfiguriert bestellt
H Maximalalarm
Lo Minimalalarm
dHi Abweichung Hoch
dio Abweichung Tief
bnd Abweichung Band
R~ ALARM 1 Alarm 1 Sollwert. Gerdtebereich 0 Ebene 3
SOLLWERT Die letzten drei Zeichen zeigen die
oben konfigurierte Alarmart
RiL5TS | ALARM 1 Zustand des Alarmausgangs OFF Alarm aus R/O
AUSGANG On Alarm ein
R iHYS ALARM 1 Beschreibung am Anfang des 0 bis 9999 Konf
HYSTERESE Kapitels
RALAT ALARM 1 Beschreibung am Anfang des nonE | Nicht speichern Wie Konf
SPEICHERN Kapitels Auko | Automatisch bestellt
mAn Manuell
Euk Ereignis (ALM
Anzeige blinkt nicht,
aber Meldung kann
angezeigt werden)
RIBLH ALARM 1 Beschreibung am Anfang des Mo Keine Unterdriickung Mo Konf
BLOCKIERUNG Kapitels YES Unterdriickung

Die Parameter werden fur Alarm 2, Ac; Alarm 3, A3; Alarm 4, A4 wiederholt.
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12.3.1

Gehen Sie in die Konfigurationsebene:

Vorgehens

Gehen Sie mit auf ALARM.

Rufen Sie mit A LTYP AUF.

Beispiel: Alarm 1 konfigurieren

Anmerkungen

Wahlen Sie zwischen:

2.
nanE Alarm nicht konfiguriert
Hi Maximalalarm
3. Wiahlen Sie mit @ oder ™ die iy
. lo Minimalalarm
gewlinschte Alarmart. )
dH Abweichungsalarm Ubersollwert
dio Abweichungsalarm Untersollwert
bnd Abweichungsbandalarm
Die letzten drei Zeichen (---) zeigen die oben
4. Rufen Sie mit Al---auf konfigurierte Alarmart.
5 Geben Sie mit @ oder @ den Der Alarmsollwert wird in der oberen Anzeige
Alarmsollwert ein. dargestellt.
In diesem Beispiel wird ein Maximalalarm erkannt, wenn
der Messwert 215 erreicht.
Dieser schreibgeschiitzte Parameter zeigt den Zustand
6.  Gehen Sie mit @ auf A 1575, des Alarmausgangs.
. o In diesem Beispiel wird der Alarm beendet, wenn der
7. Offnen Sie mit R THYS. Messwert um 2 Einheiten unter den Alarmsollwert fillt
(bei 213 Einheiten).
8.  Stellen Sie mit @ oder @ die
Hysterese ein.
Wabhlen Sie zwischen:
9.  Gehen Sie mit @ auf A TLAT. . .
nonE Keine Speicherung
Ruko  Automatisch
10. Wahlen Sie mit @ oder @ die Art
_ mAn Manuell
der Speicherung.
Euk Ereignis
Eine Erkldrung finden Sie im Alarm Kapitel.
11.  Gehen sie mit auf A BLK.
12.  Wahlen Sie mit @ oder @ YES
oder o
13.  Wiederholen Sie diese Konfiguration
flir die Alarme 2 bis 4, wenn
gewlinscht.
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12.4 Diagnose Alarme

Diagnose Alarme zeigen mogliche Fehler innerhalb des Reglers oder angeschlossener Gerite.

Anzeige

ElonF

ELAL
ECEr
EEEr

ELin

Emad

Bedeutung

Der Regler bendétigt eine gewisse Zeit, um eine
Anderung eines Parameterwerts zu iibernehmen. Der
Fehler tritt auf, wenn Sie den Regler vom Netz
genommen haben, bevor die Anderung vollstindig
Uibernommen wurde.

Schalten Sie den Regler nicht aus, wenn LonF
blinkt.

Kalibrierfehler
EEPROM Fehler

Fehler nicht-fliichtiger Speicher

Ungiiltiger Eingang. Vor allem bei
Kundenlinearisierungen, die nicht korrekt
eingegeben wurden oder defekt sind.

EA1, OP2 oder OP3 wurden verdndert.

12.4.1 Bereichsiiberschreitung
Ist der Eingangswert zu hoch, wird HHHHH angezeigt.

Liegt der Eingangswert zu tief, wird LLLLL angezeigt.

Was ist zu tun

Gehen Sie in die Konfigurationsebene und dann
zuriick zur bendtigten Bedienebene. Es ist moglich,
dass Sie die Parameteranderung erneut durchfiihren
mussen.

Werkskalibrierung wiederherstellen.
Reparatur im Werk.

Notieren Sie den Fehler und wenden Sie sich an den
Hersteller.

Offnen Sie das INPUT Menii in der
Konfigurationsebene und wahlen Sie ein giiltiges
Thermoelement oder eine andere Eingangsart.

Haben Sie vor Ort ein neues Modul eingebaut,
offnen Sie die Konfigurationsebene und gehen dann
in die gewiinschte Bedienebene.

Tritt diese Meldung zu einem anderen Zeitpunkt auf,
senden Sie das Gerat zur Reparatur zurtick ans Werk.
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13. Timer/Programmgeber

Einen Timer koénnen Sie fiir eine von vier Betriebsarten konfigurieren. Diese konnen Sie in Ebene 3 oder in der

Konfigurationsebene auswéhlen:

1. Haltezeit Timer

2. Verzdgerungs Timer
3. Soft Start Timer

4. Programmgeber — bestellbare Option

Die Bedienung des Timers finden Sie in Kapitel 5 beschrieben.

13.1 Timer Parameter

Mit den folgenden Parametern der Konfigurationsebene kdnnen Sie die unterschiedlichen Timer konfigurieren:

TIMER MENU | ‘TIMER”
Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Wert Vorgabe @ Zugriff
Meldung
TMLFG TIMER Konfiguration der Timerart nonE Timer gesperrt Wie Ebene 3
KONFIGURATION
dwEl{ Haltezeit Timer bestellt
dELY | Verzégerungs Timer
SFSt Soft Start Timer
Proli | Programmgeber
TMRES TIMER Zeiteinheit Hour | Stunden HH:MM Konf
AUFLOESUNG . R/0O
m N Minuten MM:SS
Ebene 3
THRES TIMER START Maximale Abweichung OFF oder 1 bis 3000 Einheiten ober- OFF Ebene 3
SCHWELLWERT zwischen SP und PV, bevor | oder unterhalb des Sollwerts
der Timer startet.
Nur Haltezeit Timer und
Programmgeber
END.T TIMER ENDE Aktion nach Ablauf der OFF Regelausgang geht auf 0 % Konf
Timerzeit. dwE!! | Regelung auf SP1
Nur Haltezeit Timer und SP2 Gehe zu 2
Programmgeber rES Programmgeber riicksetzen
55.5P SOFT START Schwellwert fiir die Regler Eingangsbereich 0 Konf
SOLLWERT Leistungsbegrenzung
Nur SFSE Timer
55 PR SOFT START Grenze der 0 bis 100% 0 Konf
LEISTUNGSGRENZE | Aysgangsleistung bei Start
Nur SFSE Timer
TSTAT TIMER STATUS Timer Status FES | Reset Ebene 3
run Lauft (zahlt)
hold | Liuft (Hold)
End Abgelaufen
SERVO SERVO MODUS Definiert die Art des GP Starts an SP1 (oder SP2). GP
Progra.mmgeber Starts und Nach Netzausfall muss das
der Wiederherstellung nach Programm neu gestartet
Netzausfall werden.
Abschnitt 5.4.1. Py Start am Prozesswert.
Nur Programmgeber Nach Netzausfall muss das
Programm neu gestartet
werden.
66 Konfigurations Handbuch 3200, HA028651GER  Ausgabe 3.0 August 06



Serie 3200

TIMER MENU ‘TIMER”

Name Durchlaufende Parameterbeschreibung
Meldung
TGP | ZIELSOLLWERT 1 Erster Zielsollwert
RMp i RAMPENSTEIGUNG | Steigung zum Erreichen von
1 TSP.1
Twet. HALTEZEIT 1 Zeit, die der Sollwert auf
TSP.1 bleibt

Wert Vorgabe

SPrb | Startan SP1 (oder SP2).

Nach Netzausfall lduft das
Programm von SP1 oder SP2
mit der zuletzt verwendeten
Steigung weiter.

Purb | Start am Prozesswert.

Nach Netzausfall lduft das
Programm vom aktuellen
Istwert mit der zuletzt
verwendeten Steigung weiter

Regler Eingangsbereich 0

OFF, 0:1 bis 3000 Einheiten pro min OFF
oder Stunde

OFF, 0:01 bis 99:59 hh:mm oder mm.ss | OFF

Zugriff

Ebene 2
Ebene 2

Ebene 2

Geben Sie die letzten 3 Parameter auch fiir die folgenden 3 Segmente ein, d. h. TSP.2, 3 & 4), RMP.2 3 & 4), DWEL.2 (3 & 4)

IWELL TIMER LAUFZEIT Timerzeit 0:00 bis 99:59 hh:mm oder mm.ss 0 Ebene 3
(nicht Programmgeber)
T.ELAP VERGANGENE ZEIT | Vergangene Zeit seit Timer | 0:00 bis 99.59 hh:mm oder mm.ss Ebene 3
Start R/O
T.REMN RESTLAUFZEIT Verbleibende Zeit bis zu 0:00 bis 99.59 hh:mm oder mm.ss Ebene 3
TIMER Ablauf des Timers
EVENT EVENT OUTPUTS Ereignisausgang wird im 0 = Keine Ereignisse 0 Ebene 3
gewahlten Segment aktiv 255 = Ereignisse werden in allen
Nur Programmgeber Segmenten aktiv
Abschnitt 13.2.3
PLOVIL PROGRAMM Anzahl der 1 bis 100 1 Ebene 3
ZYKLEN Programmwiederholungen
CYLLE PROGRAMM Zeigt die aktuelle 1 bis 100 Ebene 3
ZYKLUS Wiederholung bei
laufendem Programm
Der Timer kann vom Reset Status gestartet werden, indem Sie die Restlaufzeit dandern.
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13.2 Programmgeber

Der Funktionscode CP bietet Thnen einen Programmgeber mit vier Segmenten. Jedes Segment besteht aus einer Rampe mit
konfigurierbarer Steigung und einer Haltezeit. Die Werte fiir Rampe und Haltezeit konnen Sie selbst bestimmen. Im nachstehenden
Diagramm sehen Sie das Programmprofil.

Temp Ende Typ
A SP2 (Servo von PV)
sPR2(70) t——————— ————— — —— — — —— — — — — ——— — — — — — — ————
RMP.1 DWEL.1 RMP.2 DWEL.2 RMP.3  DWEL.3 RMP .4 DWEL.4
-
Servo PV oder SP Rampe zu | Rampe zu ? P
TSP1 mit TSP2 mit Rampe zu TSP3 Rampe zu TSP4 A A
RMP1 RMP2 mit RMP3 mit RMP4 i Reset "4,
st pb—————""4%¥——"" " "4+ —— i —— ———— — Saerar i uneane b vavee
> Zeit
AUS Programm LAEUFT
RESET | '—
_ 1
RUN Digital O/P = Erun
I L

END Digital O/P = EEnd

EREIGNISAUSGANGE
Programm ZYKLEN

| - 1 bis 100

Anmerkungen:
Fiir einen Temperatursprung, setzen Sie die Rampensteigung im Segment auf ‘OFF’.

1. Bendtigen Sie ein Rampen/Haltezeit Paar nicht, setzen Sie die Rampensteigung auf ‘OFF’ und den TSP auf den selben
Wert wie im vorangegangenen Segment.

TIMER ENDE - Ist Ende Typ = SP2, wird TIMER ENDE erst aktiv, wenn die Rampe beendet oder SP2 erreicht ist. Eine DWELL
(Haltezeit) als Ende Typ wird eher verwendet (Voreinstellung).

13.2.1 Schwellwert

Ein einzelner Schwellwert bietet Ihnen ein Holdback der Rampe eines Rampe/Haltezeit Paares. Die Haltezeit wird solange
zurlickgehalten (holdback), bis der PV das durch den +/- Schwellwert festgesetzte Band um den SP erreicht:

Temp
A Haltezeit halten, bis PV DWEL.n
innerhalb des Schwellwertse > \l/
TSP | _ _ s _ THRES = +n
_______________  — —————
- -
Start der Rampe \/

Ramp auf SP1 mit Aktueller PV
SP.RAT

»Zeit
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13.2.2 Digitalausgdange Run/End

Sie kdnnen wihrend oder am Ende eines Programms Digitalausgidnge (normalerweise Relais) schalten (Diagramm in Abschnitt
13.2). Diese Ausginge stellen Sie in der Konfiguration ein, indem Sie das entsprechende Ausgangsparameter Menii - 10-1, OP-2,
OP-3 oder AA — auswiéhlen und den Parameter ‘PrG.E’ dem Parameter ‘SRC.A’ (B, C oder D) zuweisen (Kapitel 9).

13.2.3  Ereignisausgdnge

Im TIMER Menii kénnen Sie mit dem Parameter EVENT einen Ereigniseingang fiir jedes Segent des Programms konfigurieren.

Mochten Sie einen Ausgang in einem Segment schalten, beachten Sie den Wert der Gewichtung aus folgender Tabelle/Abbildung
fiir das entsprechende Segment. Notieren Sie sich die Gewichtungen der Segmente, in denen Sie einen Ereignisausgang einschalten
mochten und addieren Sie diese Werte. Geben Sie den Wert als Ereignis Einstellung ein.

Mochten Sie z. B. im ersten Rampen Segment und im zweiten Haltezeit Segment einen Ereignisausgang einschalten, sind die
Gewichtungen 1 + 8 = 9. Geben Sie diesen Wert als Ereignis Einstellung ein. Die Gewichtungen fiir Rampe 1 und und Haltezeit 3
sind 1 +32=33.

Beachten Sie auch das Beispiel in Abschnitt 13.2.4 ‘Konfiguration eines Programmgebers’.

Segment ||Gewichtung Beispiel: Ereignisausgang EIN in Haltezeit Segmenten 1, 3 und 4

Rampe 1 1 1 2 4 8 16 32 64 128

Haltezeit 1|[2
Rampe 2 |4
Haltezeit 2 ||8

Rampe 3 |/16

Haltezeit 3|(32

Rampe 4 |64

Haltezeit 4 {128

2 + 32 + 128 =162

Die Ereignisausgénge stehen Thnen seit Softwareversion 2 zur Verfligung.
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13.2.4 Konfiguration eines Programmgebers

Wie bereits in Kapitel 4 beschrieben, kdnnen Sie den Programmgeber in Ebene 2 konfigurieren. Die Ereignisausgénge konnen Sie
nur in Ebene 3 oder der Konfigurationsebene einstellen:

Wihlen Sie wie in Abschnitt 6.1.3 beschrieben Ebene 3 oder die Konfigurationsebene.

Bedienung Aktion Anzeige Anmerkungen
Wahlen Sie das Gehen Sie mit auf TIMER.
TIMER Menii.

Konfigurieren Sie
den Timer als
Programmgeber

Stellen Sie die
Aufldsung ein.

Setzen Sie den

Wabhlen Sie mit TM.CFG.

Gehen Sie mit @ oder @ auf
Pral.

Gehen Sie mit auf TM.RES.

Wabhlen Sie mit Q) oder ® Hour
oder m n.

Gehen Sie mit auf THRES.

Th I~ T2
i, Lra

Hour

T O
i, re

In diesem Beispiel wurde fiir die Rampensteigung
und die Haltezeit Stunden als Einheit gewahlt.

In diesem Beispiel startet die Haltezeit erst, wenn

Schwellwert. o (D @ der PV maximal 5 Einheiten vom Sollwert entfernt
Stellen Sie mit oder den ist
Wert ein. ’

Stellen Sie die Gehen Sie mit auf END.T. In diesem Beispiel regelt das Gerat weiter auf dem

Ende Aktion ein.

Wihlen Sie den
Servo Modus.

Geben Sie den
ersten
Zielsollwert ein.

Wahlen Sie mit @ oder @ DFF,
SP2 oder dwElN.

Gehen Sie mit auf SERVO.

Wahlen Sie mit @ oder @ PU
oder 5P.

Gehen Sie mit auf TSP.1.

Stellen Sie mit Q) oder @ den
Wert ein.

letzten Sollwert.
OFF schaltet den Ausgang ab und bei SP2 regelt
das Gerdt am Sollwert 2.

In diesem Beispiel startet das Programm vom
aktuellen Istwert.

In diesem Beispiel lduft der Sollwert vom Istwert
aus auf den ersten Zielsollwert, 100.

Geben Sie die Gehen Sie mit auf RMP.1. In diesem Beispiel lduft die Rampe mit einer
erste Rampen- Steigung von 8,0 Einheiten pro Stunde.
. p Stellen Sie mit @ oder ® den gung P
steigung ein. R
Wert ein.
Stellen Sie die Gehen Sie mit auf DWEL.1. In diesem Beispiel wird der Sollwert fiir 2 Stunden

erste Haltezeit
ein.

Wiederholen Sie die oben genannten Schritte fiir alle Segmente.

Stellen Sie die
Ereignisausgange
ein.

Stellen Sie die
Programm-
wiederholungen
ein.
Konfigurieren Sie
Ausgang 4 (AA
Relais) als
Ereignisausgang

Stellen Sie mit @ oder @ den
Wert ein.

Gehen Sie mit auf EVENT.

Stellen Sie mit @ oder @ den
Wert ein.

Gehen Sie mit O auf P.CYCL.

Stellen Sie mit Q) oder @ den
Wert ein.

Offnen Sie mit das AA Menii.
Gehen Sie mit auf 4.SRC.A.
Wahlen Sie mit @ oder @ PrLE.

PrLE

SR A

und 11 Minuten gehalten.

Einstellung wie in Abschnitt 13.2.3 beschrieben.

In diesem Beispiel wird der Ereignisausgang
wahrend Rampe 2 aktiv.

0 = Programm l3uft einmal
bis
100 = Programm wird 100 mal wiederholt

Nur in der Konfigurationsebene moglich.

Sie konnen 4.SRC.B, 4.5SRC.C oder 4.SRC.D anderen
Funktionen (z. B. ‘t.End’ oder ‘t.run’) zuweisen, so
dass das Relais ebenso bei laufendem oder
beendetem Timer aktiv wird.
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13.3 Beispiel: Konfiguration eines Haltezeit Timers als 2-Schritt Programmgeber

Haben Sie das Gerit nur als Regler bestellt, konnen Sie trotzdem ein einfaches Rampen/Haltezeit; Rampen/Haltezeit Programm
konfigurieren.

Das Beispiel setzt folgende Hardware voraus:

Ausgang 2 Heizausgang Relais
E/A 1 Timer Ende Digitalausgang
AA Relais Timer lauft Digitalausgang

Dig Eingang Run/Reset Eingang

Hier sehen Sie ein typisches Anschlussdiagramm fiir dieses Beispiel:

L - Reset Run
Regler O\ ®
Heizelement Sicherung p
Sicherung 2ATyp T
< 1A _l cT H[AA >
Timer Ende — — r — Timer Lauft
< 1B J —| C Ef AB >
| |: 2A|ll1] LA H|AC
—T1[28 —{ HD) Y
— — — "
Kontakt L |
L HE V+
Heizelement — — — > T/C
|l 3216 | h -
N
Konfiguration der E/As
Offnen Sie wie in Abschnitt 6.1.3 beschrieben die Konfigurationsebene.
Bedienung Vorgehen Anzeige Anmerkungen

Konfiguration des Timer Ende
Digitalausgangssignals.

Durchlaufende Meldung £ H - | MENUE

Offnen Sie das 1. Gehen Sie mit @ aufl O -1.
10-1 Meni.

Einstellen der 2. Offnen Sie mit (2 x) 1.FUNC. Durchlaufende Meldung £ A - |
Funktion des dDUt UNHTION.
Digitalausgangs 3. Waihlen Sie mit @ oder @ douk. e

Verkniipfen Sie | 4. Gehen Sie mit O auf 1.SRC.A. 1.SRCB, 1.5RC.C, 1.5RC.D =nane
Quelle A, dass und 1 SENS =nor, damit das Relais bei
10-1 bei Timer 5. Wiahlen Sie mit & oder ™ EEnd. Timer Ende stromfiihrend ist

Ende Status =

Durchlaufende Meldung A U 5 G A N G !
WAHR geschaltet GUELLE H.
wird
Wihlen Sie OP-2 | 6. Offnen Sie mit OP-2. Konfiguration des Regelausgang.
Mend. Durchlaufende Meldung RUSGANG &
MENUE.
Setzen Sie die 7.  Gehen Sie mit @ auf2.FUNC. HEH,: e.pLs =50
Ausgangsfunktion und 2.5ENS = nar
auf Heizen 8. Wihlen sie mit & oder O HERE. 2 fumc
Durchlaufende Meldung ALSLANG 2

FHM’,/ T
LR i,
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Auswahl des AA

Wabhlen Sie mit auf A A .

Konfiguration des AA Relais Timer Start

9.

Relais Men(is. Digitalausgangsignals.
Durchlaufende Meldung AR RELA 15",

Einstellen der 10. Gehen Sie mit auf 4. FUNC. Durchlaufende Meldung K ANAL 4
Funktion des RUSGANGSFUNKTION.
Ausgangs auf 11.  Wahlen Sie mit @ oder @ dout.
Digitalausgang.
Verkniipfen Sie | 12, Gehen Sie mit (D auf4.SRC.A. 1-SRC.B, 1.5RC.C. 1.5RC.D =none
Quelle A, dass und 1 SENS =nor, damit das Relais bei
das AA Relais 13. Wahlen Sie mit @ oder @ Erun. Timer Lauft stromfiihrend ist
schaltet, wenn Durchlaufende Meldung RUSGANG Y
Timer lauft QUELLE.
Status = WAHR.
Auswahl des LA 14. Gehen Sie mit @ aufL A . Konfiguration des LA Digitaleingangs
Digitaleingang zum Starten/Riicksetzen des Timers iiber
Meniis. einen externen Kontakt.
Stellen Sie den 15.  Gehen Sie mit aufL.DUN. Setzen fiir RUN, Unterbrechen fiir RESET.
Eingang zum
Starten/ 16. Wihlen Sie mit A oder (D krrG. L TIN
Riicksetzen des
Timers ein

Konfiguration des Timers

Bedienung Vorgehen Anzeige Anmerkungen
Auswahl des 17. Gehen Sie mit aufTIMER. Konfiguration des Timers.
Timer Menils. Kann auch in Ebene 3 durchgefiihrt werden.
Durchlaufende Meldung Tt MER MENUE.
Konfigurieren Sie | 18, Gehen Sie mit (& auf TM. CFG. TH.RES=m n oder Hour
den Timer als
Durchlaufende Meldung T I MER
Haltezeit Timer. | 19. Wahlen Sie mit & oder (D dufl!. e e RRT
"\I_INIL_ i L'luf'?H i,
Stellen Sie den 2. ffnen Sie mit & THRES. Die Haltezeit startet, wenn der PV um 2°
Schwellwert ein. vom Sollwert abweicht.
21. Geben Sie mit @ oder @ c ein. Durchlaufende Meldung T { MER G TART
SCHWELLWERT.
Nach Ablauf des | 22 Gehen Sie mit aufEND.T. Stellen Sie TWELL auf die bendtigte Zeit.
Timers soll auf
Durchlaufende Meldung T+ MER ENIE.
SP 2 geregelt 23. Wahlen Sie mit @ oder @ SPC. & ?

werden.

Gehen Sie zurtick in Ebene 3 und starten Sie den Timer wie zuvor beschrieben.
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Folgende Einstellungen werden angenommen
SP1=70°C End. T = SP2=20°C Rampensteigung (SP.RAT) = 20 °C/min

Der Schwellwert verhélt sich wie ein Holdbackwert und kann ausgeschaltet werden. Sie kdnnen einen Digitaleingang zur
Ansteuerung einer externen Meldeeinheit konfigurieren, damit der Bediener das Ende des Prozesses erkennt. Diese Meldung

konnen Sie mit ‘Ack ’, und © bestéitigen.

Durchlaufend
Meldung TIMER LAEUFT TIMER ENDE
An diesem Punkt
Temp Servo zu PV
A I DWELL R
SP1 (70°C) |F—————1+—— I [ S S THRES = AUS
Rampe Rampe
Servo zu SP1 zu SP2 /
2u PV mit mit
SP.RAT SP.RAT
sp200) L€t _ T T ___
> Zeit
RUN/RESET —l Ii
Digitaleingang
RUN Digital O/P = Erun |—\—
END Digital O/P = EEnd
Schwellwert ausgeschaltet
’\Dﬂu rlzhlaufend§ TIMER LAEUFT TIMER ENDE >
eldung
Temp
A
HALTEZEIT \l/
SP1(70°0) F—————r—— THRES = +n
'./‘ Rampe
servo N zu SP1 —..—SP
zu PV mit i PV
sp2 000y |t | | SPRAT_ _ _ _ _ _ _ _SPRAT | _ _ _
<+——— Abwadrts zdhlen
» Zeit

RUN/RESET — 17
Digitaleingang ]
RUN Digital O/P = Esun I—I

END Digital O/P = EEnd

Schwellwert eingeschaltet

Der Timer verhélt sich wie ein einfacher Programmgeber mit 4 Segmenten (2 Rampen und 2 Haltezeiten).
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14. Rezepte

Ein Rezept nimmt einen ‘Schnappschuss’ der aktuellen Werte und speichert diese unter einer Rezeptnummer.

Fiinf Rezepte stehen Thnen zur Verfiigung, in denen Sie eine Reihe Parameterwerte fiir unterschiedliche Prozesse speichern
konnen. Die Liste der moglichen Parameter finden Sie in Abschnitt 14.3.1.

Uber die iTools Konfigurationssoftware kénnen Sie jedem Rezept einen eigenen Namen geben. Ebenso haben Sie iiber iTools die
Maoglichkeit, die Rezeptliste zu verdndern (Kapitel 17).

14.1 Werte in einem Rezept speichern

Vorgehen Anzeige Anmerkungen
Durchlaufende Meldung REZEFP T

M (YTl
[ (L]

1. Gehen Sie mit @aufﬁ'E Cip.

Durchlaufende Meldung FE Z E P
SICHERN ALS.

-

2. Gehen Sie mit @ auf STORE
Die aktuellen Parameterwerte werden in

Rezept 1 gespeichert.
3. wihlen Sie mit @ oder O die

Rezeptnummer, z. B. 1.

14.2 Werte in einem zweiten Rezept speichern

In diesem Beipiel wurde das Proportionalband veréndert. Die neuen Werte sollen in Rezept 2 gespeichert werden. Alle anderen
Werte bleiben gleich:

Vorgehen Anzeige Anmerkungen

Durchlaufende Meldung REGELHFE IS

1. Gehen Sie mit auf CTRL. MENUE.

L . . Durchlaufende Meldung
2. OffnenSlemlt PR PROPORT! O NALJFANT

3. Andern Sie mit O) oder Q) den
Wert auf z. B. 2C.

Durchlaufende Meldung REZEF T

MENU

4.  Gehen Sie mit wieder auf
RECIP.

Durchlaufende Meldung REZEP T
51

5. Gehen Sie mit & auf 5 TORE. CHERN ALS.

6.  Wahlen Sie mit @ oder @ c.
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14.3 Auswahl eines Rezepts

Vorgehen I

Anzeige

Anmerkungen

1. Gehen Sie mit aufE’ ECIP.

2. Gehen Sie mit auf RELC.ND.

3. Wahlen Sie

mit @ oder @ die

Rezeptnummer, z. B. [

14.3.1

Liste der vorgegebenen Rezept Parameter

Durchlaufende Meldung REZEFPT MENUE.

Durchlaufende Meldung A *
REZEFPTNUMMER.

TUELLE

Die in Rezept 1 gespeicherten Werte werden
nun verwendet.

Rufen Sie eine Rezeptnummer auf, die noch
nicht gespeichert wurde, wird FAIL angezeigt.

Die Geréte Auflosung wird immer gespeichert und geladen, sowie Gerite Einheit, Proportionalband Einheit und Rampe
Auflosung. Die weiteren Rezept Parameter konnen Sie der Liste entnehmen.

a
[==]

-

-
ks

W T A N o T Y
| bd | g |

N - - %

ca| =

[

[Ex]
]

MR
OPHI
OPLD
SAFE
SPRAT
AIHYS
R2.HYS
A3IHYG

AY.HYS

Proportionalband
Integralzeit
Differentialzeit

Kanal 2 Todband
Cutback Tief

Cutback Hoch

Relative Kiihlverstarkung
Sollwert 1

Sollwert 2

Manual Reset, nur Ein/Aus
Ausgang obere Grenze
Ausgang untere Grenze
Sicherer Ausgang
Sollwert Rampensteigung
Alarm 1 Hysterese

Alarm 2 Hysterese

Alarm 3 Hysterese

Alarm 4 Hysterese

[T
[

Vo
it

Vo
it

Vo
it

HY5TH

_,.
x
[Ea]
-
[

Alarm 1 Sollwert 1
Alarm 2 Sollwert 2
Alarm 3 Sollwert 3
Alarm 4 Sollwert 4
Regelkreisbruchzeit
Kanal 1 Hysterese
Kanal 2 Hysterese
Hauptanzeige
Sollwert obere Grenze
Sollwert untere Grenze
Timer Konfiguration
Timer Reset

Soft Start Sollwert
Soft Start Leistung
Haltezeit

Timer Schwellwert
Timer Ende Typ
Rampen Einheit

Programmgeber/Timer Status

Ebenso konnen Sie Rezept iiber die iTools Konfigurationssoftware einstellen (Abschnitt 17.9).
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15. Digitale Kommunikation

Uber die digitale Kommunikation (kurz Comms) kann der
Regler mit einem PC oder Netzwerk Computersystem
kommunizieren. Die digitale Kommunikation steht [hnen im
3116 nicht zur Verfiigung.

Diese Regler arbeiten mit dem MODBUS RTU ® Protokoll.
Eine vollstdndige Beschreibung des Protokolls finden Sie
unter www.modbus.org.

Zwei Schnittstellen mit MODBUS RTU Kommunikation
Funktionalitit stehen Thnen zur Verfiigung:

1. Eine Konfigurationsschnittstelle — fiir die
Kommunikation mit einem System zum Herunterladen
der Geridte Parameter und zur Durchfiihrung der
Hersteller Tests und Kalibrierung.

2. Eine optionale RS232 oder RS485 Schnittstelle tiber
die Klemmen HD, HE und HF — fiir die Feld
Kommunikation, z. B. mit einem PC mit SCADA
Paket.

Beide Schnittstellen kdnnen nicht gleichzeitg aktiv sein.

Eine vollstidndige Beschreibung der digitalen
Kommunikationsprotokolle (ModBus RTU) finden Sie im
2000 Series Communications Handbook, Bestellnummer
HA026230, oder unter www.eurotherm.co.uk.

Jeder Parameter hat eine eigene Modbus Adresse. Am Ende
dieses Kapitels sind diese Adressen aufgelistet.

15.1 Anschluss digitale Kommunikation

15.1.1 RS232

Um RS232 verwenden zu konnen benétigen Sie einen PC
mit einer RS232 Schnittstelle (meist COM1).

Verwenden Sie fiir ein RS232 Kabel ein abgeschirmtes
dreiadriges Kabel.

Die Klemmenbelegung fiir RS232 sehen Sie in folgender
Tabelle. Einige PCs arbeiten mit einem 25 Pin Stecker, 9
Pins sind jedoch {iblich.

Standard | PC Buchse Pin | PC Funktion * | Gerdte Gerat

Kabel Nr. Klemmen

Farbe 9 fach |25 fach Funktion

Weil 2 3 Empfangen, RX | HF Senden, TX

Schwarz |3 2 Senden, TX HE Empfangen,
RX

Rot 5 7 Common HD Common

Verbinden| 1 6 Rec'd line sig.

detect Data

4 8 terminal ready
6 il Data set ready
Verbinden| 7 4 Sendeanfrage
8 5 Klar zum
Senden
Schirm 1 Erde

* Diese Funktionen sind normalerweise den Pins
zugewiesen. Bitte iiberpriifen Sie dies anhand des PC
Handbuchs.

15.1.2 RS485 (2-Leiter)

Mochten Sie RS485 verwenden, puffern Sie die RS232
Schnittstelle des PC mit einem RS232/RS485 Konverter.
Der Eurotherm Regler KD485 Kommunikations Adapter
entspricht den Anforderungen dieser Anwendung. Der PC
bendtigt keine eingebaute RS485 Karte, da diese nicht
isoliert ist und somit Probleme durch Rauschen verursacht
und die RX Klemmen nicht die korrekte Vorspannung
haben.

Verwenden Sie fiir RS485 ein geschirmtes Kabel mit einer
Twisted Pair Leitung (RS485) und einer zusétzlichen Ader
fiir Common. Common und Schirm dienen der
Rauschunterdriickung.

Die Klemmenbelegung fiir RS485 ist wie folgt:

Standard PC Funktion * Geridte Gerite
Kabel Farbe Klemmen Funktion
Weil Empfangen, RX+ | HF (B) or (B+) | Senden, TX
Rot Senden, TX+ HE (A) or (A+) | Empfangen, RX
Griin Common HD Common
Schirm Erde

* Diese Funktionen sind normalerweise den Pins
zugewiesen. Bitte iiberpriifen Sie dies anhand des PC
Handbuchs.

Anschlussdiagramme in Abschnitt 2.12.

15.1.3  Verdrahtung von RS422 oder 4-Leiter
RS485

RS422 steht Thnen als Option 6XX in den Reglern 3216
zur Verfiigung.

Mochten Sie RS422 verwenden, puffern Sie die RS232
Schnittstelle des PC mit einem RS232/RS422 Konverter.
Die Eurotherm Kommunikations Adapter 261 oder
KD485 entsprechen den Anforderungen dieser
Anwendung. Geréte innerhalb eines RS422
Kommunikationsnetzwerks sollten hintereinander und
nicht sternformig verschaltet sein.

Fiir den RS422 Betrieb bendtigen Sie ein abgeschirmtes
Kabel mit zwei Twisted Pair Leitungen und einer
zusétzlichen Ader fiir Common. Common oder Erde dienen
der Rauschunterdriickung.

Die Klemmenbelegung fiir RS422 ist wie folgt:

Standard PC Buchse | PC Funktion * Gerite Gerate

Kabel Pin Nr. Klemmen | Funktion
Farbe 25-fach
Weil 3 Empfangen (RX+) | HE Senden (TX+)

Schwarz 16 Empfangen (RX-) | HF Senden (TX-)

Rot 12 Senden (TX+) HB Empfangen
(RX+)

Schwarz 13 Senden (TX-) HC Empfangen
(RX-)

Griin 7 Common HD Common

Schirm 1 Erde

* Diese Funktionen sind normalerweise den Pins
zugewiesen. Bitte iiberpriifen Sie dies anhand des PC
Handbuchs.
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15.2 Digitale Kommunikation Parameter

In folgener Tabelle sehen Sie die verfiigbaren Parameter.

DIGITALE KOMMUNIKATION MENU ‘comms’
Name Durchlaufende Parameterbeschreibung = Wert Vorgabe | Zugriff
Meldung
[} KOMMUNIKATIONS | Comms Identitat nonE Kein Modul eingebaut Wie Konf
ID 232 | RS 232 Modbus Schnittstelle bestellt Ebene 3
R/O
485 RS485 Modbus Schnittstelle
rH22 | Rs422 Modbus (nur 3216)
dcs P | Externer Sollwerteingang. Wenn
eingebaut ersetzt diese ID die
zuvor genannten und es
erscheinen keine weiteren
Parameter
RIIR ADRESSE Kommunikationsadresse ! bis 254 { Ebene 3
des Gerats
BAUD | BAUDRATE Baudrate 200 | 1200 9600 Konf
2400 | 2400 Ebene 3
YBOO | 4800 R/O
9600 | 9600
1920 | 19,200
PRTY PARITAET Paritat nonE | Keine Paritit nonE Konf
EuEn | Gerade Ebene 3
R/O
Odd Ungerade
TeELRY RX/TX Verzégerung zwischen Rx | OFF Keine Verzégerung Konf
VERZOGERUNGSZEIT | und Tx, damit der.Trelber on Feste Verzégerung Ebene 3
genug Umschaltzeit hat.
R/O0
F‘E TRA COMMS Master Comms Broadcast | nanE | Keine nonE
UEBERTRAGUNG Parameter. wGP Arbeitssollwert
Abschnitt 15.2.1
sehn! PU Prozesswert
0P Ausgangsanforderung
Err Fehler
REG.AT | COMMS Adresse des zu 0 bis 9999 0
UEBERTRAGUNGS libertragenden
ADRESSE Parameters
Abschnitt 15.2.1.
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15.2.1 Broadcast Kommunikation

Broadcast Kommunikation als einfacher Master ist in den
Geréten der Serie 3200 ab Softwareversion 1.10 verfligbar.
Uber die Broadcast Master Kommunikation kann der 3200
einen einzelnen Wert an jedes Gerit senden, das Modbus
Broadcast Funktionscode 6 (einzelnen Wert schreiben)
verwendet. Dies gibt [hnen die Moglichkeit, den 3200 tiber
die digitale Kommunikation mit anderen Gerdten zu
verbinden, ohne dass Sie einen iibergeordneten PC
bendtigen. Auf diese Weise konnen Sie eine kleine
Systemldsung realisieren. Beispiele hierfiir sind
Anwendungen im Bereich von Mehrzonen
Profilschleifanlagen oder Kaskadenregelung mit einem
zweiten Regler. Diese Funktion biete Ihnen eine einfache und
genaue Alternative zur analogen Riickiibertragung.

Den iibertragenen Wert konnen Sie aus Sollwert,
Prozesswert, Ausgangsanforderungen oder Fehler wahlen.
Der Regler beendet Broadcast, sobald er eine giiltige Anfrage
vom Modbus Master empfangen hat — dadurch kann iTools
fiir die Inbetriebnahme angeschlossen werden.

A Warnung

Beachten Sie bei der Verwendung der Broadcast Master
Kommunikation, dass die aktuellen Werte mehrmals wahrend
einer Sekunde iibertragen werden. Uberpriifen Sie vor der
Verwendung dieser Funktion, ob das Gerét, zu dem
geschrieben werden soll, das kontinuierliche Schreiben
akzeptiert. Die meisten guinstigeren Gerate von
Drittherstellern, sowie die Eurotherm Geréte der Serien
2200 und 3200 vor Version 1.10, akzeptieren kein
permanentes Schreiben zum Sollwert. Verwenden Sie die
Broadcast Funktion bei diesen Geréaten, kann es zu
Beschadigungen am nicht-fliichtigen Speicher kommen.
Sind Sie nicht sicher, ob Sie die Funktion mit IThrem Gerat
verwenden dirfen, wenden Sie sich bitte an den Hersteller.

Arbeiten Sie mit einem 3200 ab Softwareversion 1.10,
verwenden Sie den externen Sollwert mit der Modbus
Adresse 26, wenn Sie tliber die Broadcast Funktion zum
Sollwert schreiben mochten. Dieser hat keine
Schreibbeschrédnkungen und kann ebenso mit einem lokalen
Trimm versehen werden. Die Geréte der Serien 2400 oder
3500 haben keine Beschriankungen.

15.2.2 Broadcast Master Kommunikation

Solange Sie keine Segment Repeater verwenden, konnen sie
den Mini8 Broadcast Master mit bis zu 31 Slaves verbinden.
Verwenden Sie Segment Repeater, um eine grolere Anzahl
von Segmenten verwenden zu konnen, sind in jedem neuen
Segment bis zu 32 Slaves mdglich. Konfigurieren Sie den
Master, indem Sie ‘RETRAN’ aufw 5P, PU, OP oderErr
setzen.

Sobald Sie die Funktion freigeben, sendet das Gerét in jedem
Regelzyklus (normalerweise alle 250 ms) diesen Wert iiber
die Kommunikationsverbindung.

Anmerkungen:

1. Der gesendete Parameter muss in Master und Slave
Geriten die gleiche Dezimalpunkteinstellung haben.

2. Verbinden Sie iTools oder einen anderen Modbus
Master mit der fiir die Broadcast Kommunikation
freigegebene Schnittstelle, wird die Broadcast

Kommunikation zeitweise unterdriickt. Die
Kommunikation startet 30 Sekunden nachdem Sie
iTools entfernt haben. Dadurch konnen Sie das Gerat
iiber iTools neu konfigurieren, auch wenn die Broadcast
Master Kommunikation l14uft.

3200
Master

Slave 1 Slave 2 Slave
31

15.2.3  Anschliisse

Das digitale Kommunikations Modul fiir Master oder Slave
sitzt auf Comms Steckplatz H mit den Klemmen HA bis HF.

© Rs232

Rx Anschlisse des Masters werden mit den Tx
Anschlissen des Slaves verbunden und umgekehrt.

3200 T x Slave 1
Master RS232
RS232

Rx Rx
Com Com

© Rs485 2-Leiter
Verbinden Sie A (+) des Masters mit A (+) des Slaves.
Verbinden Sie B (-) des Masters mit B (-) des Slaves.

Die Verbindungen sehen Sie im unten gezeigten Diagramm.

320 A (+) A (+) Slave 1
Master R5485
S485 B (-) B (-)

Com Com

© Rs422 (4-Leiter) nur 3216 (Option 6XX)

Rx Anschllsse des Masters werden mit den Tx
Anschlissen des Slaves verbunden und umgekehrt.

Tx+ Tx+

3200 Master Slave 1
RS422 Tx- Tx- RS422
4-Leiter 4-Leiter
Rx+ Rx+
Rx- Rx-
Com Com
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15.3 Beispiel: Einstellen der Gerdte
Adresse

Setzen Sie den Regler in Ebene 3:

Vorgehen I Anzeige Anmerkungen
Durchlaufende
Meldung COMMS

MENUE

1.  Gehen Sie mit

auf
COMMS
MENUE.

Durchlaufende
Meldung ! I.Zeigt
die Identitat des
eingebauten
Comms Moduls.

Sie kdnnen eine
Adresse bis 254
einstellen, es
kénnen jedoch nur
33 Gerdate an eine
RS485 Verbindung
angeschlossen

2. Gehen Sie mit

auf ID. I !

3. Gehen Sie mit
@ auf ADDR.

4.  Stellen Sie mit

@ oder @

die Adresse fiir werden.

diesen Regler Durchlaufende

ein. Meldung
_________________________________________ AIRESSE.

Weitere Informationen finden Sie im 2000 Series
Communications Handbook, Bestellnummer HA026230.

15.4 Daten Codierung

@ Beachten Sie, dass Thnen der Eurotherm iTools Server
eine direkte Funktion fiir den Zugriff auf alle Variablen im
3200 im korrekten Datenformal bietet, ohne dass eine
Datendarstellung nétig ist. Mochten Sie trotzdem eine eigene
Kommunikationsschnittstellen Software erstellen, miissen Sie
das von der 3200 Comms Software verwendete Format
beachten.

Modbus Daten werden normalerweise in eine 16 bit Integer
Darstellung codiert.

Daten im Integer Format, inklusive Werte ohne
Dezimalpunkt oder als Text dargestellte Daten (z. B. ‘off’
oder ‘on’), werden als einfache Integerwerte gesendet.

Bei FlieBkommawerten werden die Daten als ‘Skalierter
Integer’ dargestellt. Der Wert wird als Integer multipliziert
mit 10 hoch der Dezimalpunktauflosung des Werts gesendet.
Die folgende Tabelle dient dem besseren Versténdnis:

FP Werte Integer Darstellung
9 9
-1.0 10
1235 1235
9.99 999

Fiir den Modbus Master kann es nétig sein, bei der
Verwendung dieser Werte einen Dezimalpunkt hinzuzufiigen
oder zu entfernen.

Es ist moglich, FlieBkommawerte im urspriinglichen 32 bit
IEEE Format zu lesen. Beschrieben finden Sie dies im
Eurotherm Series 2000 Communications Handbook
(HA026230), Kapitel 7.

Bei Zeitdaten, z. B. Lénge einer Haltezeit, ist die
Integerdarstellung abhéngig von der Auflésung. Bei einer
‘Stunden’ Auflésung besteht der zuriickkommende Wert aus
der Anzahl der Minuten, die diesen Wert darstellen, z. B.
wird ein Wert von 2:03 (2 Stunden und 3 Minuten) als
Integerwert 123 zuriickgesendet. Bei einer ,Minuten’
Auflésung werden die Sekunden, die dem Wert entsprechen
verwendet. So wird 12:09 (12 Minuten und 9 Sekunden) als
729 zuriickgesendet.

Es ist ebenso moglich, Zeitdaten in dem urspriinglichen 32
bit Integerformat zu lesen. In diesem Fall werden unabhéngig
von der Auflosung die Millisekunden der Variablen
zuriickgesendet. Beschrieben finden Sie dies im Eurotherm
Series 2000 Communications Handbook (HA026230),
Kapitel 7.
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15.5 Parameter Modbus Adressen

Parameter Parameter Name Modbus Adresse

Mnemonik

PV.IN PV (Temperatur) Eingangswert (siehe Modbus Adresse 203, die das Schreiben tiber Modbus zu dieser Variable 1
ermoglicht).

TG.SP Zielsollwert. 2
ACHTUNG: Schreiben Sie keine sich kontinuierlich verdndernden Werte zu dieser Variablen. Die in diesem
Produkt verwendete Speichertechnologie hat eine begrenzte (100.000) Anzahl von Schreibzyklen. Benétigen
Sie eine Rampe, verwenden Sie die interne Rampenfunktion oder den externen (Comms) Sollwert (Modbus
Adresse 26).

MAN.OP Hand Ausgangswert 3

WRK.OP Arbeitsausgang 4

WKG.SP Arbeitssollwert (Schreibgeschiitzt) 5

PB Proportionalband 6

CTRLA Regelaktion 7
0 = Umgekehrt
1 = Direkt

Ti Integralzeit 8
(0 = Kein Integralanteil)

Td Differentialzeit 9
(0 = Kein Differentialanteil)

RNG.LO Eingangsbereich untere Grenze 1

RNG.HI Eingangsbereich obere Grenze 12

Al.--- Alarm 1 Sollwert 13

A2.--- Alarm 2 Sollwert 14

SP.SEL Auswahl aktiver Sollwert 15
0 = Sollwert 1
1 = Sollwert 2

D.BAND Kanal 2 Todband 16

cB.Lo Cutback Tief 17

cB.HI Cutback Hoch 18

R2G Relative Kihlverstarkung/Kn2 Verstarkung 19

T.STAT Timer Status 23
0 = Reset
1 =Run
2 = Hold
3 = Ende

SP1 Sollwert 1 24
NB - Schreiben Sie keine sich kontinuierlich verdndernden Werte zu dieser Variablen. Die in diesem Produkt
verwendete Speichertechnologie hat eine begrenzte (100.000) Anzahl von Schreibzyklen. Benétigen Sie eine
Rampe, verwenden Sie die interne Rampenfunktion oder den externen Comms Sollwert (Modbus Adresse 26).

SP2 Sollwert 2 25
NB - Schreiben Sie keine sich kontinuierlich verdndernden Werte zu dieser Variablen. Die in diesem Produkt
verwendete Speichertechnologie hat eine begrenzte (100.000) Anzahl von Schreibzyklen. Benétigen Sie eine
Rampe, verwenden Sie die interne Rampenfunktion oder den externen Comms Sollwert (Modbus Adresse 26).

LOC.t Lokaler Trimm — wird dem externen Sollwert aufgeschaltet, um lokale Temperaturabweichungen in der geregelten 27
Zone zu kompensieren.

MR Manual Reset 28

OP.HI Ausgang obere Grenze 30

OP.LO Ausgang untere Grenze 31

SAFE Sicherer Ausgang flr Fiihlerbruch oder andere Fehlerbedingungen 34

SP.RAT Sollwert Rampensteigung (0 = keine Begrenzung der Rampensteigung) 35

P.Err Berechneter Fehler (PV-SP) 39

A1.HYS Alarm 1 Hysterese 47

A2.HYS Alarm 2 Hysterese 68

A3.HYS Alarm 3 Hysterese 69
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Parameter Parameter Name Modbus Adresse
Mnemonik

A4.HYS Alarm 4 Hysterese 71

StAt Gerdte Status. Dies ist eine Bitmap: 75

BO — Alarm 1 Status

B1 - Alarm 2 Status

B2 - Alarm 3 Status

B3 — Alarm 4 Status

B4 — Auto/Hand Status

B5 — Fiihlerbruch Status

B6 — Regelkreisbruch Status

B7 — CT Niedriger Laststrom Alarm Status

B8 — CT Hoher Leckstrom Alarm Status

B9 - Programm Ende

B10 — PV liber dem Bereich (um > 5% der Spanne)
B11 — CT Uberstrom Alarm Status

B12 — Neuer Alarm Status

B13 — Timer/Rampe lauft

B14 - Externer (Comms) SP Fehler

B15 — Selbstoptimierung Status

In jedem Fall zeigt eine 1 ‘Aktiv’, eine 0 ‘Inaktiv’.

LLAMP Last Leckstrom 79
LD.AMP Last EIN Strom 80
A3.--- Alarm 3 Sollwert 81
Ad.--- Alarm 4 Sollwert 82
LBT Regelkreisiiberwachungszeit 83
F.OP Zwangshand Ausgangswert 84
F.MOD Zwangshand Ausgangsmodus 85

0 — Kein

1- Sprung

2 — Zuletzt
HYST.H Kn1 Ein/Aus Hysterese in technischen Einheiten 86
Di.IP Digitaleingdnge Status. Dies ist eine Bitmap: 87

BO - Logikeingang 1A
B1 - Logikeingang LA
B2 - Logikeingang LB
B7 — Netzausfall seit der letzten Alarmbestatigung

Ein Wert von 1 bedeutet, dass der Eingang geschlossen ist, 0 bedeutet offen. Werte sind nicht definiert, wenn die
Option nicht vorhanden oder nicht als Eingang konfiguriert ist.

HYST.C Kn2 Ein/Aus Hysterese in technischen Einheiten 88
FILT.T Eingang Filterzeit 101
Home Hauptanzeige. 106

0 — Standard PV und SP

1 — PV und Ausgangsleistung

2 — PV und verbleibende Timerzeit

3 — PV und vergangene Timerzeit

4 - PV und Alarm 1 Sollwert

5 — PV und Laststrom

6 — nur PV

7 — PV und abwechselnd SP/verbleibende Zeit
8 — Zielsollwert

9 — Kein PV

10 — in Standby wird der PV nicht angezeigt

- Gerateversion. Sollte als Hex Zahl gelesen werden, z. B. bedeutet ein Wert von 0111 hex die Gerateversion V1.11 107
SP.HI Sollwert obere Grenze m
SP.LO Sollwert untere Grenze 112
- Gerateart Code 122
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Parameter Parameter Name Modbus Adresse
Mnemonik
ADDR Instrument Comms Adresse 131
PV.OFS PV Offset 141
C.Adj Kalibrierung Justage 146
IM Gerdte Modus 199
0 — Automatik (normale Regelung)
1 -Hand
2 - Standby
MV.IN Eingangswert in Millivolt 202
PV.CM Comms PV Wert. Kann zum Schreiben zum Prozesswert (Temperatur) liber Modbus verwendet werden, wenn 203
‘Comms’ als Linearisierung gewahlt wurde. Dadurch kann das Gerat mit extern ermittelten Werten regeln.
Ist Fiihlerbruch aktiviert, muss mindestens alle 5 Sekunden zu dieser Variablen geschrieben werden. Ansonsten
schaltet der Fiihlerbruch auf einen fehlersicheren Wert. Schalten Sie Fiihlerbruch aus, wenn Sie ihn nicht benétigen.
CJC.IN CJC Temperatur 215
SBR Fihlerbruch Status (0 = Aus, 1 = Aktiv) 258
NEW.AL Neuer Alarm Status (0 = Aus, 1 = Aktiv) 260
LBR Regelkreisbruch (0 = Aus, 1 = Aktiv) 263
ATUNE Selbstoptimierung Freigabe (0 = Aus, 1 = Freigabe) 270
A-M Betriebsart (0 = Auto, 1 = Hand) 273
AcAll Alle Alarm bestatigen (1 = Bestdtigung) 274
L-R Lokal Externe (Comms) Sollwert Auswahl 276
Externer Sollwert in Prozent 277
REM.HI Externer Sollwert oberer Skalar 278
REM.LO Externer Sollwert unterer Skalar 279
A1.STS Alarm 1 Status (0 = Aus, 1 = Aktiv) 294
A2.STS Alarm 2 Status (0 = Aus, 1 = Aktiv) 295
A3.STS Alarm 3 Status (0 = Aus, 1 = Aktiv) 296
A4.STS Alarm 4 Status (0 = Aus, 1 = Aktiv) 297
LD.ALM Unterer Laststrom Sollwert 304
LK.ALM Oberer Leckstrom Alarm (0 = Aus, 1 = Aktiv) 305
HC.ALM Uberstrom Alarm Sollwert 306
LOAD.A Last Alarm Status (0 = Aus, 1 = Aktiv) 307
LEAKA Leckalarm Status 308
HILC.A Uberstrom Alarm Status (0 = Aus, 1 = Aktiv) 309
REC.NO Aufzurufendes Rezept 313
StOrE Rezept speichern zu 314
TM.CFG Timerart Konfiguration 320
0 — Kein Timer
1 — Haltezeit Timer
2 - Verzdgerungs Timer
3 - Soft Start Timer
10 — Programmgeber (nur Programmgeber Option)
TM.RES Timer Auflosung 321
0 - Stunden:Min
1 - Min:Sek
SS.SP Soft Start Schwellwert 322
SS.PWR Soft Start Leistungsbegrenzung 323
DWELL Haltezeit 324
T.ELAP Vergangene Zeit 325
T.REMN Verbleibende Zeit 326
THRES Timer Start Sollwert 327
End.T Timer Ende Typ 328
0 - Aus
1 — Haltezeit am aktuellen Sollwert
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Parameter Parameter Name Modbus Adresse
Mnemonik

2 - Ubergang zu SP2 und dann Halten
3 — Reset Programmgeber bei Programm Ende

SERVO ‘Servo’ Modus (nur Programmgeber Option) 329
0 — Erste Rampe startet vom aktuellen Arbeitssollwert Programm muss nach Netzausfall neu gestartet werden
1 - Erste Rampe startet vom aktuellen Istwert (Temperatur). Programm muss nach Netzausfall neu gestartet werden
2 - Erste Rampe startet vom aktuellen Arbeitssollwert. Programm lduft nach Netzausfall weiter

3 - Erste Rampe startet vom aktuellen Istwert (Temperatur). Programm muss nach Netzausfall neu gestartet werden

EVENT Ereignisausgange 331

P.CYCL Anzahl der Programm Wiederholungen 332

CYCLE Aktuelle Programmwiederholung 333

CTRLH Heizen/Kn1 Regelart 512
0 - Aus

1 — Ein/Aus Regelung
2 — PID Regelung
3 — Motor Schrittregelung
CTRL.C Kiihlen/Kn2 Regelart 513
0 - Aus
1 — Ein/Aus Regelart
2 — PID Regelart
PB.UNT Proportionalband Einheiten 514
0 — Technische Einheiten
1 — Prozent der Spanne

MTR.T Motorlaufzeit 21
Lev2.P Ebene 2 Code 515
UNITS Anzeigeeinheiten 516

0-Grad C

1-Grad F

2 - Kelvin

3 — Keine

4 — Prozent
Lev3.P Ebene 3 Code 517
Conf.P Konfig Code 518
Cold Wenn auf 1 gesetzt, wird das Gerat beim nachsten Start oder Netzausfall auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt 519
PASS.C Feature Passcode C 520
PASS.2 Feature Passcode 2 521
COOL.t Kuhlalgorithmus: 524

0 - Linear

1-0l

2 — Wasser

3 - Luft
DEC.P Dezimalpunkt Position 525

0 — XXXX.

1 = XXX.X

2 — XX.XX
STBY.T Standby Typ 530

0 — Absolut Alarm Ausgdnge aktiv — andere aus

1 — Alle Ausgange aus
RAMP 0 — Rampe pro Minute 531
UNITS 1 — Rampe pro Stunde

2 — Rampe pro Sekunde
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Parameter Parameter Name Modbus Adresse
Mnemonik
Meter (nur 3208/3204). Amperemeter Konfiguration 532
0 — Kein Amperemeter
1 — Heizausgang (0-100 %)
2 — Kiihlausgang (0-100 % Kiihlen)
3 — Arbeitssollwert (skaliert innerhalb der SP Grenzen)
4 — PV (skaliert innerhalb des Bereichs)
5 — Ausgangsleistung (skaliert innerhalb der OP Grenzen)
6 — Ausgang zentriert zwischen =100 % und 100 %
7 — Fehler (PV-SP) (skaliert zwischen +/- 10 Grad)
8 — Momentanstrom (skaliert von 0 bis CT Spanne)
9 — Laststrom (skaliert von 0 bis CT Spanne)
uCAL User Kalibrierung Freigabe 533
A1.TYP Alarm 1 Typ 536
0 - Aus
1 — Maximalalarm
2 — Minimalalarm
3 — Abweichungsalarm Ubersollwert
4 — Abweichungsalarm Untersollwert
5 — Abweichungsbandalarm
A2.TYP Alarm 2 Typ 537
(wie Alarm 1 Typ)
A3.TYP Alarm 3 Typ 538
(wie Alarm 1 Typ)
AATYP Alarm 4 Typ 539
(wie Alarm 1 Typ)
AT.LAT Alarm 1 Speicher Modus 540
0 — Keine Speicherung
1 — Speichern mit automatischem Riicksetzen
2 - Speichern mit manuellem Riicksetzen
A2LAT Alarm 2 Speicher Modus. (wie Alarm 1 Speicher Modus) 541
A3.LAT Alarm 3 Speicher Modus. (wie Alarm 1 Speicher Modus) 542
AA4LAT Alarm 4 Speicher Modus. (wie Alarm 1 Speicher Modus) 543
A1.BLK Alarm 1 Unterdriickung Modus Freigabe (0 = AUS, 1 = Unterdriickung) 544
A2.BLK Alarm 2 Unterdriickung Modus Freigabe (0 = AUS, 1 = Unterdriickung) 545
A3.BLK Alarm 3 Unterdriickung Modus Freigabe (0 = AUS, 1 = Unterdriickung) 546
A4.BLK Alarm 4 Unterdriickung Modus Freigabe (0 = AUS, 1 = Unterdriickung) 547
Di.OP Digitalausgdnge Status. Dies ist ein Bitmap: 551
BO — Ausgang 1A
B1 — Ausgang 2A
B2 — (nicht belegt)
B3 — Ausgang 4/AA
Zur Verwendung der Digitalausgange im Telemetrie Ausgangsmodus kann zu diesem Statuswort geschrieben werden.
Nur Ausgdnge, deren Funktion auf ‘none’ gesetzt sind, sind betroffen. Einstellungen eines bits im Digitalausgang
Statuswort haben keinen Einfluss auf z. B. Heizausgdnge oder andere Funktionen. Dadurch ist eine Maskierung der
Einstellungen dieser bits nicht notwendig.
OFS.HI Justage oberer Offset 560
OFS.LO Justage unterer Offset 561
PNT.HI Justage oberer Punkt 562
PNT.LO Justage unterer Punkt 563
CT.RNG CT Bereich 572
Sb.tyP Fuhlerbruch Art 578
0 - Kein Fiihlerbruch
1 — Flhlerbruch ohne Speicherung
2 — Flhlerbruch mit Speicherung
Id Kunden ID — Kann auf einen Wert zwischen 0-9999 eingestellt werden. Die ID dient der Identifizierung des Gerats in | 629
einer Anwendung. Wird vom Gerat selbst nicht verwendet.
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Parameter Parameter Name Modbus Adresse
Mnemonik
PHASE Kalibrier Phase 768
0 — Keine
1-0mVv
2-50mV
3-150 Ohm
4 - 400 Ohm
5-CJC
6-CTO0mA
7-CT70 mA

8 — Werksvorgaben
9 — Ausgang 1 mA untere Kal
10 — Ausgang 1 mA obere Kal
11 — Ausgang 2 mA untere Kal
12 — Ausgang 2 mA obere Kal
13 - Ausgang 3 mA untere Kal (nur 3208/3204)
14 — Ausgang 3 mA obere Kal (nur 3208/3204
15 — Externer Sollwerteingang min Spannung
16 - Externer Sollwerteingang max Spannung
17 - Externer Sollwerteingang min Strom
18 - Externer Sollwerteingang max Strom
GO Kalibrierung Start 769
0 - Nein
1 —Ja (Start Kal)
2 — Kal lauft
3 — Kal beendet
4 — Kal fehlerhaft
Die Werte 2-4 kdnnen nicht geschrieben werden. Sie sind nur Status Riicksendungen

- Analogausgang Kalibrierwert 775

K.LOC Das Gerdt kann lber Tasten/Digitaleingang gesperrt werden 1104
0 - nicht gesperrt
1 - alle Tasten gesperrt
2 — Anderungstasten (Mehr und Weniger) gesperrt
3 — Modustaste gesperrt
4 - Hand gesperrt
5 — Gehe in Standby, wenn Modus Kombination gedriickt wird
6 — Timer Tasten gesperrt

Dwel.1 Programmgeber Haltezeit 1 Dauer 1280
TSP.1 Programmgeber Zielsollwert 1 1281
RMP.1 Programmgeber Rampensteigung 1 1282
Dwel.2 Programmgeber Haltezeit 2 Dauer 1283
TSP.2 Programmgeber Zielsollwert 2 1284
RMP.2 Programmgeber Rampensteigung 2 1285
Dwel.3 Programmgeber Haltezeit 3 Dauer 1286
TSP.3 Programmgeber Zielsollwert 3 1287
RMP.3 Programmgeber Rampensteigung 3 1288
Dwel.4 Programmgeber Haltezeit 4 Dauer 1289
TSP.4 Programmgeber Zielsollwert 4 1290
RMP.4 Programmgeber Rampensteigung 4 1291
IN.TYP Fiihler 12290

0 —J Typ Thermoelement

1 — K Typ Thermoelement
2 — L Typ Thermoelement
3 — R Typ Thermoelement
4 - B Typ Thermoelement
5 - N Typ Thermoelement
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Parameter
Mnemonik

CtyP

mV.HI
mV.LO
L.TYPE

L.D.IN

L.SENS
L.TYPE (LB)

L.D.IN (LB)

L.SENS (LB)
ID

Parameter Name

6 — T Typ Thermoelement

7 - S Typ Thermoelement

8 —RTD

9-mV

10 — Comms Eingang (siehe Modbus Adresse 203)
11 — Kunden Eingang (Einladbar)
CJC Typ

0 - Auto

1-0Grad C

2- 50 Grad C

Lineareingang Hoch

Lineareingang Tief

Logikeingang A Kanal Hardware Typ
0 — Keine

1 - Logikeingdnge

Logikeingang A Funktion

40 - Keine

41 - Bestatigung aller Alarme

42 — SP1/2 Auswahl

43 — Tastensperre

44 - Timer Riicksetzen

45 — Timer Start

46 — Timer Start/Riicksetzen

47 - Timer Hold

48 — Auto/Hand Auswahl

49 - Standby Auswahl

50 — Externer Sollwert

51 — Rezeptauswahl {iber EA1

52 — Externe Mehr Taste

53 — Externe Weniger Taste
Polaritdt des Logikeingang Kanals A (0 = Normal, 1 = Invertiert)
Logikeingang B Kanal Hardware Typ (nur 3208/3204)
0 — Keine

1 - Logikeingdnge

Logikeingang B Funktion (nur 3208/3204)
40 — Keine

41 - Bestatigung aller Alarme

42 - SP1/2 Auswahl

43 - Tastensperre

44 — Timer Riicksetzen

45 — Timer Start

46 — Timer Start/Riicksetzen

47 - Timer Hold

48 — Auto/Hand Auswahl

49 - Standby Auswahl

50 — Externer Sollwert

51 — Rezeptauswahl liber EA1

52 — Externe Mehr Taste

53 — Externe Weniger Taste

Polaritat des Logikeingang Kanals B (0 = Normal, 1 = Invertiert) (nur 3208/4)

Comms Modul Typ

0 - Kein Modul

1 — RS485

2 —RS232

3 —RS422

4 — Externer Sollwerteingang

Modbus Adresse

12291

12306
12307
12352

12353

12361
12368

12369

12377
12544
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Parameter Parameter Name Modbus Adresse
Mnemonik
BAUD Baudrate 12548
0-9600
1-19200
2 - 4800
3 -2400
4-1200
PRTY Paritat 12549
0 — Keine
1 - Gerade
2 — Ungerade
DELAY RX/TX Verzogerung — (0 = keine Verzdgerung, 1 = Verzogerung) Auswdhlen, wenn eine Verzégerung zwischen 12550

Empfangen und Senden von Daten nétig ist, oft bei intelligenten RS485 Konvertern.

RETRN Comms Retransmission Variable Auswahl: 12551
0 - Aus
1 — Arbeitssollwert
2-PV
3 — Ausgangsleistung
4 - Fehler

REG.AD Modbus Registeradresse fiir Broadcast Retransmission. Mdchten Sie z. B. den Arbeitssollwert von einem 3200 zu 12552
einer Gruppe von Slaves weitersenden und empfangen den Master Arbeitssollwert im Slave externem Sollwert,
setzen Sie diese Variable auf 26 (Adresse des externen Sollwerts der Slave Einheiten).

Ct.d Stromwandler (CT) 12608
CT.SRC CT Quelle 12609
0 — Keine
1-101
2-0P2
8 — AA (OP4)
CT.LAT CT Alarm Speichern Art 12610
0 — Keine Speicherung
1 — Speichern mit automatischem Riicksetzen
2 — Speichern mit manuellem Riicksetzen

1.ID EA Kanal 1 Hardware Typ 12672
0 — Keine
1 - Relais
2 - Logik E/A
3-DCOP
4 — Triac (SSR)

1.D.IN EA1 Digitaleingang Funktion/Logikeingang Funktion 12673
40 - Keine

41 — Bestdtigung aller Alarme
42 — SP1/2 Auswahl
43 — Tastensperre
44 — Timer Riicksetzen
45 — Timer Start
46 — Timer Start/Riicksetzen
47 - Timer Hold
48 — Auto/Hand Auswahl
49 — Standby Auswahl
50 - Externer Sollwert
51 — Rezeptauswahl tiber EA1
52 — Externe Mehr Taste
53 — Externe Weniger Taste
1.Func E/A Kanal Funktion 12675
0 — Keine (oder Telemetrieausgang)
1 - Digitalausgang
2 — Heizen oder Klappe Offnen
3 — Kuhlen oder Klappe SchlieRen
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Parameter Parameter Name Modbus Adresse
Mnemonik
4 - Digitaleingang
10 — DC Ausgang ohne Funktion
11 — DC Ausgang Heizen
12 — DC Ausgang Kiihlen
13 — DC Ausgang WSP Retransmission
14 — DC Ausgang PV Retransmission
15 — DC Ausgang OP Retransmission
1.RNG EA Kanal 1 DC Ausgangsbereich 12676
0-0-20 mA
1-4-20 mA
1.SRC.A EA Kanal 1 Quelle A 12678
0 - Keine
1-Alarm 1
2 - Alarm 2
3-Alarm 3
4 - Alarm 4
5 — Alle Alarme (1-4)
6 — Neuer Alarm
7 - CT Alarm (Last, Leck oder Uberstrom)
8 — Regelkreisbruchalarm
9 - Flihlerbruchalarm
10 — Timer Ende (oder keine Rampe)
11 — Timer Start (oder Rampe)
12 — Auto/Hand
13 — Externer Fehler
14 - Netzausfall
15 — Programmgeber Ereignis
1.SRC.B EA Kanal 1 Quelle B. Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678) 12679
1.SRC.C EA Kanal 1 Quelle C. Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678) 12680
1.SRC.D EA Kanal 1 Quelle D. Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678) 12681
1.SENS Polaritdt des Eingangs- oder Ausgangskanals (0 = Normal, 1 = Invertiert) 12682
1.PLS EA1 zeitproportionaler Ausgang minimale Impulszeit 12706
2D Ausgang 2 Typ 12736
0 - Kein
1 — Relais
2 - Logikausgang
3-DCoOP
4 — Triac (SSR)
2.FUNC Ausgang 2 Kanal Funktion 12739
0 - Keine (oder Telemetrieausgang)
1 - Digitalausgang
2 — Heizen oder Klappe Offnen
3 — Kiihlen oder Klappe SchlieRen
10 — DC Ausgang ohne Funktion
11 — DC Ausgang Heizen
12 — DC Ausgang Kiihlen
13 — DC Ausgang WSP Retransmission
14 — DC Ausgang PV Retransmission
15 — DC Ausgang OP Retransmission
2.RNG EA Kanal 2 DC Ausgangsbereich 12740
0-0-20 mA
1-4-20 mA
2.SRC.A Ausgang 2 Quelle A 12742
Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)
2.SRC.B Ausgang 2 Quelle B 12743
Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)
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Mnemonik
2.SRC.C Ausgang 2 Quelle C 12744
Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)
2.SRC.D Ausgang 2 Quelle D 12745
Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)
2.SENS Ausgang 2 Polaritdt (0 = Normal, 1 = Invertiert) 12746
2.PLS Ausgang 2 zeitproportionaler Ausgang minimale Impulszeit 12770
3.D Ausgang 3 Typ 12800
0 - Kein
1 — Relais
3-DCOP
3.FUNC Ausgang 3 Kanal Funktion 12803

0 — Keine (oder Telemetrieausgang)

1 — Digitalausgang

2 — Heizen oder Klappe Offnen

3 — Kuhlen oder Klappe SchlieRen

10 — DC Ausgang ohne Funktion

11 — DC Ausgang Heizen

12 — DC Ausgang Kiihlen

13 - DC Ausgang WSP Retransmission
14 — DC Ausgang PV Retransmission
15 — DC Ausgang OP Retransmission

3.RNG EA Kanal 3 DC Ausgangsbereich 12804
0-0-20 mA
1-4-20 mA

3.SRCA EA Kanal 3 Quelle A 12806
Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)

3.5SRC.B EA Kanal 3 Quelle B 12807
Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)

3.SRC.C EA Kanal 3 Quelle C 12808
Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)

3.5RC.D EA Kanal 3 Quelle D 12809
Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)

3.SENS Ausgang 3 Polaritdt (0 = Normal, 1 = Invertiert) 12810

3.PLS Ausgang 3 zeitproportionaler Ausgang minimale Impulszeit 12834

4TYPE Ausgang AA Typ 13056
0 - Kein
1 — Relais

4.FUNC AUsgang 4 Kanal Funktion 13059

0 - Keine (oder Telemetrieausgang)
1 - Digitalausgang

2 — Heizen oder Klappe Offnen

3 — Kiihlen oder Klappe SchlieBen

4.SRC.A Ausgang AA Quelle A 13062
Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)

4SRC.B Ausgang AA Quelle B 13063
Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)

4.SRC.C Ausgang AA Quelle C 13064
Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)

4SRC.D Ausgang AA Quelle D 13065
Wie EA Kanal 1 Quelle A (Modbus Adresse 12678)

4.SENS Ausgang Polaritdt (0 = Normal, 1 = Invertiert) 13066

4.PLS Ausgang AA zeitproportionaler Ausgang minimale Impulszeit 13090
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16. Kalibrierung

Da der Regler vor der Auslieferung im Werk nach
nachvollziehbaren Standards fiir alle Bereiche kalibriert
wurde, miissen Sie bei einer Bereichsénderung keine neue
Kalibrierung vornehmen. Trotzdem kann eine kontinuierliche
Nullanpassung des Eingangs nétig sein, damit der Regler im
Normalbetrieb optimal arbeitet.

Um den gesetzlichen Anforderungen (z. B. Heat Treatment
Specification AMS2750) zu entsprechen, konnen Sie das
Gerit jederzeit nach den in diesem Kapitel genannten
Anweisungen verifizieren und neu kalibrieren.

16.1 Uberpriifen der Eingangskalibrierung

Der PV Eingang kann fiir mV, mA, Thermoelement oder
Widerstandsthermometer konfiguriert sein.

16.1.1  VorsichtsmaBRnahmen

Bevor Sie die Kalibrierung tiberpriifen oder starten, sollten
Sie folgende Vorsichtsmainahmen beachten:

1. Achten Sie bei der Kalibrierung von mV
Eingéingen darauf, dass die Ausgénge der
Kalibrierquelle vor dem Anschlieen an die mV
Klemmen 250 mV nicht iiberschreiten. Legen Sie
aus Versehen ein hohes Potential an (wenn auch
nur fiir weniger als eine Sekunde), bendtigt der
Regler eine Stunde Erholzeit, bis Sie die
Kalibrierung wieder starten kdnnen.

2. Fiihren Sie vor der RTD und CJC Kalibrierung eine
mV Kalibrierung durch.

3.  Mochten Sie mehrere Gerite kalibrieren, kann eine
vorverdrahtete Gerdteanordnung mit einem leeren
Reglergehéuse die Kalibrierprozedur
beschleunigen.

4. Stecken Sie zuerst den Regler in das Gehduse der
Anordnung und gehen Sie dann ans Netz. Schalten
Sie den Strom ab, bevor Sie den Regler aus dem
Gehiuse entfernen.

5. Lassen Sie dem Regler 10 Minuten Aufwirmzeit
nach dem Einschalten.

16.1.2  Uberpriifen der mV Eingang
Kalibrierung

Sie kdnnen den Eingang fiir mV, Volt oder mA konfiguriert
und in Ebene 3 skaliert haben (Abschnitt 8.3). In dem in
Abschnitt 8.3.1 genannten Beispiel wird fiir einen
Eingangswert von 4,000 mV der Wert2,0 und fiir einen
Eingangswert von 20,000 mV ein Wert von 500,0 angezeigt.

Maochten Sie diese Skalierung tiberpriifen, schlieen Sie mit
Kupferleitung eine Spannungsquelle (mV) an die Klemmen
V+und V- an.

N\l mV

Regler Vi Quelle
RS
v Kupferkabel : O+
v 8 L ®-

/

Abbildung 1: Anschliisse fiir die Kalibrierung des mV Eingangs

®© Stellen Sie sicher, dass im Regler kein Offset (Abschnitt
8.2.1 und 16.2) eingestellt wurde.

Stellen Sie die Spannungsquelle auf 4,000 mV ein. Der
Regler sollte 2,0 +0,25% + 1LSD (least significant digit)
anzeigen.

Stellen Sie die Spannungsquelle auf 20,000 mV ein. Jetzt
sollte der Regler 500,0 +0.25% + 1LSD anzeigen.

16.1.3  Uberpriifen der Thermoelement
Kalibrierung

Verbinden Sie eine Spannungsquelle (mV) nach folgenden
Diagramm mit den Reglerklemmen V+ und V-. Die
Spannungsquelle muss die Vergleichsstellentemperatur des
Thermoelements simulieren konnen. Achten Sie darauf, dass
Sie die fiir das Thermoelement passende Ausgleichsleitung
verwenden.

Regler
v @' Thermoelement Thermoelement
= Ausgleichsleitung Simulator auf

V+ @] ®+ passenden Typ

V- @ X - eingestellt

Abbildung -2: Anschluss fiir Thermoelement Kalibrierung

Stellen Sie an der Spannungsquelle den im Regler
konfigurierten Thermoelement Typ ein.

Justieren Sie die Spannungsquelle auf den Minimalbereich.
Fiir Typ J ist dies z. B. -210 °C. Wird dieser Wert
abgewiesen, setzen Sie die Spannungsquelle auf den Wert
des Parameters Bereich Tief. Uberpriifen Sie, dass der
angezeigte Wert innerhalb +0,25% des Messwerts + 1LSD
liegt.

Setzen Sie die Spannungsquelle auf den Maximalwert (Typ J
=1200 OC). Wird dieser abgewiesen, verwenden Sie die
Einstellung des Parameters Bereich Hoch. Uberpriifen Sie,
dass der angezeigte Wert innerhalb +0,25% des Messwerts +
1LSD liegt.

Dazwischen liegende Werte konnen Sie in gleicher Weise
iiberpriifen.
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16.1.4  Uberpriifen der RTD Kalibrierung

Bevor Sie den Regler ans Netz nehmen schlieen Sie eine
Dekadebox mit einem Gesamtwiderstand <1k an Stelle des
Widerstandsthermometers an (Anschlussdiagramm). Haben
Sie das Gerdt zu friih eingeschaltet, benétigt es 10 Minuten
Erholungszeit, bevor Sie wieder mit der Uberpriifung der
Kalibrierung starten kdnnen.

Regler Dekaden-

® box
&Y

Vi
V+

Kupferkabel mit passender
Impedanz

V-

BEE

Abbildung 3: Anschluss fiir RTD Kalibrierung
Der RTD Bereich des Gerits liegt zwischen -200 und 850°C.
Es ist nicht iiblich, die Kalibrierung iiber den gesamten
Bereich zu tiberpriifen.

Stellen Sie die Dekadenbox auf den Minimalbereich ein,
z. B. 0 °C = 100,00 Q. Priifen Sie, dass die Kalibrierung
innerhalb 10,25 % des Messbereichs + 1LSD liegt.

Stellen Sie nun die Dekadenbox auf den Maximalbereich ein,
z. B. 200 °C = 175,86 Q. Priifen Sie, dass die Kalibrierung
innerhalb 10,25 % des Messbereichs + 1LSD liegt.

16.2 Offsets

Zur Einbindung bekannter Fehler innerhalb des Prozesses
konnen Sie dem Prozesswert einen Offset aufschalten. Den
Offset konnen Sie fiir jede Eingangsart verwenden.

Einen einzelnen Offset schalten Sie dem Prozesswert im
INPUT Menii auf. Dieses Vorgehen finden Sie in Abschnitt
8.2 beschrieben.

Ebenso haben Sie die Moglichkeit, den oberen und den
unteren Punkt zu justieren (2 Punkt Offset). Diese Anpassung
konnen Sie nur in Ebene 3 im ‘C AL’ Menii durchfiihren.
Wie Sie dabei vorgehen, ist im folgenden Abschnitt
beschrieben

16.2.1  Anpassung (Zwei Punkt Offset)

Bei der Anpassung werden der obere und der untere Punkt
justiert und eine gerade Linie zwischen den Punkten
gezogen. Alle Messwerte iiber- oder unterhalb der Kalibrier
Punkte sind eine Verldngerung dieser Linie. Daher sollten
Sie fiir die Anpassung zwei moglichst weit
auseinanderliegende Punkte verwenden.

Anzeige
A
Offset Hoch \
(z.B. 6) Werkskalibrierung
/" Offset Tief
@ B. 1)
. » Elektrischer
Eingang

Anzeige

Werkskalibrierung

/}\ > Elektrischer
Eingang

Abbildung 4 Anpassung an einem linearen und einem nicht-
linearen Eingang

Konfigurations Handbuch 3200, HA028651GER Ausgabe 3.0 August 06 91



Serie 3200

16.2.2  Anlegen eines Zwei Punkt Offsets

Angenommen wird, dass das Gerét (wie in Abschnitt 8.3.1 beschrieben) bei einem 4,00 mV Eingang den Wert 0,0 und bei einem
20,00 mV Eingang 500,0 anzeigen soll. Weiterhin wird angenommen, dass bei dem verwendeten Fiihler mit bekanntem Fehler bei
einem Eingangswert von 4,00 mV der Wert 8,0 und bei 20,00 mV der Wert 490,0 angezeigt wird. Zur Kompensation dieser Fehler
konnen ein unterer Offset von 8.0 und ein oberer Offset von 10.0 aufgeschaltet werden:

Operation Vorgehen Anzeige Anmerkungen

Offnen Sie das Kalibrier 1. Offnen Sie (wie in Kapitel 2 beschrieben)
Mend. Ebene 3. Gehen Sie mit auf CAL.

Die Anpassung kdnnen Sie nur in Ebene 3
durchfiihren.

Stellen Sie den mV Eingang auf 4,00 mV ein.

Gehen Sie auf Anpassung. 2. Wihlen Sie mit @ U.CAL. Durchlaufende Meldung ANPASSUNG

Auswahl des unteren 3. Gehen Sie mit @ oder @ auf LO.
Kalibrier Punkts.

Damit wird ein Offset (iber den gesamten

Eingabe des Offsetwerts. 4.  Gehen Sie mit @ auf C.ADJ. Angezeigt
Bereich aufgeschaltet (Abschnitt 8.2).

wird der aktuelle Wert (im Beispiel 8,0).

5. Stellen Sie mit @ oder @ den

unteren Offsetwert ein, z. B. 0,0.

6. Der Regler zeigt wieder die CAL Wie Punkt 1.
Meniiliberschrift.

Setzen Sie den mV Eingang auf 20,00 mV

Gehen Sie auf Anpassung. 7. Gehen Sie @ auf U.CAL. Wie Schritt 2.

Auswahl des oberen 8. Gehen Sie mit @ oder @ auf HI.
Kalibrier Punkts.

Auswahl des oberen 9. Offnen Sie mit C.AD). Die Anzeige zeigt 490,0.
Kalibrier Offset

Parameters.

Stellen Sie den oberen 10. Stellen Sie mit @ oder @ den Wert

Offsetwert ein. auf 500.0.

Im Normalbetrieb wird nun fiir 4,000 mV der Wert 0,0 und fiir 20,000 mV der Wert 500,0 angezeigt.

16.2.3  Entfernen der Anpassung

Operation Vorgehen Anzeige Anmerkungen
In Ebene 3 Auswahl des 1. Wihlen Sie Ebene 3 mit CAL. Die Anpassung kdnnen Sie nur in Ebene 3
Kalibrier Men(is. durchfiihren.

Gehen Sie auf Anpassung. 2. Gehen Sie mit auf U.CAL. Durchlaufende Meldung ANPARSSUNG.

(R)'Lflfcksetzen auf keinen 3. Widhlen Sie mit @ oder @ rSEE.
set.

Der Regler springt auf die in Punkt 2 dargestellt Anzeige und die Anpassung ist entfernt.
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16.3 Eingangskalibrierung

Liegt die Kalibrierung nicht innerhalb der gewiinschten Genauigkeit, gehen Sie wie folgt vor:

Folgende Eingénge der Geriteserie 3200 konnen Sie wie folgt kalibrieren:

e mV Eingang. Diesen linearen 80 mV Bereich kalibrieren Sie an zwei festen Punkten. Kalibrieren Sie zuerst diesen Bereich,
bevor Sie Thermoelement- oder Widerstandsthermometereingédnge kalibrieren. Die mA Bereiche sind im mV Bereich

enthalten.

e Thermoelementkalibrierung beinhaltet die Kalibrierung des Temperaturoffsets des CJC Fiihlers. Weitere Aspekte der
Thermoelementkalibrierung sind bereits in der mV Kalibrierung enthalten.

e  Widerstandsthermometer (RTD). Auch diese fithren Sie an zwei festen Punkten — 150 Q und 400 Q - durch.

16.3.1 Kalibrieren des mV Eingangs

Die Kalibrierung des mV Bereichs kdnnen Sie nur in der Konfigurationsebene durchfiihren.

Verwenden Sie fiir die mV Kalibrierung eine 50 mV Quelle, die Sie wie in Abschnitt 16.1.2 beschrieben anschlieen. Die mA

Kalibrierung ist in dieser Prozedur enthalten.

Das beste Ergebnis erhalten Sie, wenn Sie fiir die 0 mV Kalibrierung einen Kupferleiter von der Quelle trennen und mit dem

anderen Leiter kurzschliefSen.

Wihlen Sie die Konfigurationsebene (Kapitel 2) und setzen Sie den Eingang auf mV:

Operation Vorgehen
Wahlen Sie das 1. Driicken Sie (&) bis die CAL
Kalibrier Mend. Menlilberschrift erscheint.

Auswahl der Kalibrier | 5 \yshien sie mit (&) PHASE.

Phase

Stellen Sie die Spannungsquelle auf 0 mV ein.

Wibhlen Sie mit @ oder @ i1

Auswahl des unteren 3
Kalibrier Punkts.

Kalibrierung des
Gerdts am unteren
Punkt (0 mV). 5.

Gehen Sie mit aufGO.

Stellen Sie die Spannungsquelle auf 50 mV ein.

Wibhlen Sie mit PHASE.

Auswahl des oberen 6.
Kalibrier Punkts.

7. Stellen Sie mit @ oder @ 50 ein.

8. Wiederholen Sie die Schritte 5 und 6 zur

Kalibrierung des oberen Punkts.

Wihlen Sie mit @ oder @ YES.

Anzeige

Anmerkungen

Durchlaufende Meldung HAL | BRI ER

MO
(AR T

Durchlaufende Meldung HAL | BRI ERUNG
PHASE

Durchlaufende Meldung HAL t BRI ERUND
STARTEN

Der Regler kalibriert automatisch auf den
vorgegebenen mV Eingang.

Wiahrend der Kalibrierung zeigt der Regler
buSY Eine erfolgreiche Kalibrierung wird
durch PASS angezeigt.

Bei einem Fehler erscheint FA! L. Ein Fehler
kann durch einen ungiiltigen Eingangswert
entstehen.

Der Regler kalibriert automatisch auf den
vorgegebenen mV Eingang.

Bei einem Fehler erscheint FAI L

-
5

Konfigurations Handbuch 3200, HA028651GER Ausgabe 3.0 August 06

93



Serie 3200

16.3.2 Thermoelementkalibrierung

Kalibrieren Sie ein Thermoelement, indem Sie zuerst die oben beschriebene Kalibrierung fiir den mV Bereich und dann die CJC

Kalibrierung durchfiihren.

Nehmen Sie die mV Quelle fiir den internen Ausgleich des Thermoelements in Betrieb und stellen Sie den Ausgang auf 0 mV:

Operation

Wabhlen Sie das Kalibrier
Menii.

Auswahl der Kalibrier
Phase

Waihlen Sie CJC
Kalibrierung

CJC kalibrieren

1.

Vorgehen

Driicken Sie @ bis die CAL

Mendiiberschrift erscheint.

2.

Wabhlen Sie mit PHASE.

Widhlen Sie mit @ oder @ CJL.

Gehen Sie mit @ auf GO.

Wihlen Sie mit @ oder @ YES.

Anzeige

Anmerkungen

Durchlaufende Meldung H AL + BR 1 EF

MM
MENU

Durchlaufende Meldung
HALIBRIERUNGS PHRASE

Der Regler kalibriert automatisch auf
den 0 mA Eingang. Wahrend der
Kalibrierung zeigt der Regler bubY.
Eine erfolgreiche Kalibrierung wird
durch PASS angezeigt.

Bei einem Fehler erscheint FA} L. Ein
Fehler kann durch einen ungiiltigen
Eingangswert entstehen
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16.3.3 RTD Kalibrierung
Ein Widerstandsthermometer kalibrieren Sie bei 150,00 Q und 400,00 Q.
Bevor Sie die Kalibrierung starten:

e Bevor Sie den Regler ans Netz nehmen schliefien Sie eine Dekadenbox mit einem Gesamtwiderstand <1 kQ an Stelle des
Widerstandsthermometers an (Anschlussdiagramm). Haben Sie das Gerét vor Anschluss der Box eingeschaltet, bendtigt es 10
Minuten Erholungszeit, bevor Sie wieder mit der Kalibrierung starten kdnnen.

e  Warten Sie ca. 10 Minuten, damit das Gerit seine Betriebstemperatur erreicht.

° Kalibrieren Sie zuerst den mV Bereich.

Operation Vorgehen Anzeige Anmerkungen
Wéthen Sie das Kalibrier 1. Driicken Sie ’ bis die CAL B;rﬁl?ll?:ufende Meldung HHL t BRI ER
Menil. Meniiiiberschrift erscheint. HERE
Auswahl der Kalibrier 2. Wihlen Sie mit PHASE. Durchlaufende Meldung
Phase HALIVBRIERUNGS PHARSE

Stellen Sie die Dekadenbox auf 150,00 Q ein.

Einstellen des unteren 3. Wihlen Sie mit @ oder @ 150r.
Kalibrier Punkts (150 Q).

auace
T

Durchlaufende Meldung
HALVBRIERUNG STRARTEN.

Kalibrierung am unteren 4, Gehen Sie mit auf GO. I-.' E 5
Punkt. =
5. Wihlen Sie mit @ oder @ YES. gL

bUSY

GO

PARSS

~n
ou

Der Regler kalibriert automatisch auf den vorgegebenen 150,00 Q Eingang.

Wiahrend der Kalibrierung zeigt der Regler buSY. Eine erfolgreiche Kalibrierung wird durch PRSS angezeigt.
Bei einem Fehler erscheint FAI L. Ein Fehler kann durch einen ungiiltigen Eingangswiderstand entstehen.

Stellen Sie die Dekadenbox auf 400,00 Q

Einstellen des oberen 6. Wibhlen Sie mit @ oder @ 400r.
Kalibrier Punkts (400 Q).

Kalibrierung am oberen 7. Wiederholen Sie die Schritte 5 und 6
Punkt. zur Kalibrierung des oberen Punkts.

Der Regler kalibriert automatisch auf den vorgegebenen 400,00 Q Eingang. Bei einem Fehler erscheint FAIL.
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16.3.4

Kalibrierung der mA Ausgidnge

E/A1, Ausgang 2 und/oder Ausgang 3 konnen als mA Ausgénge geliefert
werden. Diese Ausgénge stellen Sie wie folgt ein:

Verbinden Sie ein Amperemeter mit dem Ausgang - Klemmen 1A/1B, 2A/2B

oder 3A/3B e.

Gehen Sie dann in die Konfigurationsebene:

Operation

Auswahl der unteren Kalibrier
Phase fiir den zu kalibrierenden
mA Ausgang (z. B. OP1).

Einstellen des Ausgangs des
unteren Punkts.

Auswahl der oberen Kalibrier
Phase fiir den zu kalibrierenden
mA Ausgang (z. B. OP1).

Einstellen des Ausgangs des
oberen Punkts.

4,

Vorgehen
Gehen Sie im CAL Meni mit auf PHASE.
wihlen sie mit & oder O (mAL.
Wahlen Sie mit VALUE.
Stellen Sie mit @ oder @ den am

Amperemeter gelesenen Wert auf 2 mA ein.

5.

8.

Gehen Sie mit zuriick auf PHASE.
Wibhlen Sie mit @ oder @ imAH.
Wahlen Sie mit VALUE.

Stellen Sie mit @ oder @ den am

Amperemeter gelesenen Wert auf 18 mA ein.

2mA

18mA

Regler

—

& r

—
B -ve

[1

Anzeige

imAL

[t

EC

Anmerkungen

Durchlaufende Meldung
KALIBRIERUNGS PHASE

Durchlaufende Meldung

IC AUSGANDG ANZEIGE

Der Wert bedeutet 2,00 mA.

Durchlaufende Meldung
HALTBRIERUNGS PHRSE

Durchlaufende Meldung

IC AUSGANDG ANZEIGE

Der Wert bedeutet 18,00 mA.

Sind die Ausgénge 2 und 3 ebenso mit Analogausgéngen bestiickt, konnen Sie dieses Vorgehen fiir diese Ausgidnge wiederholen.
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16.3.5 Kalibrierung des externen Sollwerteingangs

Regler - - Strom-
Schliefen Sie eine Stromquelle (mA) an die Klemmen HD und & HD @I @ quelle
HE (X

Kupferkabel
HE an.
=
o

Wihlen Sie die Konfigurationsebenen und:

+ @ +
Operation Vorgehen Anzeige Anmerkungen

Wahlen Sie das 1. Dricken sie &, bis die CAL
Kalibrier Mend. Meniiiberschrift erscheint.

Durchlaufende Meldung AL | BRI ER

MM
MENU

Durchlaufende Meldung K AL ! BRI ERUNGS

Auswahl der Kalibrier | 5 = \yspjen sie mit PHASE.
PHASE

Phase

Stellen Sie die Stromquelle auf 4 mA ein.

Auswahl des unteren | 3 = yupion o mit @ der O rall.
Kalibrier Punkts.

Kalibrierung des 4. Gehen Sie mit wfGO. Durchlaufende Meldung HAL | BRIERUNG
Gerdts am unteren STARTEN
Punkt (4 mA). 5. Wahlen Sie mit @ oder @ YES. Der Regler kalibriert automatisch auf den

vorgegebenen mA Eingang.

Wiahrend der Kalibrierung zeigt der Regler
buSY Eine erfolgreiche Kalibrierung wird
durch PRSS angezeigt.

Bei einem Fehler erscheint FA! L. Ein Fehler
kann durch einen ungiiltigen Eingangswert
entstehen.

Stellen Sie die Stromquelle auf 20 mA ein.

Der Regler kalibriert automatisch auf den

Auswahl des oberen | ¢ \yzhlen Sie mit () PHASE :
vorgegebenen mA Eingang.

Kalibrier Punkts.
7. PWahlen Sie mit @ oder @ rm[H.

8. Wiederholen Sie die Schritte 4 und 5 zur
Kalibrierung des oberen Punkts.

Bei einem Fehler erscheint FAl L

Zur Kalibrierung eines Spannungseingangs SchlieBen Sie eine Spannungsquelle an die Klemmen HD (negativ) und HF (positiv)
an. Gehen Sie bei der Kalibrierung wie fiir den mA Eingang beschrieben vor. Die Kalibrier Punkte sind:

Parameter Kalibrierspannung
rmUL ov
rmUH 10V
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16.3.6  CT Kalibrierung

Fiir die Kalibrierung des Stromwandlereingangs verbinden Sie einen
Stromwandler mit den Klemmen CT und C.

In der Konfigurationsebene:

Operation Vorgehen

Auswahl der unteren Kalibrier 1. Gehen Sie im CAL Meni mit (O auf PHASE

2. Wiéhlen Sie mit @ oder @ [k O

Phase fiir den Stromwandler

Justieren Sie den Stromwandler auf kein Eingangssignal (0 mA).

Kalibrierung des unteren Punkts. 3. Gehen Sie mit wfGO .
4. Wihlen Sie mit @ oder @ YES.

Der Regler kalibriert automatisch den Eingang auf 0 mA.

70 mA dc
Quelle

Anzeige

Wihrend der Kalibrierung zeigt der Regler buSY Eine erfolgreiche Kalibrierung wird durch PASS angezeigt.

Bei einem Fehler erscheint FA! L. Ein Fehler kann durch einen ungiiltigen Eingangswert entstehen.

Auswahl der oberen Kalibrier 6. Wiéhlen Sie mit @ oder @ E': -’D

Phase fiir den Stromwandler

Justieren Sie den Stromwandler auf einen Strom von 70 mA DC.

7. Gehen Sie mit auf GO .
8. Wihlen Sie mit @ oder @ YES.

16.3.7  Zuriick zur Werkskalibrierung

Sie konnen jederzeit die Werkskalibrierung wieder aktivieren.

Operation Vorgehen
Auswahl der Kalibrier 1. Gehen Sie im CAL Meni mit auf
Phase. PHASE.
Auswahl der 2. Wabhlen Sie mit @ oder @ FAck.

Werkskalibrierung

Bestatigung 3. Gehen Sie mit @ auf GO.

4. Wabhlen Sie mit @ oder @ YES.

Anzeige

K
L—rE
s

Anmerkungen

Durchlaufende Meldung
HALTBRIERUNGS PHRSE

Durchlaufende Meldung
HALTBRIERUNG
STRARTEN.

Der Regler kalibriert automatisch
auf den vorgegebenen mA
Eingang.

Bei einem Fehler erscheint FAI L

Anmerkungen

Der Regler wahlt automatisch die im
Werk eingestellten Werte.
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16.4 Kalibrierung Parameter

In der folgenden Liste finden Sie alle im Kalibrierungs Menii vorhandenen Parameter.

KALIBRIERUNG PARAMETER MENU ‘CAL’
Name Durchlaufende Parameterbeschreibung Wert Vorgabe | Zugriff
Meldung
ULAL ANPASSUNG Auswahl der Offsetzustande fir | ) dLE Normalbetrieb 1 dLE Ebene 3
die 2 Punkt Anpassung oder lo Anpassung am unteren Punkt
Riicksetzen der Offsets.
Abschnitt 16.2.2. H Anpassung am oberen Punkt
rESE Riicksetzen
Der folgende Parameter erscheint, wenn Sie fiir UCAL = Lo oder Hi gewahlt haben.
C.RIJ KALIBRIERUNG Einstellen des Anzeigewertes -1999 bis 9999 Ebene 3
ANPASSEN Abschnitt 16.2.2.
PHASE KALIBRIERUNGS Kalibrierung des oberen und nonE Nicht gewdhlt nonE Konf
PHASE unteren Offsets 0 mV unterer Kalibrierpunkt
50 mV oberer Kalibrierpunkt
150r PRT unterer Kalibrierpunkt
400- PRT oberer Kalibrierpunkt
riL CJC Kalibrierung
[ CT unterer Kalibrierpunkt
CE 0 | cToberer Kalibrierpunkt
FAct Werkseinstellungen
I mAL Unterer mA Ausgang von E/A 1
I mAH Oberer mA Ausgang von E/A 1
ZmAL Unterer mA Ausgang von Ausgang 2
ZmAH Oberer mA Ausgang von Ausgang 2
ImAL Unterer mA Ausgang von Ausgang 3
ImAH Oberer mA Ausgang von Ausgang 3
rmUL Externer Sollwerteingang untere V
rmbUH Externer Sollwerteingang obere V
rmlL Externer Sollwerteingang unterer Strom
rm[H Externer Sollwerteingang oberer Strom
64 KALIBRIERUNG Starten der Kalibriersequenz no no Konf
STARTEN YEG Start
buSY Kalibrierung lauft
PRSS Kalibrierung erfolgreich
FA L Kalibrierung nicht erfolgreich
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17. Konfiguration iiber iTools

iTools ist ein Konfigurations und Uberwachungs Paket mit dem Sie ganze Regler Konfigurationen #ndern, speichern und ‘clonen’
konnen.

Mit iTools konnen Sie alle in diesem Handbuch beschriebenen Funktionen der Regler konfigurieren. Zusitzlich stehen Thnen

weitere Funktionen, wie z. B. Erstellung von kundeneigenen Meldungen und Parameter Promotion zur Verfiigung. Diese
Funktionen finden Sie in diesem Kapitel beschrieben.

Weitere Informationen {iber Installation, Anschluss und allgemeine Bedienung finden Sie im iTools Handbuch, Bestellnummer
HA026179GER, das Sie unter www.eurotherm.de laden kénnen.

17.1 Regler an einen PC anschlieRen

Den 3216 konnen Sie iiber die digitale Kommunikationsschnittstelle H oder iiber einen Konfigurations Clip mit einem PC
verbinden.

17.1.1 Kommunikationsschnittstelle H

Verbinden Sie nach folgendem Diagramm den Regler mit der seriellen RS232 Schnittstelle des PCs.

RS232 Anschliisse
Schirm

J @ HF Tx

Lokale Erde

17.1.2  Konfigurations Clip

Den Konfigurations Clip kdnnen Sie bestellen, indem Sie bei der iTools Betellung die Nummer 3000CK angeben. Der Clip wird
seitlich in das Reglergehéduse gesteckt.

Der Vorteil dieser Verbindung liegt darin, dass das Gerét nicht angeschlossen sein muss, da der Clip die Versorgung fiir den
internen Speicher des Reglers liefert.
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17.2 iTools starten

Offnen Sie iTools und driicken Sie mit angeschlossenem Regler |__#832=  in der iTools Meniileiste. ITools iiberpriift die

Kommunikationsschnittstelle und TCP/IP Anschliisse auf erkennbare Gerdte. Geréte, die Sie iiber den Konfigurationsstecker (CPI)
angeschlossen haben, haben die Adresse 255, ungeachtet der im Regler eingestellten Adresse.

Wird das Gerét erkannt, erscheint eine Bildschirmansicht entsprechend der unten gezeigten Darstellung. Die Liste auf der linken
Seite enthélt die Meniiiliberschriften. Mochten Sie die Parameter der Liste darstellen, doppelklicken Sie auf die Meniitiberschrift
oder wihlen Sie den ‘Parameter Explorer’. Klicken Sie dann ein Menii an, werden die damit verbundenen Paameter angezeigt.

Die Gerateansicht konnen Sie ein- und ausschalten, indem Sie im Menii ‘Ansichten’ ‘Gerateansichten’ wahlen.

% iTools

Datei Gerat  Ansicht  Optionen  Fenster  Hife

Eﬂﬁ&éhﬂﬁiX@“‘i,Q,‘@

Meue Datei  Datei dffnen Laden Speichern Drucken Abfrage  Hinzufigen  Entfermen Zugriff Wizards Ansicht HilFe:
EdParameter Explorer Sl Flash Speicher B8] Gerateansicht [ Klemmenbelegung @Agsicht,l’Rezept | m OPC Scope |

Eﬂ =Chne Mamen 1>

] INPUT ~
B 101 Ml
& opz
RS
LA
EEIZI T
EEIZI 5P

- ( CTRL
-] aLARM
(] TIMER L.
-] RECIPE

-] Comms

B caL

[ STATUS v

1!

level 2 (Ingenieur) | 3216w, 2.07 | [ P

Das Gerit koénnen Sie iiber einen Wizard oder iiber die oben gezeigte Listen Ansicht konfigurieren. Auf den folgenden Seiten
werden Beispiele fiir die Konfiguration verschiedener Funktionen iiber beide Konfigurationsversionen gezeigt.

Auf den folgenden Seiten wird vorausgesetzt, dass Sie mit diesen Anweisungen vertraut sind und ein allgemeines Verstdndnis von
Windows haben.
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17.3 Wizard starten
®

) v
Betitigen Sie in der Start Ansicht aus Abschnitt 0 die Taste Wizards

Der Regler geht in die Konfigurationsebene. Da der Prozess in der Konfigurationsebene nicht weiter geregelt wird, erscheint eine
Warnmeldung. Bestitigen Sie diese, erscheint der Wizard Start Bildschirm:

ols Wizards - <Ohne Namen 1 >

Start ]Eingang] So\lwalte] Hagalung] Alalmel Timer I Ed&l } ap2 } Ad ] L& ] CT E\ngang] Commsl Anzaige] Meldumgan] Promote] Falr

. Invensys

EUROTHERM

iTools Konfigurations Wizard
Weitere Details zu diesem Gerdt

3216 RegleI’ITimer und anderen Eurotherm

Produkten finden Sie unter
sy wy eurotherm-deutschland.de

Weitare Informationen zur
iTools Familie der Produkt
konfiguratoren finden Sie unter

v eurotherm-
deutschland.defitonls

Machste » SchlieBen

Waihlen Sie ein Register zum Konfigurieren einer Funktion.
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17.4 Konfiguration des Eingangs

17.4.1

Beispiel 1 - iiber Wizard

Wihlen Sie das Register ‘Eingang’.

Mochten Sie den
Eingangstyp
konfigurieren,
gehen Sie auf den
Pfeil neben dem
Feld und wihlen
Sie den
passenden Fiihler.
Im rechten
Bereich des
Fensters erscheint
eine ‘Hilfe’
entsprechend des
gewihlten

ools Wizards - <Ohne Namen 1>

Stat Eingang ISoIIwerle} Hege\umg} A\arme] Timer ] E&l I apFz I Bl } L& } CT Eingang] Eomms] Anze\ge] Meldungen] Pramote] FilP¥

Konfiguration des Eingangs

Auswahl Eingangsart: JTC -
Auzwahl Gerdt Anzeigesinheiten: °C -
Auzwahl Dezimalsteller: MMRN -
Auswahl oberer Bereich: 1200 ‘C
Augwahl unterer Bereich: 210 ‘C

Auswahl Vergleichsstellenk ompersation: &UTO -

[tnput

| ~

PV Eingang

The PV or Procass Variahle input
is used to derive a
measurement - usually
temperature - used as the
primary input to the control
loop. It can be configured to use
3 wide range of measurement
devices, including
thermocouples and resistance
thermometers, as well as
providing a millivolt input that
may be used to interface to
linear sensors, Many specialised
measurement devices such as
non-contact infra-red
thermometers emulate one or

Parameters. In Auswahl Fiiblerbruchart: EIN - other of the sensors supported
. : and may be used directly or

dl?sem Belsplel Eingangsfilter Zeitkonstante einstellen: 1.6 sek using a custam definition.
wird der Regler Py Offset sinstellen: ,07 - Communications may also be
ﬁil' used ta supply the control

Process Yariable for more
Thermoelement J comples applications, -
konfiguriert.

< Zuriick. Machste » Schliefen |

Weitere Funktionen konfigurieren Sie in den entsprechenden Feldern.

17.4.2

Driicken Sie (wenn nétig)

Beispiel 2 - iiber Liste Ansicht

Zugriff

, damit der Regler die Konfigurationsebene 6ffnet.

Doppelklicken Sie auf das INPUT Parameter Menii in der Liste oder wéhlen Sie ‘Parameter Explorer’.

Der Hilfe Text
gibt Thnen eine
Erkldrung iiber
die gewihlte
Funktion.

Der allgemeinen
Erklarung folgt
eine Liste der
noch zu
konfigurierenden
Parameter.
Klicken Sie auf
einen dieser
Parameter,
erscheint der
passende Hilfe
Text.

Wihlen Sie aus dem Drop-down Menii die Eingangsart. Weitere Werte konnen Sie konfigurieren, indem Sie den Wert entweder
iiber die entsprechenden Drop-down Meniis wéhlen, oder indem Sie Analogwerte eingeben.

In der iTools Ansicht blau dargestellte Parameter sind schreibgeschiitzt.

ools - [=0hne Namen 1> - Parameter Explorer (INPUT)]

Neue Datei  Datei éffnen

B <Chne Mamen 13

=3 INPUT ~
< Type
< Units
“20 DecimalPoints
4 RangeHigh
4 Rangelow
<0 PYOFFset
0 FilterTime
40 CICType
4 SBrkType
40 CICTemp
< PYInYalue
4 MYInYalue
A0 CommsPyValue %

Ladzn

Egata\ Gerst  Explorer  Ansicht  Optionen  Fenster  Hilfe

X = &
Speichern Drucken Abfrage  Hinzufiigen  Entfernen Zugriff ‘Wizatds Hiffe:
EHParameter Explorer  [R]Flash Speicher Gerateansicht ﬂﬂ Klemmenbelegung anslcht,iRezept M OPC Scope
= - A
[Name |Beschreibung | Adresse] Wert]
& Tupe Eingangsart 12290] JTC[O] =
A Units Anzeige Einheit A6 T~
A7 DecimalPaints Dezimalstellen 525 MMMM (0] ~
4”7 RangeHigh Obere Bereichsgrenze 12 1200.00
A7 RangeLow Untere Bereichzgrenze 11 -210,00
& PDifset P Dffset 141 0,00
A7 FilerTime Eingang Filterzeit 101 160~
& CICType CIC Art 12291 AUTO(O) ~
& SBikType Fiihlerbruchart a78 EIN[1) ~
CICTemp Yergleichsstellentemperatur [CIC) 215 0.00
Finyalue F Eingangswert 1 0.00
bl alue tillvolt Eingangswert 202 0.00
& CommsPalue Comms P4 Wert [CHS] 203 0.00

A Liste INPUT - 13 Parameter (2 verborgen)
E|
J |
Lewel 2 {Ingenieur) 3216w, 2.07 <0hne Mamen 1 - Parameter Explorer (TNPUT)
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17.5 Alarme konfigurieren

17.5.1 Beispiel 1 - iiber Wizard

Bis zu vier Alarme stehen Thnen in den Reglern der Serie 3200 zur Verfligung. Wéhlen Sie aus den Drop-down Mendis die
Alarmart, den Speicher Modus, Alarmunterdriickung, Alarmsollwert und Hysterese. Hilfe Texte und Darstellungen der
Alarmfunktion werden zusétzlich gezeigt.

ools Wizands - <Ohne Namen 1>

=S

Statt | Eingana | Solwerte | Regelung Alame | Timer | Ea1 | 0P2 | A4 | La | CTEingang| Comms | Anzeige | Meldungen | Promote | F4| ¥
- - ~
Konfiguration der Alarme finalogalarmiBlock:
|AIarm.Type |
Alarm 1 Alarm 2 Alarm 3 Alarm 4
Alarmart
Alamart; Em - (o | ol ] ~|
Mit der Alarmart wird die Art des
Speicher Modus: [MOME  ~| |[NONE  «| ||NONE | |lauTD ~] alarms, der Uber die Anzeige
oder einen Ausgang
Unterdriickung: ND =] |[No =] |Jno =l [na =l ausgegeben werden soll,
. . . . definiert. Ein
Alam Schwelwert: 10 C 100 C 5 C 200 C
vollbereichsmaximalalarm (Max
Alaim Hysterese: 1 *C 1 *C 1 *C 1 *‘C Alarm) z. B, wird aktiv, sobald
der Eingangswert den Saollwert
des alarms Oberschritten hat,
Liegt der Eingangswert
darunter, ist der alarm aUs.
: : Wertwahlen
U or _I oF J _I oF 0 (NONE): Kein Alarm
konfiguriert
Keine Konfiguration
(Alarmart) des Alarms.
1 (HI):
Vollbereichsmaximalalarm
Der Alarm wird aktiv,
sobald der
< >
< Zuriick Machste » SchlieBen

17.5.2 Beispiel 2 - iiber Liste Ansicht

®

Weise ein.

1. Gehen Sie mit 2591
in die 7 iTools - [<Ohne Namen 1> - Parameter Explorer (SLARM. 1] ]
Konﬁgurationsebene. i8] Datei Gerdt Explorer Ansicht  Optionen  Eenster Hife - 8%
. . . &l & ] & % P X ® s, a8
2, Wahlen Sle 1n der L]ste Meue Datei  Datei 6ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage  Hinzufiigen  Entfernen Zugriff ‘Wizatds Ansicht Hiffe:
eine Menﬁﬁberschrift _ EH Parameter Explorer [ Flash Speicher ﬁGera;eans\cht .Klemmenhelegung anslcht,iRezept MOP; Scope
‘ALARM’ ‘1’ @] <Chre amen 1> e a- e
3 [Name |Beschreibung | Adresse] Wert]
3. Zur Konfiguration der # Tope Alamat T I— ]
‘ 5 e . & Thieshold Alarmsollwert 13 10,00
Alarmart’ 6ffnen Sie das = Dut dusgang b AUS (0] -
o e INPUT ~ & Hysteresis Alam Hysterese 47 1,00
Drop-down Menii in der =1 101 # Latch Speicher Modus 540 NOKE (0) ~
¢ > e Pz Block, Freigabe der Alaimunterdriickung G44 NO[O) ~
Wert’ Spalte =] #
: w0 aa
; BND (5] - e
S| MOME (0] #-{0 s
=+ CTRL
= ALARM
R B
w3 2
+-3 3
=3 4
. . . - TIMER >
3. Wihlen Sie die Alarmart
. . en Sie d © . ’ ALARM.1 - 6 Parameter
in diesem Beispiel BND. =
. ®
4) 1sE der F
Aufzdhlungswert des
Parameters. e
4. Stellen Sie die anderen
Parameter in gleicher Lewel 2 {Ingenieur) 3216w, 2.07
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17.6 Meldungen anpassen

Die Meldungen, die wihrend des Normalbetriebs iiber den Bildschirm laufen, konnen Sie nach den Anforderungen Thres Prozesses

anpassen.

17.6.1

Beipiel 1 - iiber Wizard

Waihlen Sie das Register ‘Meldungen’.
Die Meldung ‘REGELAUSFALL’ soll erscheinen, wenn die Alarme 1 und 2 gleichzeitig aktiv sind.

Operation Vorgehen Anzeige
Parameter Klicken Sie auf die Position, auf 7 iTools Wizards - <Ohne Namen 1> BEE
hinzuﬁigen welcher der Parameter erscheinen Stat | Eingang| s.uuwane} Regelung| Alame | Timer | EA1 | OP2 | A& | LA | CTEingang| Comms | Anzeige Meldungen | Pramote | F.4 | |
Erfigen. | dndem | Enfenen | NachOben | Machunien | Geritestatus ~
soll. I, | Parameter [Op. [ Wen[Frioritat | Meldung | Status.InstStatus
1 | STATUS InstStatus Maske 32 Min INPUT SENSOR BROKEM
" s SR B (2 STATUS e Maske 64 Min  CONTROLLOOPBROKEW Geritestatus
Wihlen Sie Elnfugen . (3| STATUS.InsStalus Maske 1[Min  ALARM 1#1
; g}:}ag :nstglams mas:e i mgn iﬁ:m g:g Bit 0 - Alarmausgang 1 Status
Wihlen Sie den Parameter aus der s i B — - Bit 1 - Alarmausgang 2 Status
. T s e Bt 2 - larmoLegeng 3 Statie
Pop-up BOX, z. B. ‘STATUS (8 | STATUS.InstStatus Maske 128 Min  LOW LOAD CURRENT
R |9 | STATUS.InstStalus Maske 256 Min  OUTPUT SHORT CIRCUIT Bit: 3 - Alarmausgang 4 Status
InstStatus’. (10| STATUS. InstStatus Maske 2048 Min  HIGH LOAD CURRENT Bit 4 - Hand Status
. L 12| TR tae : 2 TMERWOD Bit 5 - Fuhlsrbruch
Den Parameter kénnen Sie mit den 15 TR Stse - Ivin TMEREND .
entsprechenden Tasten &ndern, Bit 7 - CT Lastalam
. Bit 8 - Ct Leckalarm
entfernen oder verschieben. B3 - ProgrammaeberRampe
lauft
Bediener Wihlen Sie fiir das Feld ‘Bediener:’ T - Bit 10- PV auBerhalb des
. Bersith
einstellen ‘Maske’ — Anmerkung 1. Paraneter Bediener Wert Piiitét B;rf‘f’ ZT beratrom
. . .. STATUS InstSiatus ] ke A3 Min =Bl cic 1o- never alarm
Alternatly konnc?n Sie eine Meldung ot 2. et
konfigurieren, die erscheint, wenn der R L REGELAUSPALL Bit 14- Eingangsfehler .
Aufzihlungswert des Parameters: = s T
= dem ‘Wert’ entspricht
<> groBer oder kleiner als der “Wert’
ist
> grofer als der ‘Wert” ist
< kleiner als der ‘Wert’ ist
. . Gerdtestatus - Bitma
Wert 1. Klicken Sie das Feld ‘Wert’ an P
einstellen und driicken Sie Enter. BO — Alarm 1 Status
> Wihlen Sie im Dialoe durch B1 — Alarm 2 Status
L. . dhlen Sie im Dialog durc
Die Bitmap . g cure B2 — Alarm 3 Status
Liste wird anklicken der Felder die Bits aus
iste wir . _
bi di oder geben Sie den B3 — Alarm 4 Status
ier und im . .
Digital entsprechenden Dezimalwert im | B4 — Auto/Hand Status
igita .
Co%nms Feld ‘Neuer Wert’ ein. Im B5 — Fiihlerbruch Status
Kapitel Be[;slplel 12s)t der Wert 3 (Alarm 1 | g Regelkreisbruch Status
. + Alarm 2).
gezeigt B7 — CT Lastalarm
B8 — CT Leckalarm
Prioritét 3. Wibhlen Sie zwischen Min, B9 — Programm Ende
einstellen Mittel oder Max. B10 — PV auflerhalb des Bereichs ( > 5 % des Bereichs)
o B11 — CT Uberstrom
Meldung 4. Geben Sie im Feld Meldung BI12-N Al Stat
. . — Neuer Alarm Status
eingeben REGELAUSFALL ein. )
B13 — Timer/Rampe lauft
Zum Regler | 5. Driicken Sie <Zuriick, Néchste> | B14 —Externer Fehler, Neuer Alarm
laden oder schlieen Sie den Wizard, B15 — Selbstoptimierung Status
um die Daten zum Gerit zu 1 bedeutet ‘aktiv’, 0 bedeutet ‘inaktiv’.
lad
aden.

Anmerkung 1: Mit Maske konnen Sie alle oben genannten Parameter zur Aktivierung einer Meldung kombinieren. In der
folgenden Tabelle sehen Sie ein Beispiel mit vier Alarm Feldern.

Wert Bitmap Parameter (Alarm) aktiv Wert Bitmap Parameter (Alarm) aktiv Durch Erweitern der
1 0001 Alarm 1 5 0101 Alarm 3 + Alarm 1 Tabelle kdnnen
2 0010 Alarm 2 6 0110 Alarm 2 + Alarm 3 Parameter
3 0011 | Alarm 1 + Alarm2 7 0111 Alarm 1 + Alarm 2 + Alarm 3 hinzugefiigt werden.
4 0100 Alarm 3 8 1000 Alarm 4
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17.6.2 Beispiel 2 - iiber Liste Ansicht
In diesem Beispiel soll die Meldung fiir Alarm 1 ‘ZU HEISS’ sein.

1. Driicken Sie IE P SpEEer

2. Wibhlen Sie ‘ALARMI #1°
Andern Sie im Bereich ‘Meldebedingung’ die ‘Meldung’ auf ZU HEISS.

und wihlen Sie das Register ‘Messtabelle’.

4. Driicken Sie ﬁ ‘Update Gerite Flash Speicher’.
Im unten gezeigten Beispiel wurde die Meldung fiir Alarm 2 auf ‘ZU KALT’ konfiguriert.

ools - [=0hne Namen 1= - Flash Speicher Editor]

(i Datei Gerdt Flash Ansicht Optionen Eenster  Hilfe - | & x
] = =) “h o x @ T T -
MNeue Dakei  Datei 6ffnen Laden Speichern Drucken Abfrage  Hinzufiigen  Entfernen Zugriff WWizards Ansicht HilFe:
B Parameter Explorer BRI Flash Speicher [ Gerateansicht  JHjKlemmenbelequng  fhAnsicht/Rezept | #ROPC Scope
(#)&] <ohne Namen 1> b x :I =
Messtabelle IMesstabs\le Kunhg} Promote Parameler] F\ezsptDehnllmnl Rezept 1 1 HezeplZ} HezsptS] Rezept 4 Hezeplﬂ R4+
N1 [Parameter [Op. | “wien]Priaiitdt [ Meldung | A
1 | STATUS InstStatus Maske 32 Min INPUT SENSOR BROKEN
—— 2 | STATUS.InstStatus Maske G4 Min COMTROL LOOP BROKEN
+-[_ INPUT A B C | malCEah s
3 STATUS.InstStatus
=0t 4| STATUS InstStatus
-3 oF2 5| STATUS InstStatus Maske 4 Min  ALARM 383
+-(3 aa 6 | STATUS.InstStatus Maske 8 Min ALARM 4 #4
SR 7 | STATUS InstStatus Maske 128 Min LO%/ LOAD CURRENT
+(3cr 8 | STATUS.InstStatus Maske 206 Min QUTPUT SHORT CIRCUIT
+-(] =P 9 |STATUS InstStatus Maske | 2048 Min HIGH LOAD CURRENT b’
+ ] CTRL 5
+ 3 ALERM Meldebedingung
=0 THER Parameter: Bediener: wert: Priaritat:
+-[7] RECIPE
+-(1 CoMMS [STATUS InstStatus J [Maske ~l [ Min -~
+ [0 caL
+-(] STATUS b
Meldung ZU HEISS
24 Liste
x|
Y U e |
Level 2 {Ingenigur ) F216 v, 2,07 <Ohne Mamen 1 > - Flash Speicher Editor
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17.6.3 Beispiel 3: Anzeigen der Meldung ‘REGELAUSFALL’, wenn die Alarme 1 und 2 aktiv sind
Operation Vorgehen Anzeige
Parameter 1. Klicken Sie mit der rechten i =0Ohne Namen 1 - Flash Speicher Editor, g@g‘
hinzufiigen Maustaste auf gewiinschte taXx|z =
Parameter Position Messtabsle | besstabelle Konfig | Promote Parameter | Rezept Defiition | Rezept 1| Rezept2 | Rezept 3 | Rezept 4| Rezsy 4| |
Nr_ [ Farameter [Op. | e Prioitat | Meldung T -~
" . . . . 1 [STATUS. InstStatus Maske 32 Min INFUT SEMSO0R BROKEM
2. Wibhlen Sie ‘Objekt einfiigen’. 2| STATUS InstGtatus Masks 64 Mn | CONTROLLOOPBROKEN
|3 |STATUS InstStatus Maske 1| Min ZU HEISS
. . 4 |STATUS. InstStatus Maske 2| Min ZUKALT
3. Wibhlen Sie den Parameter aus 5| STATUS InstStatus Masks| 4 Min  ALARM 203
B 8 Min ALARM 4 H4
der Pop-up BOX, z. B. 7 | 3 Min | REGELAUSFALL
3 ) [E] 128 Min LOw LOAD CURRENT
STATUS InStSta’tuS M E STATUS. InstStatus Maske 256 Min OUTPUT SHORT CIRCUIT
|10 | STATUS.InstStatus Maske 2042 Min HIGH LOAD CURRENT
H o H s 11| TIMER.5tatus = 1 Min TIMER RUNNING
Bediener 4.  Wibhlen Sie fiir das Feld 12 TiHER 3ot = T E—ER oD
einstellen ‘Bediener. i ‘Maske7 13 | TIMER.Status = 3 Min TIMER END v
Meldebedingung
Anmerkung 1 Parameter. Bediener. Wwierk Prioritat:
Alternativ konnen Sie eine STATUS InstStatus | e =] B Wi El

Meldung konfigurieren, die
erscheint, wenn der
Aufzéhlungswert des Parameters-

= dem ‘Wert’ entspricht
!=ungleich ‘Wert’ ist

> grofer als der ‘Wert” ist
< Kkleiner als der ‘Wert’ ist

Meldung: REGELAUSFALL

Wert einstellen

Die Bitmap
Liste wird hier
und im Digital
Comms Kapitel
gezeigt

Klicken Sie das Feld ‘Wert’ an
und driicken Sie Enter.

Wihlen Sie im Dialog durch
anklicken der Felder die Bits
aus oder geben Sie den
entsprechenden Dezimalwert
im Feld ‘Neuer Wert’ ein. Im
Beispiel ist der Wert 3.

online Gerite)

Prioritét Wihlen Sie zwischen Min,
einstellen Mittel oder Max.

Meldung Geben Sie im Feld Meldung
eingeben REGELAUSFALL ein.

Zum Regler

laden (nur Mit ﬁ ‘Update Gerite Flash

Speicher’ laden Sie die
Einstellungen zuim Regler.

Instrument Status - Bitmap

B0 — Alarm 1 Status

B1 — Alarm 2 Status

B2 — Alarm 3 Status

B3 — Alarm 4 Status

B4 — Auto/Hand Status

B5 — Fiihlerbruch Status

B6 — Regelkreisbruch Status

B7 — CT Lastalarm

B8 — CT Leckalarm

B9 — Programm Ende

B10 — PV auBlerhalb des Bereichs (> 5 % des Bereichs)
B11 — CT Uberstrom

B12 — Neuer Alarm Status

B13 — Timer/Rampe lauft

B14 — Externer Fehler, Neuer Alarm
B15 — Selbstoptimierung Status

1 bedeutet ‘aktiv’, 0 bedeutet ‘inaktiv’.

Anmerkung 1:

Mit Maske konnen Sie alle oben genannten Parameter zur Aktivierung einer Meldung kombinieren. In der folgenden Tabelle sehen
Sie ein Beispiel mit vier Alarm Feldern.

Value Bitmap Parameter (Alarm) aktiv
1 0001 Alarm 1
2 0010 Alarm 2
3 0011 Alarm 1 + Alarm 2
4 0100 Alarm 3
5 0101 Alarm 3 + Alarm 1
6 0110 Alarm 2 + Alarm 3
7 0111 Alarm 1 + Alarm 2 + Alarm 3
8 1000 Alarm 4

Durch Erweitern der Tabelle konnen Parameter hinzugefiigt werden.
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17.7 Parameter promoten

Die Liste der in den Bedienebenen 1 und 2 verfiigbaren Parameter konnen Sie mit Hilfe des ‘Promote’ Wizard verdndern. Wéhlen
Sie fiir die Zugriffsrechte auf diese Parameter zwischen Nur Lesen und Lesen/Schreiben

17.7.1  Beispiel 1 - liber Wizard

Waihlen Sie das ‘Promote’ Register.

ols Wizards - =<Ohne Namen 1 >

=

Start I Eingang] SU”WEI[E] HEgEIung] Alalmel Timer I E&l 1 ap2 1 Af ] L ] CT E\ngang] Cummsl Anzeigel eldungen Promote 1 Falr
Einfiigen.. | Andern Entfermen | Mach Oben | Nach Unten | Timer 5
Mr. [ Parameter | Beschreibung |Ebene | Zugrift | |Timer.TimerEndTvpe |
|1 | CTRL Manual0uty/sl Hand Ausgangswert Ebenen1 +2 | Lesen/Schreiben
|2 | SPWorkingSF Arbeitzsolwert Ebenen 1 + 2 | Lezen/Schieiben Timer Ende
|3 |CTRL.ActiveOut Arbeityausgang Ebenen1 +2 |MurLesen
|4 | TIMER Status Timer Statuz Ebene 2 LesendSchreiben vierhalten des
|5 |[INPUT Units Anzeige Einheit Ebene 2 LesendSchreiben Timers nach
|E | SP.SPHighLimit Obere Sollwertgrenze Ebene 2 LesendSchreiben Y, —PWELL ablauf der Zeit
|7 | SP.SPLowLimit untere Sollwertarenze Ebene 2 Lesen/Schreiben / 8Pz :
|8 |SP.SF1 Sollwert 1 Ebenen1+2 | Lesen/Schreiben
ERRE Solwert 2 Ebenen 1+ 2 | Lesen/Schreben OFF
|10 | SP.Rate “wiert S ollwertrampe Ebene 2 Lesen/Schreiben
|11 | TIMER. Type Timer At Konfiguration Ebene 2 Lesen/Schieiben
12 | TIMER.TimerRes Timer Auflasung Ebene 2 Lesend/Schreiben
(13 | TIMER. TimerT hreshald Timer Start Schwelwert Ebene 2 Lesen/Schreiben Wertwahlen
Timer Ende Ebene 2
|15 | TIMER.5erva Servo Modus Ebene 2 Lesen/Schreiben 0 (OFF): Aus
|16 | TIMER. TimerSF1 Timer Zielsolkwert 1 Ebene 2 Lesend/Schreiben Hat der Timer seine
|17 | TIMER. TimerFi amp1 Timer R ampensteigung 1 Ebene 2 Lesend/Schreiben Haltezeit beendet,
|18 | TIMER. TimerDwellt Tirner Haltezeit 1 Ebene 2 Lesen/Schreben geht das Gerat in den
19 | TIMER.TimerSPZ2 Timer Zielsollwert 2 Ebene 2 Lesen/Schreiben Standby Modus. Die
|20 | TIMER. TimerRamp2 Timer R ampensteigung 2 Ebene 2 Lesen/Schieiben Ausgangsleistung wird
(21 | R.TimeDwel2 Timer Haltezeit 2 Ebene 2 Lesen/Schreiben auf 0% gesetztund
R T = e = EO— g [ die Hauptanzeige zeigt
Parameter Promotion rundiCESlonetst
des Sallwerts,
Parameter: Ebene: Zugriff: 1 (DWEL): Haltezeit
TIMER.TimelEndType J ‘Ebane 2 j |Lasenf’8chraiben j ::thiglgjeeernsdeég‘e
regelt das Gerat v
< Zuriick ‘ Machste » | SchlieBen
rameter einfiigen
Sie koénnen Parameter einfligen, verdndern, entfernen oder innerhalb der Liste = DgﬂER »
. Type
verschieben. & TmarRes
. . . . . e . . . 42 SoftStartSetpoint
Mochten Sie einen Parameter verdndern oder einfligen, erscheint die gezeigte Pop-up <20 SoftStartPower
Box < Timer Threshald
Markieren Sie einen Parameter und wéhlen Sie im Bereich Parameter Promotion die & e
Zugriffsebene und das Zugriffsrecht. Q0 TimersP1
<0 TimerRampl
< TimerDwelll
“ TimerSP2 b

-

Hilfe zeigen | 0K Abbrechen
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17.7.2  Beispiel 2 - iiber Liste Ansicht

In diesem Beispiel soll der Parameter ‘OP2.Sense’ der Ebene 2 hinzugefiigt werden.

Bl Flash Speicher

1. Driicken Sie und wihlen Sie das Register ‘Promote Parameter’.

2. Markieren Sie die Position, an der Sie den neuen Parameter einfiigen mochten.

3. Driicken Sie die Taste J und wihlen Sie aus dem Pop-up Fenster den gewiinschten Parameter. Alternativ kénnen Sie
die Taste g driicken.
4.  Wihlen Sie im Ebenen Feld Ebene 2 (oder Ebene 1 + 2, wenn der Parameter in beiden Ebenen erscheinen soll).

5. Geben Sie unter Zugriff ‘Nur Lesen’ oder ‘Lesen/Schreiben’ ein.

6. Mit Pl konnen Sie einen ausgewéhlten Parameter entfernen.

7. Driicken Sie ﬂ ‘Update Gerite Flash Speicher’, werden die Daten zum Gerét geladen (bei online Geridten).

Datei Gerdt Flash  Ansicht  Optionen  Fensker  Hilfe
a iy
&) @ - e = ) gp X & T 2
Meue Datei  Datei dffnen Laden Speichern Drucken Abfrage  Hinzufigen  Entfermen || Zugriff ‘Wizards Ansich

BB Parameter Explorer [ Flash Speicher [ Gerateansicht  []Klemmenbelequng  fhansicht/Rezept | #8 OPC Scope

(#)5 c\Dokumente und Einstell | RSN AT A LRI EinstellungeniEurothermiEigene DateientEurother... g@@
_W

i @aXx| =

4 | > ezstabells ezstabelle Konfig  Fromote Farameter ezept Definition ezept ezept EZEf
$ b belle | M belle Konfig P! te P ter | B Definiti R 1| R 2| R sk L
ey TNELT Mr. | Parameter | Beschreibung | Ebene | Zugriff T =
+: 3101 44 | CTRL.Ch20 eadband | Kanal 2 Tothand Ebene 2 | Lesen/Schieiben i
s e 45 | CTRL.OutputHighLimit Auzgang obere Grenze Ebene 2 | Lesen/Schreiben
o [_——I Obz 46 | 107 PulzeTime tinimale Impulszeit des zeitpro] Ebene 2 Lezen/Schreiben
& [_——l A 47 |OPZ2 PulzeTime tinimale [mpulszeit des zeitpro) Ebene 2 Lezens/Schieiben
e [_—-l LA 43 | Ad PulzeTime tinimale [mpulzzeit des zeitpro) Ebene 2 | Lesen/Schieiben
- CT 49 | CT LoadCurrent | Last EIN Strom Eberen+2 MurLesen
[} [__-| el 50 | CT.LeakCurrent Gemessener Leckstrom Ebene 2 | Mur Lesen
o] [__'l CTRL 81 |CT.LoadThreshold Schwelle unterer Lastztraom Ebene 2 | Lesen/Schreiben
-] ALARM 52 |CT.LeakThreshald _Elberel Leckstrom dlarm Ebene 2 | Lesen/Schieiben
- TIMER 53 | CT.0OwvercurrentT hreshold Uberstrom Alarm Schwelle Ebene 2 | Lesen/Schreiben
-] RECIPE 54 | COMMS Address Karmrunik ations Adresze Ebene 2 Lezen/Schreiben
-] ComMms 55 | ACCESS. HomeDisplay Hauptanzeige Ebene 2 Lezen/Schieiben
-] CAL 56 |ACCESS.CustomerlD Kunden 1D Ebene 2 | Lesen/Schreiben
- STATUS 57 | RECIPE RecipeMumber | Akhuelle Rezeptrummer Ebene 2 | Lesen/Schieiben
(] QCODE 53 |RECIPE.Recipesave Rezept Sichern alz Ebene 2 Lezen/Schieiben
-3 ACCESS =] Kaonfiguriert die Polantat dez AU Ebenen 1 + 2 ] -
[+ IDENT
-] Diag Parameter Promotion

Farameter: Ebene: Zugriff;

]EIF'2.Sense J ]Ebenen1 +2 ﬂ iNur Lezen :_I
3 Liste
Level 2 (Ingenieur) 3216, 2.07 C:\Dokumente und Einstellungen|EurothermEigene DateientEuratherm

Konfigurations Handbuch 3200, HA028651GER Ausgabe 3.0 August 06 109



Serie 3200

17.8 Laden einer bestimmten Linearisierungstabelle
Zusitzlich zu den vorhandenen Standard Linearisierungen konnen Sie eigene Linearisierungstabellen in das Gerat laden.

17.8.1 Beispiel - iiber Liste Ansicht

T

=

1. Driicken Sie Laden

2. Wihlen Sie die Datei der zu ladenden Linearisierungstabelle (Erweiterung .mtb). Linearisierungsdateien fiir verschiedene
Fiihlerarten erhalten Sie zusammen mit iTools: Programme — Eurotherm — iTools— Linearisations — Thermocouple usw.

&) B ca o = S L X # <, Q)
Meue Datei  Datei GfFnen Laden Speichern Drucken Abfrage  Hinzufiigen  Entfermen Zugriff ‘Wizards Ansick
BB Parameter Explorer  BEIFlash Speicher B Gerateansicht [ Klermenbelegung éa'ngsicht,l'Rezept ﬁ OPC Scope
a CiDokumente und Einsteliu Q- s
| Mame | Beschreibung | Adesse Wt
& Type Eingangsart 12290 -
< td & Units Anzeige Einheit 516 T -
& DecimalPoint: | Dezimalstellen RZ5 MMM (0] *
=423 NPT o #” RangeHigh Obere Bereichsarenze 12 1200,00
0 Type Rangelow Untere Bereichsgrenze 1 -210.00
47 Units A PVt F Offget 141 0.00
47 DecimalPaints ;’ Filter Time Eingang Filterzeit 101 1,60 «
470l RangeHigh 5 CICType CIC Art 12291 AUTO (0] =
470 RangeLow SBrkTupe Fiihlerk Eod il
7 PYOFfset CICTemp Wergl und Einstellungen\EurothermiEigene Dateien\Eurothermi320013...
420 FileerTime P¥int/ale | PV Ei - _
@ CICType Ml alue il In: | 23 Themacouple LJ & &5 B~
420 SErkType A CommsPyalue| Com i
4 CICTemp - : 001 - Fe-Culi - bype 1.mth £025 - PtRh(20pc)-PLRh(40pch mit|
2 PYInvalus L‘ﬁ || 1002 - Fe-Culi - bype Lumth t25eng.mtb
2 MVInvalue Zuletzt [E=] t003 - naicr-ni - type K.mtb £028 - Platinel ILmtb
0 CommsPWWalue "e'we“d_e‘e D-.. | to04 - Cu-Cui - bype Tomth b2 - W-WRe(26pc) - Hoskins., ml
421 101 @ 005 - PE-PERA{13pc) - bype RLmtb @ k031 - Cu-CulMi - bype U.mtb
#-(] op2 - - PL-PER b nth e v033 - rica(0.Bpc)-MiMal Lapc).m|
w7 an Desktop [ 1007 - PeRh(Spc)-PERh(20pc).mth &) t034 - MaRe(Spc)-MaRe(41pc).mi
< LA |[t=1) £ - PRA(ER)-PEE T i {035 - WRe(3pc)-WRe(25pC) - by|
=-E3 1 .'_/ itDDQ WWRe(ZEp é‘;gnggﬁg’njtel' » 09,2005 1510 8936 - Pallaplat.mtb
#-( 5P : |11 - WRe(SPE)W Grafe: 456 Byte HI3E - WRe(Spc)-WRe(Z6pc] - Bo
+-(3 cTRL Bigene Datlen o015 - hicy-Cubi - thpeemm EO40 - WRe( 3pc)-WReCZSpc). mtb
-7 ALARM ¥ = Bt 126 _spec.mth )04+ - w-wRetzepc).meb
iy Liste INPUT - 13 Paramets :ylj |l t017 - Pt-Peri 10pc). mth =) t045 - Micrasil-nisil - type M, mth
Level 2 (Ingeniewr) | 32l6w. 207 | | Aubeisplat i:g: ' S\:Eh(lopc)'PtRh(“UDC)-mtb .
| - WRe{Spc)-WRe{26pc) - Hoskins type C.mth
€« = >
Netzwerk-:mgeb Diateiname: itDDB - PEPtRK(10pc] - type S.mitb Li Offren |
un
° D ateityp: ]Alle Dateien [%7) j Abbrechen

3. Indiesem Beispiel wird ein Pt-PTRh(10%) Thermoelement in den Regler geladen. Der Regler zeigt die geladenen

LO0G

HTR

Linearisierungstabelle an:
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17.9 Einstellen von Rezepten

Ein Rezept kann die in Abschnitt 14.3.1 aufgelisteten 38 Parameter speichern. In den Reglern der Serie 3200 stehen Thnen 5
Rezepte zur Verfliigung (Abschnitt 14).

17.9.1  Beispiel 1 - iiber Liste Ansicht

Einstellen und Speichern von zwei unterschiedlichen Alarmsollwerten in den Rezepten 1 und 2

1. Stellen Sie den ersten Alarmsollwert ein (sieche Beispiel 17.5.2).
2. Wabhlen Sie in der Liste ‘RECIPE’.
3. Geben Sie unter RecipeSave die Rezeptnummer ein, z. B. 1.
4. Stellen Sie den anderen Alarmsollwert ein und speichern Sie diesen in Rezept 2.
5. Wibhlen Sie unter RecipeNumber das aktuelle Rezept. Das Rezept konnen Sie auch iiber die Reglerfront auswéhlen.
Datei Gerdt Explorer  Ansicht  Optionen  Fenster  Hilfe
B ® @ ®B & % & X @ w9
Meue Datei  Datei dFfnen Laden Speichern Drucken Abfrage  Hinzufligen  Entfernen Zugriff ‘Wizards Ansich
BB Parameter Explorer [ Flash Speicher [ Gersteansicht [ Klemmenbelegung &b ansichtirezept | M ORC Scope |
(B ciipokument und Enstelh =2 C:\Dokumente und EinstellungeniEurothermiEigene DateientEuroth... |._|@|rg|
- - | W5
£ | EAl :
= — | Name | Beschreibung | Adressel wert|
-] INPUT - _I RecipeMumber | Aktuelle Rezeptnummes | 33 1]~
B 101 = & RecipeSave  Rezept Sichem als 314 DOME [&] ~
-] oFz
#-1 Aa
& LA
m-E T | RECIPE - 2 Parameter
-] 5P
-] CTRL ;
E-Eaarm | S
P-_l'al = '|r-|a'
= 2
-3 3 | Beschreibung | Adiesse| wert|
= & Type | Alarmart [ 536 HI[1] -
FD TIMER. & Threshald | Alarmsollwert | 3 456,00
I—:D Ll  Out | Ausgang | { AUS(O) -
= ; b & Hysteresis | Alarm Hysterese | | ) 1.00
M Reclpetilimaat & Latch Speicher Modus _ : NOKE (0] ~
A RedpeSave & Black Freigabe der Alamunterdriich 544 NO )] -
-0 CcoMms . i R
- caL B
-0 STATUS | ALARM.1 - B Parameter
(1] QCoDE
[ ACCESS bl
3 Liste | 3! Suchen]
Level 2 {Ingeniewr) | 3216w, 207 | | v

Jeden der 38 Parameter konnen Sie in jedem der Rezepte auf die oben beschriebene Weise einstellen.

In manchen Fillen ist es sinnvoll, mehrere Parameterlisten zu 6ffnen. Um eine bessere Ubersicht zu erhalten, konnen Sie die Listen
horizontal, vertikal oder in Kaskaden sortieren, indem Sie den entsprechenden Befehl im Menii Fenster in der Meniileiste wéhlen.
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17.9.2
Wihlen Sie das Register ‘Rezept’.
17.9.2.1 Rezept Definition

Beispiel 2 - iiber Wizard

Waihlen Sie das Register ‘Rezept Definition’, um die vorgegeben Parameter fiir die Rezepte zu sehen. Doppelklicken Sie auf den
Parameter in der Spalte ‘Verkniipfung von’ erscheint ein Pop-up Menii, in dem Sie verschiedene Parameter 16schen oder verdndern

koénnen.

' Iz e :_!J... !

x|

Eingangi Sollwelte] Hegelung1 .t’-‘-.lalme] Tirner ] EAl 1 opP2 :| By ] LA, ] CT Eingang] Cnmmsi .-’-‘mzeige] Meldungen] Promote  Rezept ]l‘ L4
Rezept Definition lHezepH 1 Hezept2] Hezepl31 Hezept4] HezeptEj HezeptNamen] |Rel:i|:|e | N
[ Narne | Werkniipfung von | ~

A7 lteml INPUT.Fangelow || Rezept

A ltem02 | INPUT RangeHigh P

A ltem03 | CTRL.ProportionalB and Die Rezeptfunktion kann zum

5 :temg; .ggt-g‘telg'a[““}e_ Item01 Speichern und wieder Aufrufen

terml LDenvabveTime i
| : von bestimmten

# ltemlle Ahapt Thieciol S IELT — Farametereinstellungen

A7 ltemi7 ALARM. 2. Threshold “ Type g

& ltemia SP.SPSelect 42 Units verwendet werden,

A lteml3 CTRL.Ch2Deadband 4 DecimalPoints Das Gerat hat 5 Speicher mit 38

# ltem1D | ETRL. EuthackLow & InHigh _ '} Parametern. Die 38 Parameter

# ltem1 |CTRL CulticnH ok 3 Inlow wurden so gewahlt, dass ein

& lteml2 | CTRL RelCh2G ain 471 RangeHigh Schmappsthuse dar

& lteml3 SP.SF1 i

& lleml4 L P2 @ PUOFFset Bedienparameter des Gerats

# ltem15 CTAL ManualFleset o d i gespeichert wird,

# ltem1E CTHL'DUtDUtH'ghL.W 4 CICTyvpe Uber iTool kiinnen diese fur das

A ltem17 CTRL. Outputl owLimit ;

& ltem1s CTRL Safelutval ] SBrkType Rezept gespemheﬁ_:e_n

& el :SP.Hate 0 CICTemp ¥ M Parameter neu definiert werdean,

5 :temg? .iﬁgm;-:yﬂe'esis I~ Werknlipfung l3schen auch kann dber iTool den

tem, . 2 Hpsterzsis Rezepten Mamen zugewiesen

A7 ltemz2 ALAF!M.S:Hysteres!s Hilfe zeigen J 0k | Abbrechen werden, um dem Bediener das

A ltem23 ALARM. 4 Hysteresis | i ¢ B

& llem24 ALARM. 3. Threshold HIERIERL EINE 502 S H ML W

A llem25 ALAEM. 4. Thieshold RFezepts zu erleichtern,

& ltem25 | CTRL.LoopBreak Time

A ltemZ7 | CTRL.Ch10nDifHysteresis Parameter

& llem23 CTRL.Ch20n0ffHysteresis b v

< Zuriick Machste » Schlisfen
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17.9.2.2 Andern von Rezeptwerten

Wihlen Sie eines der Rezept Register 01 bis 05. Die Werte aller Parameter miissen eingestellt werden. Starten Sie mit dem ersten
Parameter und arbeiten Sie dann die Tabelle durch.

7 iTools Wizards - <Ohne Namen 1 =

Eingang] Sollwerle] Hegelung] .&Iarme] Timer ] EAT ] P2 ] A, ] L& ] CT Eingangl Comms] Anzeigel Meldungenl Promote  Rezept l |4k
Rezept Definition  Aezept 1 ]HezeptE] HezeptS] Hezeptd] HezeptE] HezeptNamen] |Re|:ipe | e
| Name | Recipe Definition Parameter [ wert| -
&7 PuDecimalPoint 255 v Reze pt
A7 TimerR ezolution 15
A PVllnits 255 - Die Rezeptfunktion kann zum
§E"3|'pEDE'1ndU”“S NEUT L 253 0'1 Speichern und wieder Aufrufen
aue +1angeLow et von bestimmten
A alued? IMPUT .RangeHigh -0, .
& Valuel3 CTAL PraportionalB and 0m LSS Vs
& ValueDd CTRLIntegralTime 1 verwendet werden.
& Walues CTRL.DerivativeTime - Das Gerat hat 5§ Speicher mit 38
§ ﬁa:ueg? iﬁgm;:res:DE gg] Parametern. Die 38 Parameter
JVZIE:DS P SPS.eI;ect[ES " 25'5" wurden so gewahlt, dass ein
& Valueld CTRL.Ch2Dsadband 0.1 Sehnappschuss der i
# Valuell CTRL CutbackLow 0,01 Bedienparameter des Gerats
A7 \aluel CTRL.CutbackHigh -0 gespeichert wird,
& Valuel? CTRL RelChzGain 01 Uber iToal kinnen diese fir das
A Valuel3 SPSF1 -0, e L v 1 S
& Valugla 5P.SP2 0 Pt gesp -]
& auels CTRL ManualB szt 01 Parameter neu definiert werden,
& Waluel6 I:TF!L.EIutputHighL_in'!it 0.1 Auch kann Uber iTool den
§ Ea:uelg ggtg”ftp;“-;w:-'m“ gl Rezepten Mamen zugewiesen
ale eIVt = werden, um dem Bediener das
A Valueld SP.Rate 0. Aufruf . bestimmb
& ValueZl ALARM. 1 Hysteresis 0m HITUTEn BInes DestmmLen
& Value?] ALARM. 2 Hysteresis -0, Rezepts zu erleichtern.
A Value2? ALARM. 3. Hysteresiz 0.
A7 \alueZ3 ALARM. 4 Hysteresiz -0.01 Parameter
A Walue2d ASLARM. 3. Threshold 0.0 hd e
< Zurick Machste » Schiiefen

Zum Herunterladen der neuen Werte driicken Sie Nachste> oder wihlen Sie ein anderes Register. Wahrend des Rezept Updates
tritt eine geringe Verzdgerung auf. Um sicherzustellen, dass der Regler die neuen Rezeptwerte {ibernommen hat, sollten Sie ein
anderes Rezept wihlen, dann wieder das geénderte Rezept aufrufen und die Werte tiberpriifen.

17.9.2.3 Rezept Namen

Jedem der fiinf Rezepte konnen Sie einen passenden Namen zuweisen. Der Name darf maximal vier Zeichen umfassen, das auf der
Reglerfront nur diese Zeichenanzahl dargestellt werden kann. Ein als ‘?” dargestelltes Zeichen kann nicht auf der Reglerfront
dargestellt werden. Zum Herunterladen der neuen Rezept Namen driicken Sie Néchste (oder Zuriick oder wéhlen Sie ein anderes
Register).

Eingang] Sallwerte] Hegelung] .-’-\Ialme] Timet] Eal ] apz ] A, ] LA ]ET Eingang]
HezeptDefinitinn] Rezept 1 l HezeptE] HezeptB] Hezept4] Rezept 5 Rezept Namen l

| Name [ Wiert|
A Recipe _Rot
A7 Recipel? _Bla
A7 Recipeld Gr_n
A7 Recipeld Rose
A Recipels Gel
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17.10 Ubersicht
Die Darstellung zeigt die Klemmenbelegung fiir die konfigurierten Funktionen zusammen mit deren Beschreibung.
17.10.1
Wihlen Sie das Register ‘Ubersicht’.

Beispiel 1 - iiber Wizard

"/ iTools Wizards - <Ohne Namen 1>

Sullwarls] F\egalung] Alalmel Timel} EA1 1 oF2 ] Ab ] LA ]CT E\ngangl Cummsl Anzaigel Meldungan} Prumutel Rezept Ubersicht [ 4] »
Efal *
[101.Type |
. e E/A Kanal 1
_/— Hardware Typ
. e ‘_ Auf kanal 1
Ay kann ein Relais
.- ‘_ oder Logik E&
+ — NG Modul sein.
Wertwahlen
POWER | | YOI He v+ B .
0 (NONE): Kein Modul
(siehe 1 (RELY ): Relais
manuell) . B() . HF V- . Der Relaisausgang ist
ein Form & Relais mit 2
Klemmen mit einem
Maximalstrom von 2 &
in einer 250 Vac
ohm'schen Last, Das
. Relais sollte nicht in
Modulart: Eingang/Ausgang 1 2nwendungen mit
. Schaltstromen <100
10 Type: |DC.OP(3) Funktion: |MOME (10] ma verwendet
werden, da dies als ¥
< Zurlick Schlieben

17.10.2 Beispiel 2 - iiber Liste Ansicht

Driicken Sie B Klermenbelegung

ools - [SIMULATION. _MARIONCloneFiled - Klemmenbelegung Editor]
.[_Jate\ Gerdt  Ansicht  Optionen  Fenster  Hilfe

Meue Datel  Datel 6ffnen

‘a
Laden

=]

Drucken

x

Speichern Abfrage Entfernen

E3Parameter Explorer  ESIFlash Speicher [ Gerateansicht [l Klemmenbelegung  fghAnsicht/Rezept

DC:\DDMmente und Einstellu 5]

Diagramr I Zugammenfassung 1

Hinzufiigen

<

=1 INPUT

+-3 TIMER
=-{Z] RECIFE
< RecipeMurber
4] RecipeSave
+- [ Comms
=-3 cAL
(1 STATUS
=+ QCODE
+-77 ACCESS ¥

F2l6 v, 2.07

(siehe
manuell)

Modulart: Eingangftusgang 1

DC.OP (3]

-

EA Typ:

Funktion:

Level Z {Ingenieur) Pin driicken, damit Fenster globalen G

B

8 x

a

Ansich

Y
‘Wizards

Zugriff
M OPC Scope

=

Diagramm  Zusammenfassung

Modulart: Ident / |10Type

| Furiktion

[101. Tuwpe]
[OF2.Type]

Eingang/Auszgang 1
Auzgang 2
Spannungsyersorgung
CT Eingang
Logikeingang &
Digitale Comms
Ausgang A
Fuhlereingang

[CT.Type]
[La. Type]
[COMIS.1d]
[ Type]
[INPUT. Type] -

-DC.OF (3 [107.Function]
- DC.OP (3] | [OP2 Function]

- HEAT [17)
- NONE (10

- CTIN(1)
-LIP(T)

- R435 1)
- RELY (1]

[La InputFunction] - MOMNE [40]

[ Function] - D.OUT (1)

CM3 [10)

Eine Ubersicht {iber die konfigurierten Funktionen erhalten Sie, wenn Sie das Register ‘Zusammenfassung’ wihlen.
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17.11 Clonen

Mit dem Clonen kdnnen Sie die Konfiguration und die Parametereinstellungen eines Gerits in ein anderes Gerét gleichen Typs
kopieren. Alternativ konnen Sie die Konfiguration eines Gerits in einer Datei speichern und diese Datei in das angeschlossene
Gerit laden. Dies bietet IThnen die Moglichkeit, ein neues Gerét unter Verwendung einer Referenzquelle oder eines Standard Gerts
schnell aufzusetzen. Es wird jeder Parameter und jeder Parameterwert geladen, so dass das neue Gerit als Ersatzgerét die gleichen
Informationen enthilt wie das Original Gerit. Clonen ist nur unter folgenden Voraussetzungen moglich:

e Das Ziel Gerit hat die gleiche Hardwarekonfiguration wie das Original Gerét.

e Die Softwareversion des Zielgerits ist die gleiche (oder hoher) wie die des Original Geréts. Die Version wird wihrend der
Startphase des Reglers angezeigt.

e  Allgemein beinhaltet das Clonen das Kopieren aller Bedien-, Inbetriebnahme- und Konfigurationsparameter, zu denen
geschrieben werden kann. Die Kommunikations Adresse wird nicht kopiert.

Grundsitzlich gilt, dass die Information der Clone Datei eine exakte Kopie der Konfiguration des Gerits ist. Uberpriifen Sie
trotzdem, ob die geclonten Daten den Einstellungen fiir [hren Prozess entsprechen.

Im Folgenden finden Sie eine kurze Erkldrung iiber das Verwenden der Clone Funktion. Weitere Informationen finden Sie im
iTools Handbuch.

17.11.1 Zur Datei sichern

Die vollendete Konfiguration eines Geréts konnen Sie in iTools als Clone Datei sichern. Diese Datei konnen Sie dann zu weiteren
Geriten laden.

Wihlen Sie im Datei Menii ‘Speichern unter’ oder verwenden Sie die ‘Speichern’ Taste aus der Werkzeugleiste.
17.11.2 Einen neuen Regler clonen

Verbinden Sie einen neuen Regler mit iTools und starten Sie die Abfrage, damit das Geridt gefunden wird.

Wihlen Sie im Datei Menii ‘Daten aus Datei laden’ oder verwenden Sie die ‘Laden’ Taste aus der Werkzeugleiste. Offnen Sie die
gewlinschte Datei und folgen Sie den Anweisungen. Das neue Gerit wird nach dieser Datei konfiguriert.
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18. Anhang A TECHNISCHE DATEN

Analogeingang

Digitaleingang

Ausgange

Relais

Logik

Triac

DC Analogausgang

Abtastrate
Kalibriergenauigkeit
Auflésung
Linearisierungsgenauigkeit
Eingangsfilter

Nulloffset

Thermoelement Arten

Vergleichsstellenkompensation

CJC Kalibriergenauigkeit
RTD/PT100 Arten
Volumenstrom

Leitungskompensation
Prozess Linear

Stromwandler

Sicherung

SchlieBkontakt oder Logik 12 V bei
5-40 mA

Kontakt offen > 500 Q
Kontakt geschlossen <200 Q

Nennwerte: 2-Pin Relais
Wechsler, Alarmrelais
Anwendung

Nennwerte

Anwendung

Strom bei max kontinuierlichem Betrieb

Min und max Betriebsspannung
RC-Glied (22 nF & 100 Q)

Nennwerte
Maximaler Leitungswiderstand
Isolation

Anwendung

Kommunikation (Nicht 3116)

4 Hz (250 ms)

+0,25% der Anzeige +1LSD

<5, 0,5 nV bei Verwendung eines 5 s Filters

<0,1 % der Anzeige

Aus bis 59,9 s

Einstellbar tiber den gesamten Anzeigebereich

Siehe Tabelle fiir Fiihlereingdnge und Anzeigebereiche

Automatische Kompensation typisch >30 : 1 Unterdriickung von
Anderungen in der Umgebungstemperatur oder externe Referenz 0 °C

<+1,0 °C bei 25 °C Umgebung
3-Leiter, Pt100 DIN43760
0,2 mA

Kein Fehler bis zu einem Leitungswiderstand von 22 Q in alle 3
Leitungen

-10 bis 80 mV, 0 bis 10 V mit externem Potentialteiler Modul
100k€2/800

50 mA AC in 10 Q. Diese Biirde ist im Regler eingebaut
2 A Typ T Sicherung in Serie mit dem Regler

Min: 12 V, 100 mA DC Max: 2 A, 264 Vac ohm’sch
Min: 12 V, 100 mA DC Max: 2 A, 264 Vac ohm’sch
Heizen, Kiihlen, Alarm oder Schrittregelung
Ein/Hoch 12 Vdc bei 5 bis 44 mA

Aus/Tief < 100 mV < 100 pA

Heizen, Kiihlen, Alarm oder Schrittregelung

0,75 A eff (ohm’sche Last)

30 V eff bis 264 V eff ohm’sch

Ein RC-Glied muss zur Vermeidung von Fehltriggerungen bei
Leitungstransienten extern eingebaut werden

0-20 mA oder 4-20 mA {iiber Software konfigurierbar
500 Q
Nicht vom Fiihlereingang isoliert

Heizen, Kiihlen oder Retranmission

Digital Ubertragungsstandard EIA-485 2-Leiter oder EIA-232 bei 1200, 2400, 4800, 9600, 19,200
baud
Nur 3216 EIA-422 4-Leiter optional
Protokolle Modbus®
Regelfunktionen
Regelung Modi PID oder PI mit Unterdriickung von Uberschwingern, PD, PI, nur P
oder Ein/Aus oder Dreipunkt-Schrittregelung
Anwendung Heizen und Kiihlen
Auto/Hand StoBfreier Ubergang
Sollwertrampe Begrenzung Aus bis 9999Grad oder Anzeigeeinheiten pro Minute
Optimierung One-shot Optimierung Automatische Berechnung der PID und der Cutback Parameter
Alarme Arten Vollbereichsmi{limal oder —maximalalarm, Abweichungsalarm
Untersollwert, Ubersollwert oder Abweichungsbandalarm
Modi Speichern oder nicht-speichern, mit oder ohne Alarmunterdriickung
Bis zu 4 Prozessalarme konnen auf einem Ausgang kombiniert werden
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Stromwandlereingang

Rezepte

Allgemein

Eingangsstrom
Skala
Eingangimpedanz
Genauigkeit
Alarme

Anzeige
Alarmarten

Anzahl
Gespeicherte Parameter
Auswahl

Text Meldungen
Abmessungen und Gewicht
Spannungsversorgung
Temperatur und Feuchte
Lagertemperatur
Frontdichtung
Sicherheitsstandards

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Umgebung

0 bis 50 mA eff kalibriert, 50/60 Hz

0 bis 10, 25, 50 oder 100 A

<20Q

+4 % der Anzeige

Leckstrom, Uberstrom

Kundeneigene durchlaufende Meldung und Anzeige

Min, Max, Abweichungsband, Fiihlerfehler, Last Leckstrom, Uberstrom,

interne Ereignisse

5
38
Tastendruck oder iiber externe Kommunikation

10 x 30 Zeichen

B =48 mm; H=48 mm; T =90 mm; 250 g

100 bis 240 Vac -15 %, +10 %. 48 bis 62 Hz. 5 W max

Betrieb: 0 bis 55 °C, RH: 5 bis 90% nicht kondensierend

-10 bis 70 °C

IP 65, Frontseitig einschieben

EN61010, Uberspannungskategorie IT (Spannungstransienten diirfen
2,5 kV nicht tiberschreiten), Verschmutzungsgrad 2

ENG61326-1 Elektrische Betriebsmittel fiir Leittechnik und
Laboreinsatz - EMV-Anforderungen fiir den Gebrauch in Wohn- und
Gewerbegebieten. In der Leicht-, sowie der Schwerindustrie.
(Wohngebiet/Leichtindustrie (Klasse B) Storaussendung).
Niederspannungsgerite sind nur fiir den Einsatz im Industriebereich
zuldssig.

Nur geeignet fiir den Betrieb in Bereichen unter 2000 m, in nicht
explosiver oder korrosiver Umgebung.
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19. Index
ADMESSUNZEN.....ceeeeieiieiieieeie e eiee e 6,117
AIESSEIN ..o 76, 80

Alarm .6, 12, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 24, 32, 33, 35, 36,
37,39, 41, 42, 44, 45, 46, 47, 49, 54, 55, 59, 60,
61, 62, 63, 64, 65, 75, 80, 81, 82, 83, 84, 86, 87,
88, 104, 105, 106, 107, 116, 117, 120

Alarmanzeige ........c.ecveeveeeveeeeeeeseeneesieenens 20, 60, 61
Alarmrelais .........ccocooevveeeeiiieeeeeeeeenee, 17,20, 39, 116
ANPASSUNG .ovvveneeeieeieeie e 24,38, 40, 91, 92,99
Ausgang 3.....12, 19, 20, 34, 37, 46, 84, 88, 89, 96, 99
AUSZANG 4 ..o 12, 18,47, 70, 84
Auto, Hand und Aus Modus ..........ccceeeevveeeeiineeeeenns 21
Automatikbetrieb.............ccccoocci 21, 23, 36, 56
Bedienebene 2.........coooovvvvvveiiiiiiieeeeeeen, 22,35,59

Parameter.........cooovveeeeieeiiiiiiiie e, 20, 22

ZUGHHT oo 22
Bedienoberfliche ..........c..cooveeiviieiiicieceece e 20
Bestellcodierung .........ocoeevevveeienieneeiieieeie e 8,61
Blockdiagramm............cccecerierieniieiieieeieeenenn 37,50
Broadcast Kommunikation .............ccc...ooeeveeeeeieeenn. 78
ClONEN ...t 115
CutbackWerte ........coovvveveviiiieeeeeeeeeeeeee e 52,53
DC AUSZANG ....oooniiiiiiiiieciteeeec e 12
Digitale Kommunikation .................. 14,34, 37,76, 77

RSA22 .o 14
Digitaleingang Parameter ...........c.ccccoeveevvvevieeienenenne. 48
Digitaleingidnge............ccoevveevereereeenennen. 13, 26,41, 81
Dreipunkt-Schrittregelung .......................... 24,54, 116

Ebene 3 ..12, 31, 32, 35, 38, 40, 43, 45, 49, 50, 51, 55,
56, 63, 66, 67, 70, 72,77, 79, 83, 90, 91, 92, 99

Eingang/Ausgang.........c...ccocverurennnn. 12,18, 41,42, 49
Eingangsarten und Bereiche ...........cccocevvenveinnnnnne. 39
Einschalten.........cccoccovvvveiiinnennnns 6, 18, 23,27, 58,90
Ereignisausgiange ..........coccveeveevenverreennens 30, 69, 70, 83
Externer Sollwerteingang ................. 12, 77, 84, 86, 99

Fithlerbruch 12, 38, 39, 40, 56, 59, 80, 81, 82, 84, 105,
107

Handbetrieb...........cccoo...... 20, 21, 22,23, 33, 36, 56
Installation ..........cc.ccooeeiiiiiiiee, 6,7,16,17,100
Istwert Parameter.......ccoovveviiiiiiinieeeieeieeeeeeee e 38

iTools..60, 61, 74, 75, 78, 79, 100, 101, 103, 110, 115

Kalibrierung.12, 40, 43, 45, 46, 76, 82, 84, 85, 90, 91,
93, 94, 95, 96, 97, 98, 99, 120, 121, 122

Klemmenbelegung............ccoceveeeeennnee. 9,10,76,114

Konfiguration.6, 18, 19, 20, 27, 30, 31, 32, 35, 36, 38,
43, 45, 64, 66, 69, 70, 71, 72, 75, 82, 83, 100, 101,
103,104, 115

Logik SchlieBkontakteingang ............cccccveeeveeeennnne 12
Logikausgang...........c.cccceevverurennens 9,10, 12, 24, 45, 88
Mindestabstande ..........cccveeeviieiiieiiiieiie e 7
Nachstellzeit und manueller Reset...........cc.....c........ 54
Navigationsdiagramm............cccereererenereneneeneennns 34
Netzausfall ...23, 29, 42, 44, 45, 46, 47, 62, 66, 67, 81,
83, 88
(0] 5201 R 40, 50,91, 92, 99
OPtiMICIUNG ....coveeneeiieieiee e 52,53,116
Parameter Mnemonik.........cccccoeevvvevivvieeiiinieeienns 22, 80

ATUNE .....oooiiiiieeeeeeeeeee e 24,82
Al.-- Ad.--...12,22, 24, 33,63, 64,75, 80, 82, 84,
96, 120

Fa N B o o SRS UU SIS 22
ADDR ..o 24,77,79, 81, 120
BAUD ... 77, 86, 120
CIAYP s 86
COld. i 83
ConfP oo 83
(61010 ) I SRR 83
CT.LAT e 49, 87, 120
CTRNG ..ot 49, 84, 120
CT.SRC ... 49, 87, 120
CTRL.C..oooeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 55,83, 120
CTRL.H ..o 55, 83, 120
CYCLE ...ooiiiiee e 83, 120
D.BAND ....oooviiiieeeeeeeeeee 24,56, 80, 120
DN e 42,87, 120
DECP .o 38, 83, 120
DELAY oot 71, 87,120
DI.OP ..o 84
DWel..oooeeieieeeeeeeeeeeee e 23, 30, 67, 70, 85
DWEL.L ..o 23, 30, 70, 120
DWELL.......cccovivviennn, 22,23,27,28, 68, 82, 120
End.T..coooiiiiieiieeeeeeeeeee e 26,29, 73, 82
END.T..oooooiiiieeeeeeeeeeeeeee 23,27, 30, 70, 72
EVENT ..o 67,69, 70, 83, 120
FUNC....viiie e 87
GOTO e 32,35, 121
HCALM ..o 24,82, 121
HOME......coiiieieeee e 24,35, 121
HYST.C oo, 24, 56, 81, 121
HYSTH ...ooooooeiieeeeeee 24,56, 57,81, 121
1D24, 35,44, 77,79, 84, 86, 87, 88, 120, 121

INTYP.o e, 38, 40, 85, 121
KLOC... et 35,85, 121
LDIN e 72,86, 121
L.SENS ..o 48, 86, 121
LTYPE ..o 48, 86, 121
LD.ALM ...oooiiiiiieeee e 24,82, 121
LD.AMP......oovvieieeieeceeeeeeen 22,24,49, 81, 121
LEV2.P oo 83
LEV2.Poiiiieeee e 35,121
LeV3.P o 83
LKALM ...ooooiiiiieceeeeeeeeeeee 24,49, 82, 121
LKAMP.....ooooiieiiieeeee e 24,49, 121
AV, (<3 1< RO 35, 36, 83
MR oo 24,54, 55, 80, 121
MTR.T oo 24,56, 83, 121
MV HI oo 86
OFSHi oo 84
OFS.LO ..o 84
OPHI......coooeennnn. 24,39, 52, 55, 56, 57, 80, 121
P.CYCL..ooiieeeeeeeeee e 70, 83, 121
PB...ccovenn. 24,53, 54, 55, 56, 57, 74, 80, 83, 121
PHASE............... 84,93, 94, 95, 96, 97, 98, 99, 121
PLS.............. 12,24, 43,45,46,47,71, 88, 89, 120
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PNTHI oo 84
PRTY oo 77, 86, 121
123215 \(0 JO 25,75, 82
R3S C N 0 TS 87, 121
12300 120 O 87
120G 7 24, 55, 80, 121
RMP oo 23, 30, 67, 70, 85, 121
RMP. 1 oo 23, 30, 70, 85, 121
RNG oo, 38, 40, 80, 87, 88, 89, 120, 121
SENS ..o 43,45, 46,47, 71,72, 88, 89, 120
SERVO....vooooereeorerrennn. 23,29, 30, 66, 70, 83, 121
SP.RAT covvooeeeeeeeeeeeeeee 23,50, 51, 73, 80, 121
SPLYP oo 84
SP1 oo 22
SP1< SP2.12, 23, 29, 50, 51, 66, 67, 73, 80, 86, 87,
121

SP2....12, 20, 22, 23, 26, 27, 28, 29, 30, 42, 48, 50,
51, 66, 67, 68, 70, 73, 80, 82, 121

SRC.A .....42, 44, 45, 46, 47, 69, 70, 71, 72, 88, 89,
120

SRC.B.....42, 44, 45, 46, 47, 70, 71, 72, 88, 89, 120
SRC.C.....42, 44, 45, 46, 47, 70, 71, 72, 88, 89, 120
SRC.D ....42, 44, 45, 46, 47, 70, 71, 72, 88, 89, 120
SSPWR oo 23,28, 66, 82, 121
TSRS 23,28, 66, 82, 121
S 23 G O 83, 121
S X 0) 3 SN 25,74
T.REMN ..o, 22,23,67, 82, 121
T.STAT woooeeeeeeeeeeeeeeee e 23, 26, 29, 66, 80, 121
110 J 24, 53, 55, 56, 121
THRES ..o 23,27, 30, 66, 70, 72, 82, 121
TI24, 27, 53, 55, 56, 121

TM.CFG.......23, 26, 27, 28, 30, 66, 70, 72, 82, 121
TM.RES oo 23, 30, 70, 72, 82, 122
1) S 23,28, 30, 67, 68, 70, 85, 122
6 0 DO 23, 30, 67, 70, 85, 122
1 ey DS 84

UNITS oo 23,38, 83, 122
WEKG.SP e 22,23, 80
WREKL.OP...oooiiiieeeeeceeeeeeeeeee e 22,23, 80
Parametermentis ............ooeeevvvuveeieeeieeiiiiieeeeeeeeenns 33,48
Polaritdt .............. 15,43, 44, 45, 46, 47, 48, 86, 88, 89

Programmgeber ... 1, 20, 21, 22, 23, 28, 29, 30, 42, 45,
46,47, 48, 66, 67, 68, 70, 71, 73, 75, 82, 83, 85, 88

PV Eingangsskalierung .............ccceceevveevreveneenreennns 40
PV OffSet...ceiiiicieiiecieeereeeeeneeene 40, 81
Quelle........... 20, 40, 44, 49, 71, 72, 87, 88, 89, 93, 94
Quick Konfiguration ..........cccccoeeiineninieneecnen. 18,19
Quick Start Code.......ccoeevevveviieiieieeieieenens 18, 20, 37
Regelaktion ........ccocceevveveieiinienienees 54, 57, 58, 80
Regelkreistiberwachung ...........ccoeoeevvenivnnenenne. 54,55
Regelparameter...........ccoceveenieiieiienieneennen. 24,52,55

Regelung . 6, 23, 24, 31, 52, 53, 54, 56, 57, 58, 66, 82,
83,116
Relaisausgang... 6, 9, 10, 12, 17,42, 44, 45, 46, 47, 61

Relative Kiihlverstirkung....................... 52, 54,75, 80
Rezepte....coovvvvvevverieennnne, 25,74, 111,112,113, 117
Schalttafelausschnitt..........c..cccoeovveeeiiieiciienieecreeen, 7
Sicherheit und EMV ........ccocooiiiiiiiieeeeeeee, 16
Sollwert GENErator ...........ccveeeveeeeeeeeeeeeeeereeeereeennen 50
Sollwert Parameter ...........cccoeeveeeveeeeeeneeeeneeeereeennen. 50
Stromwandler ......... 13, 24, 35, 36, 48, 49, 87,98, 116
Stromwandlereingang Parameter ..........c..ccccocceueeuee 49

Timer18, 19, 20, 21, 22, 23, 26, 27, 28, 30, 34, 35, 36,
37,42, 45, 46, 47, 48, 66, 67,70, 71, 72, 73, 75,
80, 81, 82, 85, 86, 87, 88, 105, 107, 120, 121, 122

HalteZeit . .oovveeeieeeiieieeee e 72
Soft Start ......ccceeeeeeeeeeeienne 21, 23, 28, 66, 75, 82
Verzogerungs .......cceeveveeeveenveenveenveenneens 27, 66, 82
TranSmitterverSOrguNG ..........cceevverveeveevenvereeersennens 13
Triacausgang .........cccoccveeeeeeeneeneeennens 9,10, 12,42,45
Verdrahtung ..........cocceeoerveeeneenenne. 6,9,15,16, 17,76
Zugriff Parameter..........ccoceevvevieniieiieieeiecieieenns 35
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Mnemonik Parameter- Position
20. Parameter Index beschreibung
Die folgenden Tabellen enthalten alle im 3200 vorhandenen Abschnitt 9.1.9
Parameter in alphabetischer Reihenfolge und mit ASRCE EA 4 QUELLE B AA Relais Mend (OPA)
Kapitelangabe. )
Abschnitt 9.1.9
M ik | P - Positi
nemont arame’fer osition 45RC.C EA 4 QUELLE C AA Relais Menii (OP4)
beschreibung
. X Abschnitt 9.1.9
1.ID E/A 1 TYP EAT Menii Abschnitt 9.1
45RC.D EA 4 QUELLE D AA Relais Menii (OP4)
1.D.IN DIGITALEINGANG EA1 Menii Abschnitt 9.1 Abschnitt 9.1.9
FUNKTION
4.TYPE AUSGANG 4 TYP AA Relais Menii (OP4)
1.FUNC E/A 1 FUNKTION EA1 Menii Abschnitt 9.1 Abschnitt 9.1.9
1.PLS AUSGANG 1 EA1 Meni Abschnitt 9.1 Al.--- ALARM 1 SOLLWERT Alarm Parameter Abschnitt 12.3
MINIMALE A1.BLK ALARM 1 Alarm Parameter Abschnitt 12.3
IMPULSZEIT BLOCKIERUNG
1.RNG DC EAT Men Abschnitt 9.1.1 ATHYS ALARM 1 HYSTERESE | Alarm Parameter Abschnitt 12.3
AUSGANGSBEREICH
1SENS 1/0 1 SENSE EAT Meni Abschnitt 9.1 A1.LAT ALARM 1 SPEICHERN Alarm Parameter Abschnitt 12.3
1SRCA AUSGANG 1 QUELLE A| EAT Menii Abschnitt 9.1 A1.STS ALARM 1 AUSGANG Alarm Parameter Abschnitt 12.3
1SRCEB AUSGANG 1 QUELLE B | EAT Menii Abschnitt 9.1 A1.TYP ALARM 1 ART Alarm Parameter Abschnitt 12.3
15RC.C AUSGANG 1 QUELLE C| EA1 Menii Abschnitt 9.1 ADDR ADRESSES Digital Comms Abschnitt 15.2
1SRCD AUSGANG 1 QUELLE D| EAT Meni Abschnitt 9.1 A-M KREIS MODUS - Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
AUTO HAND OFF
2.FUNC FUNKTION OP2 Menii Abschnitt 9.1.7 ATUNE INTEGRALZEIT Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
2.1D AUSGANG 2 TYP OP2 Menii Abschnitt 9.1.7 BAUD BAUDRATE Digital Comms Abschnitt 15.2
ZPLS AUSGANG 2 OP2 Mend Abschnitt 8.1.7 C.AD) KALIBRIERUNG Kalibrierung Abschnitt 16.4
MINIMALE ANPASSEN
IMPULSZEIT
CBHI Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
2.RNG DC OP2 Menii Abschnitt 9.1.7 CUTBACK TIEF &
AUSGANGSBEREICH CBLO CUTBACK HOCH Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
2.5ENS AUSGANG 2 OP2 Menii Abschnitt 9.1.7 CJ.TYP CJC TYP Eingangs Menii Abschnitt 8.1
POLARITAT
- CJC.IN CJC TEMPERATUR Eingangs Meni Abschnitt 8.1
2.5RCA E/A 2 QUELLE A OP2 Menii Abschnitt 9.1.7
- - COoLD KALTSTART Zugriff Menl Abschnitt 6.4
2.5RC.B E/A 2 QUELLE B OP2 Menii Abschnitt 9.1.7 FREIGABE/SPERREN
2.5RC.C E/A 2 QUELLE C OP2 Menii Abschnitt 9.1.7 CONF.P CONFIG PASSWORT Zugriff Menii Abschnitt 6.4
2.5RC.D E/A 2 QUELLE D OP2 Menii Abschnitt 9.1.7 COOL.T NICHT-LINEARE Regelkreis Menii Abschnitt
3.FUNC FUNCTION OP3 Menii Abschnitt 9.1.8 KUHLART 11.10
- CT.ID MODULART CT Menii Abschnitt 9.2
3.1D AUSGANG 3 TYP OP3 Menii Abschnitt 9.1.8
- - CT.LAT WANDLER ALARM CT Menii Abschnitt 9.2
3.PLS AUSGANG 3 OP3 Menii Abschnitt 9.1.8 SPEICHERN TYP
MINIMALE - -
IMPULSZEIT CTMTR CT METER BEREICH CT Menii Abschnitt 9.2
3.RNG DC OP3 Menii Abschnitt 9.1.8 CT.RNG WANDLER BEREICH CT Menii Abschnitt 9.2
AUSGANGSBEREICH CT.SRC WANDLER QUELLE CT Menii Abschnitt 9.2
3.5ENS AUSGANG 3 OP3 Menii Abschnitt 9.1.8 - - -
POLAR|TAT CTRL.A REGELAKTION Regelkrels Meni Abschnitt 11.10
3.5RC.A EA 3 QUELLE A OP3 Menii Abschnitt 9.1.8 CTRL.C KN2 REGELART Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
3.5RC.B EA 3 QUELLE B OP3 Menii Abschnitt 9.1.8 CTRL.H KN1 REGELART Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
3.SRC.C EA 3 QUELLE C OP3 Menii Abschnitt 9.1.8 CYCLE PROGRAMM ZYKLUS Timer Parameter Abschnitt
13.1
3.5RC.D EA 3 QUELLE D OP3 Menii Abschnitt 9.1.8
D.BAND KANAL 2 TODBAND Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
4. FUNC FUNKTION AA Relais Menii (OP4) - - -
Abschnitt 9.1.9 DEC.P DEZIMALSTELLEN Eingangs Meni Abschnitt 8.1
A4PLS AUSGANG 4 AA Relais Menii (OP4) DELAY RX/TX Digital Comms Abschnitt 15.2
MINIMALE Abschnitt 9.1.9 VERZOGERUNGSZEIT
IMPULSZEIT DWEL.1 HALTEZEIT 1 Timer Parameter Abschnitt
4.5ENS AUSGANG 4 AA Relais Menii (OP4) 131
POLARITAT Abschnitt 9.1.9 DWELL TIMER LAUFZEIT Timer Parameter Abschnitt
45SRC.A EA 4 QUELLE A AA Relais Menii (OP4) 131
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Mnemonik Parameter- Position Mnemonik Parameter- Position
beschreibung beschreibung
ENT.T TIMER ENDE Timer Parameter Abschnitt OP.LO AUSGANG TIEF Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
131
P.CYCL PROGRAMM ZYKLEN Timer Parameters Abschnitt
EVENT EVENT OUTPUTS Timer Parameter Abschnitt 13.1
13.1
PASS.2 FEATURE PASSCODE Zugriff Menii Abschnitt 6.4
F.MOD FORCED MANUAL Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
OUTPUT MODE PASS.C FEATURE PASSCODE | Zugriff Menii Abschnitt 6.4
F.OP FORCED OUTPUT Regelkreis Menii Abschnitt 11.10 PB PROPORTIONALBAND | Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
FILT.T FILTERZEIT Eingangs Menii Abschnitt 8.1 PB.UNT PROPORTIONALBAND | Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
GO KALIBRIERUNG Kalibrierung Abschnitt 16.4 EINHEIT
STARTEN PHASE KALIBRIERUNGS Kalibrierung Abschnitt 16.4
GOTO AUSWAHL Zugriff Menl Abschnitt 6.4 PHASE”
ZUGRIFFSEBENE PRTY PARITAT Digital Comms Abschnitt 15.2
HC.ALM SCHWELLE CT Menii Abschnitt 9.2 PV.IN PV EINGANGSWERT Eingangs Menii Abschnitt 8.1
UEBERSTROM - - -
PV.OFS PV OFFSET Eingangs Meni Abschnitt 8.1
HOME HAUPTANZEIGE Zugriff Menl Abschnitt 6.4
R2G INTEGRALZEIT Regelkreis Meni Abschnitt 11.10
HYST.C (] Regelkreis Menl Abschnitt 11.10
KUHL HYSTERESE RAMPU RAMPENSTEIGUNG Sollwert Menii Abschnitt 10.1
HYST.H HEIZ HYSTERESE Regelkreis Menii Abschnitt 11.10 EINHEIT
D CUSTOMER ID Zugriff Menii Abschnitt 6.4 REG.AD COMMSs Digital Comms Abschnitt 15.2
UBERTRAGUNGS
I D KOMMUNIKATIONS Digital Comms Abschnitt 15.2 ADRESSE
ID
REM.HI EXTERNER EINGANG Sollwert Menii Abschnitt 10.1
IN.TYP EINGANGSART Eingangs Menii Abschnitt 8.1 OBERER SKALAR
K.LoC TASTENSPERRE Zugriff Meni Abschnitt 6.4 REM.LO | EXTERNER EINGANG | Sollwert Menii Abschnitt 10.1
L.D.IN FUNKTION Logikeingang Menii Abschnitt UNTERER SKALAR
LOGIKEINGANG 9.1.10 REM.SP EXTERNER SOLLWERT | Sollwert Meni Abschnitt 10.1
LSENS POLARITAT Logikeingang Menii Abschnitt RETRAN COMMS Digital Comms Abschnitt 15.2
LOGIKEINGANG 9.1.10 UBERTRAGUNG
LTYPE LOGIKEINGANG TYP Logikeingang Menii Abschnitt RMP.1 RAMPENSTEIGUNG 1 | Timer Parameters Abschnitt
9.1.10 131
LBR REGELKREISBRUCH Regelkreis Menii Abschnitt 11.10 RNG.HI OBERE Eingangs Menii Abschnitt 8.1
STATUS BEREICHSGRENZE
LBT REGELKREISUBER- Regelkreis Menil Abschnitt 11.10 RNG.LO UNTERE Eingangs Menii Abschnitt 8.1
WACHUNGSZEIT BEREICHSGRENZE
LD.ALM LASTSTROM CT Menii Abschnitt 9.2 SAFE SICHERER Regelkreis Menii Abschnitt 11.10
SCHWELLE AUSGANGSWERT
LD.AMP LASTSTROM CT Menii Abschnitt 9.2 SB.TYP FUHLERBRUCHART Eingangs Menii Abschnitt 8.1
LEV2.P EBENE 2 PASSWORT Zugriff Menii Abschnitt 6.4 SERVO SERVO MODUS Timer Parameters Abschnitt
LEV3.P EBENE 3 PASSWORT | Zugriff Menii Abschnitt 6.4 131
LKALM SCHWELLE CT Menil Abschnitt 9.2 SP.HI OBERE Sollwert Menii Abschnitt 10.1
: ent ADSCNIL 3. SOLLWERTGRENZE
LECKSTROM
P.L LLWERT UNTERE Menii Abschnitt 10.1
LKAMP LECKSTROM CT Menii Abschnitt 9.2 SP.LO |50 v sollwert Mend Abschnitt 10
GRENZE
Loc.T LOKALER Sollwert Menti Abschnitt 10.1 SP.RAT SOLLWERT RAMPE Sollwert Menii Abschnitt 10.1
SOLLWERTTRIM
- ; SP.SEL SOLLWERT AUSWAHL | Sollwert Menii Abschnitt 10.1
L-R AUSWAHL WECHSEL Sollwert Menii Abschnitt 10.1
SOLLWERT SP1 SOLLWERT 1 Sollwert Menii Abschnitt 10.1
METER METER Zugriff Mend Abschnitt 6.4 SP2 SOLLWERT 2 Sollwert Menii Abschnitt 10.1
KONFIGURATION
MR Rezelkreis Mend Abschitt 11.10 SS.PWR SOFT START Timer Parameters Abschnitt
MANUAL RESET cgelrels Menu Abschnitt 1. LEISTUNGSGRENZE 131
MTR.T MOTOR LAUFZEIT Regelkreis Menii Abschnitt 11.10 SS.SP SOFT START Timer Parameters Abschnitt
MV.HI LINEAREINGANG Eingangs Menii Abschnitt 8.1 SOLLWERT 131
HOCH STBY.T STANDBY TYP Zugriff Menii Abschnitt 6.4
MV.IN MILLIVOLT Eingangs Menii Abschnitt 8.1 T.ELAP VERGANGENE ZEIT Timer Parameters Abschnitt
EINGANGSWERT 13.1
MV.LO LINEAREINGANG TIEF | Eingangs Menii Abschnitt 8.1 T.REMN RESTLAUFZEIT TIMER | Timer Parameters Abschnitt
OP.HI Regelkreis Meni Abschnitt 11.10 131

AUSGANG HOCH
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beschreibung
T.STAT TIMER STATUS Timer Parameters Abschnitt
13.1
TD DIFFERENTIALZEIT Regelkreis Meni Abschnitt 11.10
THRES TIMER START Timer Parameters Abschnitt
SCHWELLWERT 13.1
Tl RELATIVE Regelkreis Meni Abschnitt 11.10
KUHLVERSTARKUNG
TM.CFG TIMER Timer Parameters Abschnitt
KONFIGURATION 13.1
TM.RES TIMER AUFLOSUNG Timer Parameters Abschnitt
13.1
TSP.1 ZIELSOLLWERT 1 Timer Parameters Abschnitt
13.1
UCAL ANPASSUNG Kalibrierung Abschnitt 16.4
UNITS ANZEIGE EINHEIT Eingangs Meni Abschnitt 8.1
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Eurotherm Danmark A/S
Telefon (+45 70) 234670
Fax (+45 70) 234660

DEUTSCHLAND Limburg
Eurotherm Deutschland GmbH
Telefon (+49 6431) 2980

Fax (+49 6431) 298119

FINNLAND ABO
Eurotherm Finland
Telefon (+358) 22506030
Fax (+358) 22503201

FRANKREICH Lyon
Eurotherm Automation SA
Telefon (+33 478) 664500
Fax (+33 478) 352490

GROSSBRITANNIEN Worthing
Eurotherm Limited
CONTROLS &

DATA MANAGEMENT

Telefon (+44 1903) 695888
Fax (+44 1903) 695666
PROCESS AUTOMATION
Telephone (+44 1903) 205277
Fax (+44 1903) 236465

HONG KONG Aberdeen
Eurotherm Limited
Telefon (+852) 28733826
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KOREA Seoul
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Eurotherm B.V.

Telefon (+31 172) 411752

Fax (+31 172) 417260

NORWEGEN Oslo
Eurotherm A/S
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Fax (+47 67) 118301

OSTERREICH Wien
Eurotherm GmbH
Telefon (+43 1) 7987601
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